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Display OFF

Legenda

G) Premere il tasto (-) / Press key (-) / Die Taste (-) driicken
Appuyez sur la touche (-) / Presionar la tecla (-) / Wcisna¢ przycisk (-)

G_) Premere il tasto (+) / Press key (+) / Die Taste (+) driicken
Appuyez sur la touche (+) / Presionar la tecla (+) / Wcisnac przycisk (+)

Premere il tasto (PG) / Press key (PG) / Die Taste (PG) driicken
Appuyez sur la touche (PG) / Presionar la tecla (PG )/ Wcisna¢ przycisk (PG)

Premere simultaneamente (+) € (-) / Press simultaneously keys (+) and (-)
@ Gleichzeitig (+) und (-) driicken / Presser simultanément (+) et (-)
Presionar simultdneamente (+) y (-) / Naciskac jednoczesnie (+) i (-)

SCHEMA MENU DI PROGRAMMAZIONE

Selezionare il valore desiderato con i pulsanti (+) e (-)

MENU PROGRAMMING LAYOUT VAT *| Increase/decrease the value with keys (+) and (-)
DIAGRAMM PROGRAMMIERM ENU : @@. Mit den Tasten (+) und (-) kann man eingerichtete Werte andern
' 1| Régler la valeur désirée avec les touches (+) et (-)
MENU DE PROGRAMMATION LY 3| Establecer con las teclas (+) y (-) el valor deseado
- 2 Nastawia przyciskami (+) i (-) obrang warto$
MENU DE LA CARTA DE PROGRAMACION potanta prajeiskam (+) ) obrana warlos
Selezionare il pulsante del trasmettitore da associare alla funzione
UKLAD MENU PROGRAMOWANIA = | Press the transmitter key, which is to be assigned to function
E 1| Taste des Sendegeréts driicken, dem diese Funktion zugeteilt werden soll.
H +| Appuyer sur la touche du transmetteur qu’e I'on désire affecter a cette fonction.

| Presionar la tecla del transmisor que se desea asignar a esta funcion.
Wecisna¢ przycisk nadajnika, ktry zamierza sie skojarzyc z ta funkcja.
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AVVERTENZE

E’ vietato I'utilizzo del prodotto per scopi 0 con modalita non previste nel presente manuale. Usi non corretti possono essere
causa di danni al prodotto e mettere in pericolo persone e cose. Si declina ogni responsabilita dall'inosservanza della buona
tecnica nella costruzione dei cancelli, nonché dalle deformazioni che potrebbero verificarsi durante I'uso. Conservare questo
manuale per futuri utilizzi.

Questo manuale € destinato esclusivamente a personale qualificato per I'installazione e la manutenzione di aperture auto-
matiche.

L’installazione deve essere effettuata da personale qualificato (installatore professionale, secondo EN12635), nell’osservanza
della Buona Tecnica e delle norme vigenti. Verificare che la struttura del cancello sia adatta ad essere automatizzata.
L’installatore deve fornire tutte le informazioni relative al funzionamento automatico, manuale e di emergenza dell’automa-
zione, e consegnare all’utilizzatore dell’impianto le istruzioni d’uso.

| materiali dell'imballaggio non devono essere lasciati alla portata dei bambini in quanto fonte di potenziale pericolo. Non
disperdere nell’ambiente i materiali di imballo, ma separare le varie tipologie (es. cartone, polistirolo) e smaltirle secondo le
normative locali.

Non permettere ai bambini di giocare con i dispositivi di comando del prodotto.

Tenere i telecomandi lontano dai bambini.

Questo prodotto non & destinato a essere utilizzato da persone (bambini inclusi) con capacita fisiche, sensoriali o mentali
ridotte, o con mancanza di conoscenze adeguate, a meno che non siano sotto supervisione o abbiano ricevuto istruzioni
d’uso da persone responsabili della loro sicurezza.

Applicare tutti i dispositivi di sicurezza (fotocellule, coste sensibili, ecc.) necessari a proteggere I'area da pericoli di impatto,
schiacciamento, convogliamento, cesoiamento.

Tenere in considerazione le normative e le direttive in vigore, i criteri della Buona Tecnica, I’utilizzo, ’'ambiente di installazione,
la logica di funzionamento del sistema e le forze sviluppate dall’automazione.

L’installazione deve essere fatta utilizzando dispositivi di sicurezza e di comandi conformi alla EN12978 e EN12453.
Raccomandiamo di utilizzare accessori e parti di ricambio originali, utilizzando ricambi non originali il prodotto non sara piu
coperto da garanzia.

Tutte le parti meccaniche ed elettroniche che compongono I'automazione soddisfano i requisiti e le norme in vigore e pre-
sentano marcatura CE.

Prevedere sulla rete di alimentazione un interruttore/sezionatore onnipolare con distanza d’apertura dei contatti uguale o
superiore a 3 mm.

Verificare che a monte dell’impianto elettrico vi sia un interruttore differenziale e una protezione di sovracorrente adeguati.
Alcune tipologie di installazione richiedono il collegamento dell’anta ad un impianto di messa a terra rispondente alle vigenti
norme di sicurezza.

Durante gli interventi di installazione, manutenzione e riparazione, togliere I'alimentazione prima di accedere alle parti elettriche.
Scollegare anche eventuali batterie tampone se presenti.

L’installazione elettrica e la logica di funzionamento devono essere in accordo con le normative vigenti. | conduttori alimen-
tati con tensioni diverse, devono essere fisicamente separati, oppure devono essere adeguatamente isolati con isolamento
supplementare di almeno 1 mm.

| conduttori devono essere vincolati da un fissaggio supplementare in prossimita dei morsetti.

Ricontrollare tutti i collegamenti fatti prima di dare tensione. Gli ingressi N.C. non utilizzati devono essere ponticellati.

SMALTIMENTO

Come indicato dal simbolo a lato, € vietato gettare questo prodotto nei rifiuti domestici in quanto alcune parti che lo com-
pongono potrebbero risultare nocive per I'ambiente e la salute umana, se smaltite scorrettamente.

L’apparecchiatura, pertanto, dovra essere consegnata in adeguati centri di raccolta differenziata, oppure riconsegnata al
rivenditore al momento dell’acquisto di una nuova apparecchiatura equivalente.

Lo smaltimento abusivo del prodotto da parte dell’'utente comporta I'applicazione delle sanzioni amministrative previste
dalla normativa vigente.

Le descrizioni e le illustrazioni presenti in questo manuale non sono impegnative. Lasciando inalterate le caratteristiche essenziali del prodotto
il fabbricante si riserva il diritto di apportare qualsiasi modifica di carattere tecnico, costruttivo o commerciale senza impegnarsi ad aggiornare
la presente pubblicazione.
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DATI TECNICI
Alimentazione di rete 110-250 V~(50-60 Hz)
Assorbimento in Stand-by 0.8 W~
Uscita Motore 24 V= (alimentatore switching)
Potenza massima motore 135W
Uscita alimentazione accessori 24VDc 1A max.
Grado di protezione IP55
Temp. funzionamento -20°C / +60°C
Ricevitore radio 433,92 MHz incorporato e configurabile
N° codici memorizzabili 512 (2048 con modulo MEM2048)
* La centrale entra in modalita di risparmio energetico (stand-by) solo al termine delle funzioni temporizzate eventualmente attivate (TCA, luce cortesia, ecc), in ogni caso non
S oltre i 240s dal termine della manovra. Affinché si attivi lo stand-by con cancello aperto (TCA=0FF) é necessario disattivare le funzioni di segnalazione (es. SCA) )




CENTRALE DI COMANDO TRUST24

COLLEGAMENTI ELETTRICI

Nella seguente tabella sono descritti i collegamenti elettrici rappresentati in Fig. 1:

Morsetti Funzione Descrizione

L-N-GND Alimentazione Ingresso alimentazione di rete 115-230Vac 50-60Hz

+ BATT - Batterie Ingresso per il collegamento delle batterie tampone (accessorio)

MOT1 Motore 1 Connettore per il collegamento motore 24Vdc MOT1.

MOT2 Motore 2 Connettore per il collegamento motore 24Vdc MOT2 .

BLINK Lampeggiante Collegamento lampeggiante 24Vdc 4W max.

LOCK Elettroserratura Collegamento Elettroserratura .

AUXA Uscita ausiliaria AUX 1 Uscita con contatto N.O. configurabile dal parametro di funzionamento AUX1. Carico
max 500 mA.
Uscita alimentazione accessori 24Vdc/0,5A max

+ 24V - Uscita 24Vdc ATTENZIONE: Con logica ESA:ON, durante la fase di Stand-by I'alimentazione de-
gli accessori viene interrotta. Vedi Logica ESA
Ingresso contatto costa sensibile, sui morsetti & preinstallata una resistenza da 8,2
KOhm.

BAR Bordo Sensibile Costa .res-lstlva.SK?: collegare la costa ai morsetti eliminando la resistenza preinstallata
come indicato in Fig. 1.
Costa meccanica: collegare la costa in serie alla resistenza come indicato in Fig. 1.
L’intervento della costa arresta il movimento dell’anta e inverte per circa 3s.

+AL.ENC.- Alimentazione Encoder Usgta alimentazione per Engoder M1 e M2. .
Utilizzare un cavo 3x0,5mm< lunghezza massima 10m.

com Comune Finecorsa Comune per Ingressi Finecorsa SW01/SW02/SWC1/SWC2

SWO/E1 Ingresso FC/Encoder 1 Ingresso per contatto Finecorsa Apertura Motore 1 o per Segnale Encoder Motore 1

SWC1 Ingresso FC Ingresso per contatto Finecorsa Chiusura Motore 1

SWO0/E2 Ingresso FC/Encoder 2 Ingresso per contatto Finecorsa Apertura Motore 2 o per Segnale Encoder Motore 2

SWC2 Ingresso FC Ingresso per contatto Finecorsa Chiusura Motore 2

PHTO Fotocellula OPEN Ingresso fotocellula attiva in APERTURA e CHIUSURA (contatto N.C.).

PHTC Fotocellula CLOSE Ingresso fotocellula attiva in CHIUSURA (contatto N.C.).

STOP STOP Ingresso pulsante STOP (contatto N.C.).

OPEN APRE Ingresso pulsante AERE (contatto N.O.). E’ possibile collegare un temporizzatore per
aperture a fasce orarie.

CLOSE CHIUDE Ingresso pulsante CHIUDE (contatto N.O.).
Ingresso pulsante pedonale (contatto N.O.), comanda I’'apertura del motore 1, vedi pa-

PED PEDONALE ) . . :
rametro TPED. E’ possibile collegare un temporizzatore per aperture a fasce orarie.

PP Passo-Passo Ingresso pulsante passo-passo (contatto N.O.) .

COM Comune Ingressi Comune per gli ingressi di comando e fotocellule e STOP

AUX2 Uscita ausiliaria AUX 2 Uscita con contatto N.O. configurabile dal parametro di funzionamento AUX1. Carico
max 500 mA.
Collegamento antenna scheda radioricevitore integrato

ANT-SHIELD | Antenna (ANT: Segnale - SHIELD: Schermo)

EXP1 Espansione 1 Connettore per espansione seriale KNX o pro.UP

EXP2 Espansione 2 Connettore per espansione seriale pro.UP




VERIFICA COLLEGAMENTI

Togliere alimentazione.

Sbloccare manualmente le ante, portarle a circa meta della corsa e ribloccarle.

Ripristinare I’'alimentazione.

Dare un comando di passo-passo mediante pulsante collegato all’ingresso PP, radiocomando o pulsante <->.

Le ante devono muoversi in apertura.

Nel caso cio non avvenisse, & sufficiente invertire tra loro i fili di marcia del motor.

6) Mediante la logica MINV, selezionare il motore che deve iniziare la manovra per primo in apertura, vedi Fig.3.
7) Eseguire una procedura di autoset (vedi menu AUTOSET).

b wWwN =
-0

~

AUTOSET

Questa funzione va utilizzata per impostare i valori ottimali di funzionamento dell’automazione e, al termine della procedura, vengono
regolati i parametri di SFASAMENTO, TEMPO LAVORO e RALLENTAMENTO.
Per effettuare I’autoset, procedere come segue:
1) Accertarsi che nell’area di manovra delle ante non siano presenti ostacoli di nessuna natura.
Se necessario, transennare I'area in modo da impedire I'accesso a persone, animali, auto, ecc.
Durante la fase di autoset, la funzione di antischiacciamento non é attiva.
2) Premere il pulsante PG per accedere alla programmazione, con il pulsante + selezionare la funzione AUTO e premere PG.
3) Selezionare il tipo di motore utilizzato:
ENC Motori con Encoder standard
LSU Motori con finecorsa elettromeccanici.
NLSU Motori senza finecorsa ed encoder (funzionamento a tempo automaticamente calcolato tra i fermi meccanici tramite rilevazio-
ne amperometrica)
4) Premere OK per dare inizio alla fase di autoset.
5) La centrale esegue una sequenza di manovre: singole aperture parziali, aperture e chiusure complete a diverse velocita, ecc.
Durante questa fase il display visualizza alcune sigle che indicano I'operazione che sta compiendo in quel momento:
OPM?1/2: in fase di apertura il motore 1 0 2
CLM1/2: in fase di chiusura motore 1 o 2.
Se il movimento del motore & opposto a quanto indicato sul display, interrompere I'autoset premendo un qualsiasi pulsante di pro-
grammazione, invertire i fili +/- del motore e ripetere I'operazione di autoset.
6) Al termine della fase di autoset, viene visualizzato il messaggio OK.
Nota:
Se l'autoset non ha esito positivo viene visualizzato un messaggio di errore ERR, consultate la tabella Messaggi di Errore e intervenite
di conseguenza, quindi ripetete 'operazione di autoset.

PROGRAMMAZIONE

La programmazione delle varie funzionalita della centrale viene effettuata utilizzando il display LCD presente a bordo della centrale ed
impostando i valori desiderati nei menu di programmazione descritti di seguito.

Il menu parametri consente di impostare un valore numerico ad una funzione, in modo analogo ad un trimmer di regolazione.

Il menu logiche consente di attivare o disattivare una funzione, in modo analogo al settaggio di un dip-switch.

Altre funzioni speciali seguono i menu parametri e logiche e possono variare a seconda della revisione software.

PER ACCEDERE ALLA PROGRAMMAZIONE:

1 - Premere il pulsante <PG>, il display si porta nel primo menu Parametri “PAR”.

2 - Scegliere con il pulsante <+> o0 <-> il menu che si intende selezionare (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>CODE).
3 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra la prima funzione disponibile nel menu.

4 - Scegliere con il pulsante <+> o0 <-> la funzione che si intende modificare.

5 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra il valore attualmente impostato per la funzione selezionata.

6 - Selezionare con il pulsante <+> o <-> il valore che si intende assegnare alla funzione.

7 - Premere il pulsante <PG>, il display mostra il segnale “PRG” che indica I’avvenuta programmazione.

NOTE:

La pressione simultanea di <+> e <-> effettuata all’interno di un menu funzione consente di tornare al menu superiore senza apportare
modifiche.

Mantenere la pressione sul tasto <+> o sul tasto <-> per accelerare I'incremento/decremento dei valori.

Dopo un’attesa di 60s la centrale esce dalla modalita programmazione e spegne il display.

La pressione del pulsante <-> a display spento equivale ad un comando passo-passo.

All’accensione della scheda viene visualizzata per circa 5s la versione software.
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PARAMETRI, LOGICHE E FUNZIONI SPECIALI

Nelle tabelle di seguito vengono descritte le singole funzioni disponibili nella centrale.

PARAMETRI (FAr)
MENU FUNZIONE MIN-MAX-(Default) MEMO

Tempo di chiusura automatica. Attivo solo con logica “TCA”=ON. e
Ec R Al termine del tempo impostato la centrale comanda una manovra di chiusura. 3-240-(40s)
= Regola la percentuale di apertura del motore 1 (funzione pedonale).
EPEd go'a @ p P ( P ) 1-99 (50)

Valore € espresso in percentuale (99% apertura completa dell’anta).

FSo ! Regola la velocita del motore 1 in APERTURA durante la fase di velocita normale.

. 50-99 (99%)
Valore espresso in percentuale.

FS- ! Regola la velocita del motore 1 in CHIUSURA durante la fase di velocita normale.

. 50-99 (99%)
Valore espresso in percentuale.

FSDE Regola la velocita del motore 2 in APERTURA durante la fase di velocita normale.

) 50-99 (99%)
Valore espresso in percentuale.

FSC 2 Regola la velocita del motore 2 in CHIUSURA durante la fase di velocita normale.

. 50-99 (99%)
Valore espresso in percentuale.

Regola la velocita del motore 1 in APERTURA durante le fasi di rallentamento®. Valore

) ] _ 0,
SLD ! espresso in percentuale: 10-50 (25%)
gl Regola la velocita del motore 1 in CHIUSURA durante le fasi di rallentamento*. Valore 10-50 (25%)

espresso in percentuale:

Sl ald Regola la velocita del motore 2 in APERTURA durante le fasi di rallentamento*. Valore

. 10-50 (25%)
espresso in percentuale:

c! c E, Regola la velocita del motore 2 in CHIUSURA durante le fasi di rallentamento®. Valore

. 10-50 (25%)
espresso in percentuale:

Tempo ritardo apertura Mot.2
Edlio P P

Regola il tempo di ritardo in apertura del motore 2 rispetto al motore 1 0-15-2s)

L dn Tempo ritardo chiusura Mot.1

Regola il tempo di ritardo in chiusura del motore 1 rispetto al motore 2 0-40-(3s)

- Regola la fase di rallentamento in apertura e chiusura del motore M1.

. ” 1-99 (20%)
Valore espresso in percentuale sull’intera corsa.

LSn2 Regola la fase di rallentamento in apertura e chiusura del motore M2.

. N 1-99 (20%)
Valore espresso in percentuale sull’intera corsa.

Pna., Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di apertura a velocita normale - Motore 1 1-99-(30%)

=T P Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di chiusura a velocita normale - Motore 1 1-99-(30%)

PN E, Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *%k
amperometrico) durante la fase di apertura a velocita normale - Motore 2 1-99-(30%)

Phc2 Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di chiusura a velocita normale - Motore 2 1-99-(30%)

PSD!‘ Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di apertura a velocita rallentata - Motore 1 1-99-(30%)

P Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di chiusura a velocita rallentata - Motore 1 1-99-(30%)

PSDE Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *k
amperometrico) durante la fase di apertura a velocita rallentata - Motore 2 1-99-(30%)

PSEB Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento* (sensore

- - 0, *%k
amperometrico) durante la fase di chiusura a velocita rallentata - Motore 2 1-99-(30%)

Tempo attivazione contatto SERL (Luce di servizio) uscite AUX1/AUX2.
EL S Ad ogni manovra il contatto si chiude per il tempo impostato. 1-240-(60s)
Vedere schema di collegamento Figura 5/6

Tempo attivazione delle uscite AUX1/AUX2 quando impostate come secondo canale

radio.
t EC h 0: Uscita bistabile, lo stato dell’'uscita commuta ad ogni comando ricevuto. 0-250-(1s)

1-250: tempo di commutazione espresso in secondi

E Tempo attivazione elettroserratura. 0-50
Loc Valore espresso in 1/10s (0=0s - 50=5s) (10=1s)

) Tensione alimentazione elettroserratura.
LLOC | 0. q2v - 1:24V

0-1-(0)




Imposta una breve inversione una volta raggiunto il punto di finecorsa di chiusura.
Puo essere utile per facilitare lo sblocco manuale dell'anta.
Valore espresso in 1/10 (0=0s - 40=4s)

0-40 (10)

Imposta una breve inversione una volta raggiunto il punto di finecorsa di apertura.
Puo essere utile per facilitare lo sblocco manuale dell'anta.
Valore espresso in 1/10 (0=0s - 40=4s)

0-40 (5)

Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento (Encoder) durante la
fase a velocita normale*.
0:0ff -1: minima sensibilita - 99: massima sensibilita

0-99-(19%)

Regola la soglia di intervento del dispositivo antischiacciamento (Encoder) durante la
fase di rallentamento®.
0:0ff -1: minima sensibilita - 99: massima sensibilita

0-99-(1%)

AUH

Configura la modalita di funzionamento dell’Uscita AUX1:

0: uscita SCA (default)

1: uscita 2ch radio

2: uscita luce di cortesia (in base al tempo impostato dal parametro TLS). Vedi Fig.5

3: uscita luce di zona (sempre attiva con motore in movimento e durante il conteggio
del TCA). Vedi Fig.5.

4: Fototest. Utilizzato per alimentare i trasmettitori delle fotocellule in modalita TEST.
5: Uscita lampeggiante, replica il comportamento dell'uscita BLINK

6: Uscita allarme. Se le fotocellule rimangono occupate per un tempo superiore al
doppio del TCA impostato, il contatto si chiude.

ATTENZIONE: Le lampade LED 24Vdc, a causa della corrente di spunto, non possono essere
collegate direttamente alle uscite AUX, utilizzare un relé di disaccoppiamento.

0-6 (0)

AUHC

Configura la modalita di funzionamento dell’Uscita AUX2:

0: uscita SCA (default)

1: uscita 2ch radio

2: uscita luce di cortesia (in base al tempo impostato dal parametro TLS). Vedi Fig.6

3: uscita luce di zona (sempre attiva con motore in movimento e durante il conteggio
del TCA). Vedi Fig.6.

4: Fototest. Utilizzato per alimentare i trasmettitori delle fotocellule in modalita TEST.
5: Uscita lampeggiante, replica il comportamento dell'uscita BLINK

6: Uscita allarme. Se le fotocellule rimangono occupate per un tempo superiore al
doppio del TCA impostato, il contatto si chiude.

ATTENZIONE: Le lampade LED 24Vdc, a causa della corrente di spunto, non possono essere
collegate direttamente alle uscite AUX, utilizzare un relé di disaccoppiamento.

0-6 (1)

* ATTENZIONE: UN’ERRATA IMPOSTAZIONE DI QUESTI PARAMETRI PUO RISULTARE PERICOLOSA.

RISPETTARE LE NORMATIVE VIGENTI!

Con motori privi di finecorsa e/o encoder regola la sensibilita del sensore che provoca I’arresto durante la fase di rallenta-
mento.
**1: minima forza/coppia - 99: massima forza/coppia.

La centrale dispone di due dispositivi antischiacciamento, il sensore amperometrico (regolato dai parametri PMO1/2-PMC1/2-PSO1/2-
PSC1/2) e I'encoder (regolato dai parametri SEAV e SEAR).
Tramite la procedura di Autoset viene regolata di default la sensibilita del sensore amperometrico, mentre I’encoder (con il set di de-
fault) si attiva solamente nel caso in cui il cancello si arresti completamente in seguito ad un urto.
Si consiglia di usare solo un sistema alla volta, dando la preferenza al sensore amperometrico, il cui tempo di risposta € minore.

LOGICHE (Lak)

MENU

FUNZIONE

ON-OFF-(Default)

MEMO

Ech

Abilita o disabilita la chiusura automatica
On: chiusura automatica abilitata
Off: chiusura automatica disabilitata

(ON)

a=
=

Abilita o disabilita la funzione condominiale.

On: funzione condominiale abilitata. L'impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto
durante la fase di apertura.

Off: funzione condominiale disabilitata.

(OFF)

tbcA

Abilita o disabilita la funzione condominiale durante il conteggio TCA.

On: funzione condominiale abilitata. L’'impulso P.P. o del trasmettitore non ha effetto
durante il conteggio del TCA.

Off: funzione condominiale disabilitata.

(OFF)

PP

Seleziona la modalita di funzionamento del ”Pulsante P.P.” e del trasmettitore.
On: Funzionamento: APRE > CHIUDE > APRE >
Off: Funzionamento: APRE > STOP > CHIUDE > STOP >

(OFF)

PrE

Abilita o disabilita il pre-lampeggio.
On: Pre-lampeggio abilitato. Il lampeggiante si attiva 3s prima della partenza del motore.
Off: Pre-lampeggio disabilitato.

(OFF)
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SciL

Abilita o disabilita la chiusura rapida

On: chiusura rapida abilitata. Con cancello aperto o in fase di apertura I'intervento della
fotocellula provoca la chiusura automatica dopo 3 s dopo la completa apertura. Attiva solo
con TCA:ON

Off: chiusura rapida disabilitata.

(OFF)

Abilita o disabilita la funzione Uomo presente.

On: Funzionamento Uomo Presente.

La pressione dei pulsanti APRE/CHIUDE deve essere mantenuta durante tutta la manovra.
L’apertura dell’ingresso STOP arresta il motore. Tutti gli ingressi di sicurezza sono disattivati.
Off: Funzionamento automatico/semiautomatico.

(OFF)

Selezione la modalita di funzionamento del lampeggiante durante il tempo TCA
On: Lampeggiante acceso durante TCA
Off: Lampeggiante spento durante TCA

(OFF)

Imposta la modalita di funzionamento dell'uscita lampeggiante BLINK

On: L'uscita fornisce tensione in modo intermittente durante la fase di manovra (2 lampeggi
al secondo).

Off: L'uscita fornisce tensione in modo continuo durante la fase di manovra,

(OFF)

ESE

Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull’ingresso PHOT Op, attivo sia in chiusura,
sia in apertura.

On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra.
Vedi Fig.5/6 - “PHOTO TEST”. (AUX=4)

Off: Verifica delle fotocellule ad ogni manovra disabilitata. Questa impostazione rende ob-
bligatoria ogni 6 mesi la manutenzione delle fotocellule.

(OFF)

ESES

Abilita o disabilita la verifica delle fotocellule sull’ingresso PHOT Cl, attivo sia in chiusura,
sia in apertura.

On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra.
Vedi Fig.5/6 - “PHOTO TEST”. (AUX=4)

Off: Verifica delle fotocellule ad ogni manovra disabilitata. Questa impostazione rende ob-
bligatoria ogni 6 mesi la manutenzione delle fotocellule.

(OFF)

ESES

Abilita o disabilita il TEST dell’ingresso COSTA (BAR).

L’attivazione della funzione TEST ¢ possibile solo con I'utilizzo degli articoli SC.RF e RF/
RF.SUN, consultate le specifiche istruzioni.

On: Verifica abilitata. Se la verifica ha esito negativo non viene comandata nessuna manovra.
Vedi Fig.4 - “BAR TEST”. (AUX=4)

Off: Verifica disabilitata.

(OFF)

Seleziona la modalita di funzionamento 1 o 2 motori:
On: Utilizzare nel caso di un singolo motore, collegato all'uscita M1
Off: Utilizzare nel caso di due motori.

(OFF)

Ordine di partenza dei motori:
On: il motore 2 parte per primo in apertura.
Off: il motore 1 parte per primo in apertura.

(OFF)

AoPF

Attiva o disattiva la funzione di “Apertura forzata in assenza di rete” (attivabile solo con
batterie di emergenza collegate e funzionanti).

On: Funzione attiva. In caso di mancanza di alimentazione di rete, prima che la batteria di
emergenza si scarichi completamente, la centrale forza una manovra di apertura.
L’automazione rimane aperta fino al ripristino dell'alimentazione di rete.

Off: Funzione non attiva.

(OFF)

hAT

Abilita o disabilita la funzione colpo di inversione

On: Funzione abilitata. Prima di ogni manovra di apertura la centrale comanda una manovra
di 2s in direzione opposta per facilitare lo sgancio dell’elettroserratura.

Off: Funzione disabilitata.

(OFF)

bico

Abilita o disabilita la funzione di blocco in apertura.
On: Funzione blocco abilitato.
Off: Funzione blocco disabilitato.

(OFF)

bicc

Abilita o disabilita la funzione di blocco in chiusura.
On: Funzione blocco abilitato.
Off: Funzione blocco disabilitato.

(OFF)

Seleziona il tipo di elettroserratura utilizzato.

On: Elettroserratura magnetica, normalmente alimentata secondo impostazione Vloc. Usci-
ta attiva a cancello chiuso.

Off: Elettroserratura a scatto, normalmente non alimentata.

Prima di ogni manovra di apertura viene fornita alimentazione secondo impostazione Vlioc
per il tempo impostato dal parametro TLOC.

(OFF)

Abilita o disabilita i trasmettitori ARC clonati.
On: | trasmettitori della seria AK clonati da un trasmettitore ARC gia memorizzato sono abilitati.
Off: Non sono abilitati trasmettitori clonati.

(ON)




Abilita o disabilita I'apprendimento remoto dei radiotrasmettitori, come indicato nel paragrafo
E e “Apprendimento remoto trasmettitori”.

ren On: Apprendimento remoto abilitato.

Off: Apprendimento remoto non abilitato.

Attiva o disattiva la funzionalita di risparmio energetico “ESA”.

On: La centrale, una volta terminata la manovra e terminato il tempo di attivazione della
luce di servizio, toglie alimentazione all’'uscita accessori ponendosi in stato di stand-by.
L'alimentazione degli accessori rimane comunque attiva, solo per il tempo necessario, nel
caso le impostazioni dei parametri AUX1/AUX2 lo richiedano.

Off: Risparmio energetico disabilitato. Da utilizzare nel caso si desideri avere I'uscita ali-
mentazione accessori sempre attivata, ad esempio se si utilizzano tastiere 24 Vdc, o altri
dispositivi che necessitano di essere sempre alimentati.

]
L
pun

(ON)

RADIO (- FAd)

MENU FUNZIONE

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PLU5h) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione
PP passo-passo. Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.
Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio oH

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un codice trasmettitore da assegnare al secondo
cch canale radio. Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.
Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio oH

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PLU5h) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione
PE d apertura pedonale (vedi parametro TPED). Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.
Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio oH

Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL/5h) di un codice trasmettitore da assegnare alla funzione
51': DP STOP. Premere il tasto del trasmettitore che si intende assegnare a questa funzione.
Se il codice & valido, viene memorizzato e viene visualizzato il messaggio oH

n EH Selezionando questa funzione il display LCD visualizza il numero di trasmettitori attualmente memorizzati nella ricevente.

- Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PLSh) di un codice trasmettitore da cancellare dalla memoria.
L Se il codice & valido, viene cancellato e viene visualizzato il messaggio oH

Cancella completamente la memoria della ricevente. Viene richiesta conferma dell’operazione.
rkr Selezionando questa funzione la ricevente si pone in attesa (PL5h) di un una nuova pressione di PGM a conferma dell’o-

perazione.
A fine cancellazione viene visualizzato il messaggio oH

NUMERO MANOVRE (n/1An) |

Visualizza il numero di cicli completi (apre+chiude) effettuate dall’automazione. La prima pressione del pulsante <PG>, visualizza le
prime 4 cifre, la seconda pressione le ultime 4. Es. <PG> 00 i >>> <PG> 3456: effettuati 123.456 cicli.

CICLI MANUTENZIONE (7Ac i) |

Questa funzione consente di attivare la segnalazione di richiesta manutenzione dopo un numero di manovre stabilito dall’installatore.
Per attivare e selezionare il numero di manovre, procedere come segue:

Premere il pulsante <PG>, il display visualizza OFF, che indica che la funzione € disabilitata (valore di default).

Con i pulsanti <+> e <-> selezionare uno dei valori numerici proposti (da OFF a 100). | valori vanno intesi come centinaia di cicli di
manovre (ad es.: il valore 50 sta ad indicare 5000 manovre). Premere il pulsante OK per attivare la funzione. Il display visualizza il
messaggio PROG. La richiesta di manutenzione viene segnalata all’utente mantenendo il lampeggiante acceso per altri 10s dopo la
conclusione della manovra di apertura o chiusura.

RESET (-£5)

RESET della centrale. ATTENZIONE!: Riporta la centrale ai valori di default.

La prima pressione del pulsante <PG> provoca il lampeggio della scritta £S5, una ulteriore pressione del pulsante <PG> effettua il
reset della centrale. Nota: Non vengono cancellati i trasmettitori dalla ricevente ne la password di accesso.

Vengono riportati ai valori di default tutte le logiche e tutti i parametri, & pertanto necessario ripetere la procedura di autoset.
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AUTOSET (Auko)

Questa funzione va utilizzata per impostare i valori ottimali di funzionamento dell’automazione e, al termine della procedura, vengono
regolati i parametri di SFASAMENTO, TEMPO LAVORO e RALLENTAMENTO.
Per effettuare I’autoset, procedere come segue:
a) Accertarsi che nell’area di manovra delle ante non siano presenti ostacoli di nessuna natura, se necessario, transennare I’area in
modo da impedire I'accesso a persone, animali, auto, ecc.
Durante la fase di autoset, la funzione di antischiacciamento non é attiva.
b) Selezionare la funzione Alito e premere OK.
c) Selezionare con il pulsante <+> o <-> il sotto-menu nL 54, L54 o Enc a seconda della presenza di finecorsa e/o encoder:

nL5U: se il motore & privo di finecorsa e di encoder

L5U: se il motore é provvisto di finecorsa e privo di encoder

Enc: se il motore & provvisto di encoder e privo di finecorsa
d) selezionato la voce premere OK per dare inizio alla fase di autoset.
La centrale esegue una serie di manovre per I’'apprendimento della corsa delle ante e per la configurazione dei parametri.
Inizialmente entrambe le ante vengono portate in posizione di apertura, quindi dopo alcune manovre di apertura e chiusura a diverse
velocita, di una o di entrambe le ante, la centrale visualizza il messaggio OK. Nel caso |'operazione non abbia esito positivo viene
visualizzato il messaggio £rr. Ripetere I'operazione dopo aver ricontrollato i cablaggi e I'eventuale presenza di ostacoli.
Durante le manovre il display visualizza alcune sigle: oPEn durante 'apertura del motore 1 0 2 e cL o5 durante la chiusura del motore
102

PASSWORD DI ACCESSO (codE)

Consente di inserire un codice di protezione di accesso alla programmazione della centrale.

E’ possibile inserire un codice alfanumerico di quattro caratteri utilizzando i numeri da 0 a 9 e le lettere A-B-C-D-E-F.

Il valore di default € 0000 (quattro zeri) e indica I’assenza di codice di protezione.

In qualsiasi momento & possibile annullare I'operazione di inserimento del codice, premendo contemporaneamente i tasti + e -. Una
volta inserita la password € possibile operare sulla centrale, entrando ed uscendo dalla programmazione per un tempo di circa 10
minuti, in modo da consentire le operazioni di regolazione e test delle funzioni.

Sostituendo il codice 0000 con qualsiasi altro codice si abilita la protezione della centrale, impedendo I’accesso a tutti i menu.

Se si desidera inserire un codice di protezione, procedere come segue:

- selezionare il menu Code e premere OK.

- viene visualizzato il codice 0000, anche nel caso sia gia stato inserito in precedenza un codice di protezione.

- con i tasti + e - si pud variare il valore del carattere lampeggiante.

- con il tasto OK si conferma il carattere lampeggiante e si passa al successivo.

- dopo aver inserito i 4 caratteri compare un messaggio di conferma “CONF”.

- dopo alcuni secondi viene ri-visualizzato il codice 0000

- € necessario riconfermare il codice di protezione precedentemente inserito, in modo da evitare inserimenti involontari.

Se il codice corrisponde al precedente, viene visualizzato un messaggio di conferma “oH”

La centrale esce automaticamente dalla fase di programmazione, e per accedere nuovamente ai menu sara necessario inserire il
codice di protezione memorizzato.

IMPORTANTE: ANNOTARE il codice di protezione e CONSERVARLO IN LUOGO SICURO per future manutenzioni. Per rimuo-
vere un codice da una centrale protetta & necessario entrare in programmazione con la password e riportare il codice al
valore di default 0000.

IN CASO DI SMARRIMENTO DEL CODICE E NECESSARIO RIVOLGERSI ALL’ASSISTENZA

TECNICA AUTORIZZATA, PER IL RESET TOTALE DELLA CENTRALE.

APPRENDIMENTO REMOTO TRASMETTITORI

Se si dispone di un trasmettitore gia memorizzato nella ricevente & possibile effettuare I'apprendimento radio remoto (senza necessita
di accedere alla centrale).

IMPORTANTE: La procedura deve essere eseguita con ante in apertura durante la pausa TCA o a cancello aperto se la logica
TCA é OFF. La logica REM deve essere ON.

Procedere come segue:

1 Premere il tasto nascosto del trasmettitore gia memorizzato.

2 Premere, entro 5s, il tasto del trasmettitore gia memorizzato corrispondente al canale da associare al nuovo trasmettitore. Il lampeg-
giante si accende.

3 Premere entro 10s il tasto nascosto del nuovo trasmettitore.

4 Premere, entro 5s, il tasto del nuovo trasmettitore da associare al canale scelto al punto 2. Il lampeggiante si spegne.

5 La ricevente memorizza il nuovo trasmettitore ed esce immediatamente dalla programmazione.

FUSIBILI E PROTEZIONI

F1: T4A - Fusibile di protezione generale.

F2: Fusibile ripristinabile di protezione uscita alimentazione accessori.

Interviene in caso di sovraccarico o cortocircuito sull'uscita 24Vdc, in tal caso disalimentare la centrale e controllare i collegamenti o
la quantita di accessori collegati all'uscita 24Vdc. Una volta ripristinati i collegamenti in modo corretto |'uscita alimentazione accessori
tornera automaticamente in funzione.

BATTERIA DI EMERGENZA

La centrale TRUST24 comprende la scheda di alimentazione predisposta al collegamento in serie di due batterie 12V 2,1Ah DA.BT2
(opzionali) che consentono il funzionamento dell’automazione anche nel caso di temporanea assenza dell’alimentazione di rete.
Durante il normale funzionamento di rete la scheda TRUST24 provvede alla ricarica delle batterie.

La corrente di carica massima € di 1A, la corrente di carica media & di 300mA. (rispettare la polarita).



DIAGNOSTICA

Ad ogni ingresso & associato un segmento del display che in caso di attivazione si accen-
de, secondo il seguente schema.

Gli ingressi N.C. sono rappresentati dai segmenti verticali.

Gli ingressi N.O. sono rappresentati dai segmenti orizzontali.

La centrale visualizza il messaggio AMP1 o AMP2 in caso di intervento del sensore ampe-
rometrico antischiacciamento.

PHOT-C DAS

MESSAGGI DI ERRORE

Di seguito sono elencati alcuni messaggi che vengono visualizzati dal display in caso di anomalie di funzionamento:

ANP | |Errore ostacolo motore 1/antischiacciamento | Verificare presenza di ostacoli sulla corsa dell’anta motore 1
ANPZ2 | Errore ostacolo motore 2/antischiacciamento | Verificare presenza di ostacoli sulla corsa dell’anta motore 2
Verificare il corretto collegamento dell’encoder del motore 1 alla centra-
Erc i Errore encoder 1/rilevamento ostacolo le, la presenza di ostacoli sulla corsa dell’anta, il corretto funzionamento
dell’encoder.
Verificare il corretto collegamento dell’encoder del motore 2 alla centra-
Enc?d Errore encoder 2/rilevamento ostacolo le, la presenza di ostacoli sulla corsa dell’anta, il corretto funzionamento
dell’encoder.
Err Errore AUTOSET Ripetere procedura AUTOSET
‘ . - Verificare collegamenti motore 1. Motore scollegato o non funzionante.
Err | |Errore verifica circuito motore 1 .
Problema su centrale di comando
. Lo Verificare collegamenti motore 2. Motore scollegato o non funzionante.
Err2 |Errore verifica circuito motore 2 .
Problema su centrale di comando
ErrY | Errore verifica fotocellula PHOTA Zslrilflcare collegamenti, allineamento fotocellula PHOT OP o presenza osta-
E-r5S | Errore verifica fotocellula PHOTC Zslrilflcare collegamenti, allineamento fotocellula PHOT LC o presenza osta-
E-r8 |Errore attivazione ingressi In fase di autoset € intervenuto un ingresso (START/PP/Open/Close/PED) o
9 uno dei pulsanti (+/-/PG). Ripetere la procedura di autoset
BAr Intervento ingresso BAR (Bordo sensibile) Durante la manovra il bordo sensibile ha rilevato un ostacolo
P . . Surriscaldamento dovuto ad ostacoli permanenti. Sbloccare il cancello e
Ehrll  |Intervento protezione termica motore s . L :
verificare non ci siano punti di attrito.
owud { | Sovraccarico M1 Superamento della potenza massima. Verificare motore o presenta attriti
owd? | Sovraccarico M2 Superamento della potenza massima. Verificare motore o presenta attriti
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WARNING

The product shall not be used for purposes or in ways other than those for which the product is intended for and as described
in this manual. Incorrect uses can damage the product and cause injuries and damages.

The company shall not be deemed responsible for the non-compliance with a good manufacture technique of gates as well
as for any deformation, which might occur during use. Keep this manual for further use.

This manual has been especially written to be use by qualified fitters. Installation must be carried out by qualified personnel
(professional installer, according to EN 12635), in compliance with Good Practice and current code.

Make sure that the structure of the gate is suitable for automation.

The installer must supply all information on the automatic, manual and emergency operation of the automatic system and
supply the end user with instructions for use.

Packaging must be kept out of reach of children, as it can be hazardous.

For disposal, packaging must be divided the various types of waste (e.g. carton board, polystyrene) in compliance with
regulations in force.

Do not allow children to play with the fixed control devices of the product.

Keep the remote controls out of reach of children.

This product is not to be used by persons (including children) with reduced physical, sensory or mental capacity, or who are
unfamiliar with such equipment, unless under the supervision of or following training by persons responsible for their safety.
Apply all safety devices (photocells, safety edges, etc.) required to keep the area free of impact, crushing, dragging and
shearing hazard. Bear in mind the standards and directives in force, Good Practice criteria, intended use, the installation
environment, the operating logic of the system and forces generated by the automated system.

Installation must be carried out using safety devices and controls that meet standards EN 12978 and EN 12458.

Only use original accessories and spare parts, use of non-original spare parts will cause the warranty planned to cover the
products to become null and void. All the mechanical and electrical parts composing automation must meet the requirements
of the standards in force and outlined by CE marking.

A\

An omnipolar switch/section switch with remote contact opening equal to, or higher than 3mm must be provided on the
power supply mains.

Make sure that before wiring an adequate differential switch and an overcurrent protection is provided.

Pursuant to safety regulations in force, some types of installation require that the gate connection be earthed.

During installation, maintenance and repair, cut off power supply before accessing to live parts.

Also disconnect buffer batteries, if any are connected.

The electrical installation and the operating logic must comply with the regulations in force.

The leads fed with different voltages must be physically separate, or they must be suitably insulated with additional insulation
of at least 1 mm. The leads must be secured with an additional fixture near the terminals.

During installation, maintenance and repair, interrupt the power supply before opening the lid to access the electrical parts
Check all the connections again before switching on the power. The unused N.C. inputs must be bridged.

it

WASTE DISPOSAL

As indicated by the symbol shown, it is forbidden to dispose this product as normal urban waste as some parts might be
harmful for environment and human health, if they are disposed of incorrectly.

Therefore, the device should be disposed in special collection platforms or given back to the reseller if a new and similar
device is purchased.

An incorrect disposal of the device will result in fines applied to the user, as provided for by regulations in force.

Descriptions and figures in this manual are not binding. While leaving the essential characteristics of the product unchanged, the manufacturer reserves
the right to modify the same under the technical, design or commercial point of view without necessarily update this manual.
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TECHNICAL DATA
Mains power supply 110-250 V~(50-60 Hz)
Consumption in Stand-by 0,8 W*
Output, Motor 24 \/ =
Motor maximum power 130 W
Output, power supply of accessories 24VDc 1A max.
Protection level IP55
Operating temperature -20°C / +60°C
Radio receiver 433,92 MHz (Advanced Rolling Code ARC)
No. of codes storable in memory 512 (2048 with MEM2048 module)
* The control unit enters energy-saving mode (stand-by) only with ESA=0N logic and after completing any timed functions that may have been activated (TCA, courtesy light,
etc.), in any case no later than 240 seconds after the end of the operation.
L To activate standby mode with the gate open (TCA=0FF), it is necessary to disable the signaling functions (e.g., SCA). )




TRUST24 CONTROL PANEL
ELECTRICAL CONNECTIONS

The following table shows the electrical connections in Fig. 1:

Terminals Function Description

L-N-GND Supply Mains input 115-230Vac 50-60Hz

+ BATT - Batteries Input for connection of the back-up batteries (accessory)

MOT1 Motor 1 Connector for connection of 24 Vdc MOT1

MO0T2 Motor 2 Connector for connection of 24 Vdc MOT2

BLINK Flashing light 24Vdc flashing connection 4W max.

LOCK Electric lock Electric lock connection.

AUXA AUX 1 auxiliary output %&t.put with configurable N.O. contact from working parameter AUX1. Max load 500
Power supply output accessories 24Vdc/0.5A max.

+ 24V - Output 24Vdc ATTENTION! With ESA:ON logic, during the Stand-by phase, the power supply of
the accessories is interrupted. See ESA Logic
Sensitive bar contact input, a resistor is pre-installed on the terminals of 8,2 KOhm.
Resistive bar 8K2: connect the bar to the terminals eliminating the pre-installed resis-

BAR Sensitive edge tance as indicated in Figure 1.
Mechanical bar: connect the bar in series to the resistance as indicated in Figure 1.
The intervention of the bar stops movement of the gate and inverts for approx. 3s.

+AL.ENC.- Encoder power supply Egsv(;c:esruz%\ll;ec:jt;zﬁlf{)r Encoder M1 and M2. Use a 3x0,5mm2 cable max. length 10m..

COM Limit switch common Common for limit switch inputs SW01/SW02/SWC1/SWC2

SWO/E1 FC/Encoder input 1 Input for limit switch contact Open Motor 1 or for signal Encoder Motor 1

SWC1 FC input Input for limit switch contact Motor 1 closing

SWO0/E2 FC/Encoder 2 input Input for contact limit switch Open Motor 2 or for signal Encoder Motor 2

SWC2 FC input Input for limit switch contact Motor 2 closing

PHOT OP Photocell OPEN Photocell input enabled in OPENING and CLOSURE (N.C. contact).

PHOT CL Photocell CLOSE Photocell input enabled in CLOSURE (N.C. contact).

STOP STOP STOP button input (N.C. contact)

OPEN OPENED OPEN button input (N.O. contact). You can connect a timer for opening in time slots.

CLOSE CLOSED CLOSE button input (N.O. contact).

PED PEDESTRIAN ;emdgts;ﬂan button input (N.O. contact), opening command of motor 1, see TPED pa-

P.P. Step-by-Step Z‘Eip;.—by—Step button input (N.O. contact). You can connect a timer for opening in time

COM Common Inputs Common for the inputs for control and photocells and STOP

AUX2 AUX 2 auxiliary output 21:.put with configurable N.O. contact from working parameter AUX1. Max load 500

gt ke e g ntenna comecton

EXP1 Extension 1 Expansion connector for serial KNX or pro.UP

EXP2 Extension 2 Expansion connector for serial pro.UP
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CONNECTIONS CHECK

Disconnect power supply.

Manually release the gates, bring them to approx. half the stroke and lock them again.

Restore the power supply.

Give a step by step command using the button connected to the input of the PP, remote control or button <->.
The gates must move in opening.

If this is not the case, simply invert the motor running wires.

6) Using MINV logic, select the motor which must start to move first in opening, see Fig.3.

7) Execute an autoreset procedure (see AUTOSET menu).

O b wWwN =
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AUTOSET

This function is used to set the optimal automation operating values and, at the end of the procedure, the parameters of DISPLACE-
MENT, WORKING TIME and SLOWDOWN are adjusted.
To autoset, proceed as follows:
1) Ensure that in the manoeuvre area of the gates there are no obstacles of any kind.
If necessary, block off the area to prevent access to people, animals, cars, etc.
During the autoset phase, the anti-crushing function is not active.
2) Press the PG button to access programming, with the button + select the AUTO function and press PG.
3) Select the type of motor used:
ENC Motors with standard encoder
LSU Motors with electromechanical limit switch.
NLSU Motors without limit switch and encoder (timed function automatically calculated between the mechanical stops via ampero-
metric detection)
4) Press OK to start the autoset phase.
5) The central unit performs a sequence of operations: single partial openings, full openings and closings at different speeds, and so on.
During this phase, the display will show some acronyms that indicate the operation that is being performed at that time:
OPM1/2: motor 1 or 2 in opening phase
CLM1/2: motor 1 or 2 in closing phase.
If the motor movement is opposite to what is indicated on the display, stop the autoset by pressing any of the programming buttons,
reverse the +/- wires of the motor and repeat the autoset operation.
6) When the autoset phase has ended, the message OK is displayed.
Note:
If the autoset is not successful, an ERR error message is displayed, refer to the Error Message table and proceed accordingly, and then
repeat the autoset operation.

PROGRAMMING

Programming of the various functionalities of the control panel is carried out using the LCD display on the control panel and setting the
desired values in the programming menu described below.

The parameters menu allows a numerical value to be set to a function, similar to an adjustment trimmer.

The logic menu allows a function to be activated or deactivated, similar to the setting of a dip-switch.

Other special functions follow the parameters and logics menu and can vary according to the software revision.

TO ACCESS PROGRAMMING:

1 - Press the <PG> button to display the first “PAR” parameter menu.

2 - Choose with button <+> or <-> the menu you intend selecting (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>CODE).
3 - Press the <PG> button, the display shows the first function available on the menu.

4 - Use the <+> or <-> button to select the function you wish to change.

5 - Press the <PG> button to display the value currently set for the selected function.

6 - Use the <+> or <-> button to select the value you wish to assign to the function.

7 - Press the <PG> button to display the “PRG” signal indicating successful programming.

NOTES:

Pressing <+> and <-> simultaneously within a function menu allows you to return to the top menu without making any changes.
Hold the <+> or <-> button to accelerate the increase/decrease of values.

After 60s standby, the control panel exits programming mode and the display switches off.

Pressing the button <-> with the display off is the same as a step by step command.

On switching on the board, the software version is displayed for approx. 5s.



PARAMETERS, LOGICS AND SPECIAL FUNCTIONS

The following table describes the individual functions available in the control panel.

PARAMETRS (FPAr)
MENU FUNCTION MIN-MAX-(Default) MEMO
Automatic closure time Active only with “TCA”=ON logic.
t c F‘ At the end of the time set, the control panel commands a closure manoeuvre. 3-240-(40s)
E PE d Adjusts the opening percentage of motor 1 (pedestrian function). 1-99 (50)
Value is expressed as a percentage (99% complete opening of the gate).
g ' Adjusts the motor 1 OPENING speed during the normal phase. _ o
F SQ ! Value expressed as a percentage. 50-99 (99%)
« | Adjusts the motor 2 CLOSING speed during the normal phase. _ o
FSC ! Value expressed as a percentage. 50-99 (99%)
Adjusts the motor 2 OPENING speed during the normal phase. ) o
FEDE Value expressed as a percentage. 50-99 (99%)
Adjusts the motor 2 s CLOSING peed during the normal phase. ) o
FSC E Value expressed as a percentage. 50-99 (99%)
S. ¢ | Adjusts the motor 1 OPENING speed during the slowdown phases*. 10-50 (25%)
Lot Value expressed as a percentage. °
5. ¢ | Adjusts the motor 1 CLOSING speed during the slowdown phases*. 10-50 (25%)
LCt Value expressed as a percentage. °
) Adjusts the motor 2 OPENING speed during the slowdown phases*. ) o
S" DB Value expressed as a percentage. 10-50 (25%)
) Adjusts the motor 2 CLOSING speed during the slowdown phases*. . o
5" CE Value expressed as a percentage. 10-50 (25%)
e Mot.2 opening delay time e
Ediio Adjusts the delay time in opening of motor 2 compared to motor 1 0-15-(2s)
Il Mot.1 closure delay time AN
diic Adjusts the delay time in closure of motor 1 compared to motor 2 0-40-(39)
LS Adjusts the slowdown phase in the opening and closing of the M1 motor. 1-99 (20%)
et Value expressed as a percentage on the entire run.
Ny Adjusts the slowdown phase in the opening and closing of the M2 motor. 1-99 (20%)
A Value expressed as a percentage on the entire run.
m_ ¢ | Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00_(3M0/ V<
Pi 01 during the opening phase at normal speed - Motor 1 1-99-(30%)
o Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00 (3M0/ <
Pi L during the closure phase at normal speed - Motor 1 1-99-(30%)
" Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00 (30/
Pi 'DB during the opening phase at normal speed - Motor 2 1-99-(30%)
" Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00 (30/
Pi 'CE during the closure phase at normal speed - Motor 2 1-99-(30%)
« | Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00 (30
PSD ! during the opening phase at slowdown speed - Motor 1 1-99-(30%)
« | Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) L 00(RA0L
PSC ! during the closure phase at slowdown speed - Motor 1 1-99-(30%)
Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) 00_(30/ <
PSDE during the opening phase at slowdown speed - Motor 2 1-99-(30%)
Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device* (amperometric sensor) L 00_(30/ <
PSCE during the closure phase at slowdown speed - Motor 2 1-99-(30%)
SERL (Service light) enabling time outputs AUX1/AUX2.
ELS On each manoeuvre, the contact closes for the time set. 1-240-(60s)
See connection screen Figure 5/6
Enabling time of outputs AUX1/AUX2 when set as second radio channel.
Ecch 0: Bistable output, the status of the output switches on each command received. 0-250-(1s)
1-250: switching time in seconds
E Electric lock enabling time. 0-50
Loc Value expressed in 1/10s (0=0s - 50=5s) (10=1s)
ul oc Electric lock power supply voltage. 0-1-(0)

0: 12V - 1:24V
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Sets a short inversion once the closure limit switch point has been reached.
SHS;: It may be useful to facilitate the manual release of the gate. 0-40 (10)
Value expressed in 1/10 (0=0s - 40=4s)

Sets a short inversion once the opening limit switch point has been reached.
SHSQ It may be useful to facilitate the manual release of the gate. 0-40 (5)
Value expressed in 1/10 (0=0s - 40=4s)

- Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device (encoder) during the
Sk Fh_, phase at normal speed. 0-99-(1%)
0:0ff -1: minimum sensitivity - 99: maximum sensitivity

Adjusts the intervention threshold of the anti-crushing device (encoder) during the
SERr slowdown phase*. 0-99-(1%)
0:0ff -1: minimum sensitivity - 99: maximum sensitivity

Configures the AUX1 output operating mode.

0: SCA output (default)
1: radio 2ch output
2: courtesy light output (based on the time set by TLS parameter). See Fig.5
3: zone light output (always on with motor in motion and during TCA count). See Fig.5.
FUH | | 4: Photo-test Used to power the transmitters of the photocells in TEST mode. 0-6 (0)
5: Flashing output, copies the behaviour of the BLINK output
6: Alarm output. If the photocells remain engaged for over double the TCA set time,
the contact closes.
ATTENTION! The 24Vdc LED lamps, due to inrush current, cannot be directly connected
to the AUX outputs, use a decoupling relay.
Configures the AUX2 output operating mode.
0: SCA output (default)
1: radio 2ch output
2: courtesy light output (based on the time set by TLS parameter). See Fig.6
3: zone light output (always on with motor in motion and during TCA count). See Fig.6.
FH_,'HE’ 4: Photo-test Used to power the transmitters of the photocells in TEST mode. 0-6 (1)
5: Flashing output, copies the behaviour of the BLINK output
6: Alarm output. If the photocells remain engaged for over double the TCA set time,

the contact closes.
ATTENTION! The 24Vdc LED lamps, due to inrush current, cannot be directly connected
to the AUX outputs, use a decoupling relay.

* ATTENTION: FURTHER SETTING OF THESE PARAMETERS CAN BE DANGEROUS.
COMPLY WITH LEGISLATION IN FORCE!
With the motors without a limit switch and/or encoder, adjust the sensitivity of the sensor that causes stoppage during the
slowdown phase.
**1: minimum force/torque - 99: maximum force/torque.

The control panel avails of two anti-crushing devices: the amperometric sensor (adjusted by parameters PMO1/2-PMC1/2-PSO1/2-
PSC1/2) and the encoder (adjusted by the SEAV and SEAR parameters).

Using the Autoset procedure, the sensitivity of the amperometric sensor is adjusted by default, while the encoder (with default setting)
only activates if the gate stops completely following impact.

You are advised to only use a system at a time, giving preference to the amperometric sensor, whose response time is less.

LOGIC (Laf)

ON-OFF-
MENU FUNCTION Detout MEMO

Enables and disables automatic closure.
Ech On: automatic closure enabled. (ON)
Off = automatic closure disabled

Enables or disables the shared function.
bl On: shared function enabled. The S.S. or transmitter impulse has no effect during the

i : (OFF)
opening phase.
Off: apartment complex function disabled.
Enables or disables the condominium function during TCA counting.
the =] On: apartment complex function enabled. The PP or transmitter pulse has no effect during (OFF)

TCA counting.
Off: apartment complex function disabled.

Select the operating mode of the "P.P. button” and the transmitter.
PP On: “Operation”; OPEN> CLOSE > OPEN> (OFF)
Off: “Operation”; OPEN>STOP>CLOSE>STOP>

_ Enables or disables pre-flashing.
PrE On: Pre-flashing enabled. The flashing light activates 3s before the motor starts. (OFF)
Off: Pre-flashing disabled.
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Enables and disables rapid closure.

On: rapid closure enabled. With the gate open or in the opening phase, intervention of the
photocell causes automatic closure 3 s after complete opening. Active only with TCA:ON
Off = rapid closure disabled

(OFF)

Person present function enabled or disabled.

On: Person Present Operation

The APRE/CHIUDE button must be kept pressed throughout the manoeuvre. Opening the
STOP input stops the motor. All the safety inputs are disabled.

Off: Automatic/semi-automatic operation.

(OFF)

Selection of the flashing light operating mode during the TCA time
On: Flashing indicator light on during TCA
Off: Flashing indicator light off during TCA

(OFF)

Sets the BLINK flashing output operating mode.

On: The output provides intermittent voltage during the manoeuvre phase (2 flashes per
second).

Off: The output provides continuous voltage during the manoeuvre phase.

(OFF)

Enables or disables the photocells check on the PHOT Op input, enabled both in closure
and in opening.

On: Check enabled. If the check has a negative outcome, no manoeuvre is commanded.
See Fig.5/6 - “PHOTO TEST”. (AUX=4)

Off: Check the photocells on each disabled manoeuvre. This setting requires maintenance
of photocells every 6 months.

(OFF)

ESES

Enables or disables the photocells check on the PHOT ClI input, enabled both in closure
and in opening.

On: Check enabled. If the check has a negative outcome, no manoeuvre is commanded.
See Fig.5/6 - “PHOTO TEST”. (AUX=4)

Off: Check the photocells on each disabled manoeuvre. This setting requires maintenance
of photocells every 6 months.

(OFF)

Enables or disables the BAR input TEST.

Activation of the TEST function is only possible using items SC.RF and RF/RF.SUN, consult
the specific instructions.

On: Check enabled. If the check has a negative outcome, no manoeuvre is commanded.
See Fig.4 - “BAR TEST”. (AUX=4)

Off: Test disabled.

(OFF)

Selection of the motors 1 or 2 operating mode.
On: Use for a single motor, connected to output M1
Off: Use for two motors.

(OFF)

Motors start order:
On: motor 2 starts first in opening.
Off: motor 1 starts first in opening.

(OFF)

AoPF

Enables or disables the “Forced opening function without mains) function (can only be
enabled with the emergency batteries connected and working).

On: Function enabled. In the event of a power cut, before the emergency battery goes
completely flat, the control panel forces an opening manoeuvre.

The automation remains open until the mains power supply is restored.

Off: Function not enabled.

(OFF)

hAT

Enables or disables inversion strike.

On: Function enabled. Before each opening movement, the control panel commands a 2s
movement in the opposite direction to facilitate release of the solenoid valve.

Off: Function disabled.

(OFF)

blco

Enables or disables the block in opening function.
On: Block function enabled. .
Off: Block function disabled.

(OFF)

blcc

Enables or disables the block in closure function.
On: block function enabled.
Off: Block function disabled.

(OFF)

Selects the type of electric lock used.

On: Magnetic electric lock, normally powered according to the Vloc setting. Output en-
abled with gate closed.

Off: Latch electric lock, normally not powered.

Before each opening movement, it is supplied according to the Vloc setting for the time set
by the TLOC parameter.

(OFF)
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Enables or disables the cloned ARC transmitters.
c unq r On: The AK series transmitters closed from an ARC transmitter already stored are enabled. (ON)
Off: The cloned transmitters are not enabled.

Enables or disables remote learning of the radio transmitters, as indicated in the
= “Transmitters remote learning” paragraph.

rei On: Remote learning enabled. (ON)

Off: Remote learning disabled.

Enables or disables the “ESA” energy saving functionality.

On: The control unit, once the manoeuvre has terminated and enabling time is up of the
service light, removes the power supply to the accessories output, setting in stand-by
status.

E SH The power supply of the accessories however remains enabled, only for the necessary time, (ON)
if the AUX1/AUX2 parameters need it.

Off: Energy saving disabled. To use if you want to have the accessories power supply
always enabled, for example if using 24 Vdc, or other devices that need to be always

powered.
RADIO (-Ad)
MENU FUNZIONE
Selecting this function, the receiver sets in standby (Push) of a transmitter code to assign to the step-step function. Press
PP the transmitter key you intend to assign to this function.

If the code is valid, it is saved and the message OK is displayed

Selecting this function, the receiver sets in standby (Push) of a transmitter code to assign to the second radio channel.
EC h Press the transmitter key you intend to assign to this function.
If the code is valid, it is saved and the message OK is displayed

Selecting this function, the receiver sets in standby (push) of a transmitter code to assign to the pedestrian opening
PEd function (see TPED parameter). Press the transmitter key you intend to assign to this function.
If the code is valid, it is saved and the message OK is displayed

_ Selecting this function, the receiver sets in standby (Push) of a transmitter code to assign to the STOP function. Press
SEoF | the transmitter key you intend to assign to this function.
If the code is valid, it is saved and the message OK is displayed

mnoEH Selecting this function, the LCD display shows the number of transmitters currently saved in the receiver.

Selecting this function, the receiver sets in standby (Push) of a transmitter code to delete from the memory.

)
cLr If the code is valid, it is cancelled and the message OK is displayed

Completely deletes the receiver memory. Confirmation is required of the operation.
rEr By selecting this function, the receiver sets in standby (Push) of a new PGM press to confirm the operation.
At the end of the deletion, the message OK is displayed.

NUMBER OF MANOUEVRES (/iAn) |

It displays the number of complete cycles (open-+close) carried out by automation. The first press of the <PG> button displays the first
4 digits, the second press displays the last 4. e.g. <PG> 0 2 >>> <PG> 3456: executed 123.456 cycles.

MAINTENANCE CYCLES (7iAc ) |

This function allows you to enable the maintenance signal request after a number of manoeuvres established by the installation tech-
nician. To enable and select the number of manoeuvres, proceed as follows:

Press the <PG> button. The display shows OFF, which indicates the function is disabled (default value).

With the <+> and <-> buttons, select one of the numerical values proposed (from OFF to 100). The values should be intended as
hundreds of manoeuvre cycles (e.g.: the value 50 indicates 5000 manoeuvres). Press the OK button to enable the function. The dis-
play shows the message PROG. The maintenance request is signalled to the user while maintaining the flashing indicator light on for
another 10 s after conclusion of the opening or closure manoeuvre.

RESET (-£5)

Control panel RESET ATTENTION!: It returns the control panel to the default values.

Pressing the <PG> button for the first time causes the RES message to flash; pressing the <PG> button again resets the control panel.
Note: The transmitters are not deleted from the receiver or the access password.

All the logic and all the parameters are brought to the default values and it is therefore necessary to repeat the autoset procedure.
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AUTOSET (Auko)

This function is used to set the optimal automation operating values and, at the end of the procedure, the parameters of DISPLACE-
MENT, WORKING TIME and SLOWDOWN are adjusted.
To autoset, proceed as follows:
Ensure that there are no obstacles in the operating area of the gates, if necessary, cordon off the area to prevent access to people,
animals, cars, etc.
During the autoset phase, the anti-crushing function is not active.
b) Select the Alto function and press OK.
c) Select with the button <+> or <-> the sub-menu nL 54, L5U or Enc according to the presence of the limit switch and/or encoder:
ni 5U: if the motor is without a limit switch and encoder
L 5U: if the motor is equipped with a limit switch and encoder
Enc: if the motor is equipped with an encoder and without a limit switch.
d) having selected the item, press OK to start the autoset phase.
The central panel executes a series of manoeuvres for learning of the gate stroke and for configuration of the parameters.
Initially both the gates are brought to the opening position, then after a few opening and closure manoeuvres at different speeds, of
one or both gates, the control panel displays the message OK. If the operation does not have a positive outcome, the ERR message
is displayed. Repeat the operation after checking the wiring and the presence of obstacles
During the manoeuvres, the display shows each code: oPEn during opening of motor 1 or 2 and cL o5 during closure of motor 1 or 2.

PASSWORD (codf)

It allows you to enter the access protection code to control panel programming.

You can enter an alphanumerical code of four characters using the numbers from 0 to 9 and the letters A-B-C-D-E-F.

The default value is 0000 (four zeros) and indicates the absence of the protection code.

At any time, you can cancel the code entering operation, pressing the + and - keys simultaneously. Once the password is entered,
you can operate the control panel, entering and exiting programming for a time of approx. 10 minutes, to allow the adjustment and
test operations of the functions.

By replacing the code 0000 with any other code, you enable protection of the control panel, preventing access to all the menus.

If you want to enter a protection code, proceed as follows:

- select the Code menu and press OK.

- the code 0000 is displayed, even if a protection code has already been previously entered.

- use the + and - keys to change the value of the flashing character.

- the OK key confirms the flashing character and moves on to the next one.

- after entering the 4 characters, a “CONF” confirmation message appears.

- after a few seconds, the code 0000 is displayed again.

- it is necessary to reconfirm the previously entered protection code in order to avoid unintentional entries.

If the code corresponds to the previous one, an “OK” confirmation message is displayed.

The control panel automatically exits the programming phase and to access the menu again, the saved protection code will be neces-
sary.

IMPORTANT: NOTE the protection code and KEEP IT IN A SAFE PLACE for future maintenance. To remove a code from a
protected control panel, you should enter programming with the password and bring the code to the default value 0000.

IF THE CODE IS LOST, IT IS NECESSARY TO CONTACT THE AUTHORISED TECHNICAL

SERVICE CENTRE FOR A TOTAL RESET OF THE CONTROL PANEL.

TRANSMITTERS REMOTE LEARNING

If you have a transmitter already stored in the receiver, it is possible to carry out radio remote learning (without having to access the
control panel).

IMPORTANT: The procedure must be carried out with the gate in opening during the TCA pause or the gate open if the TCA
logic is OFF. The REM logic must be ON.

Proceed as follows:

1 Press the hidden key of the transmitter already stored.

2 Press, within 5s, the key of the transmitter already stored corresponding to the channel to associate with the new transmitter. The
flashing light comes on.

3 Press, within 10s, the hidden key of the new transmitter.

4 Press, within 5s, the key of the new transmitter to associate with the channel chosen in point 2. The flashing light goes out.

5 The receiver memorises the new transmitter and immediately exits programming.

FUSES AND GUARDS

F1: T4A - Main safety fuse.

F2: Resettable safety fuse for accessories power supply output.

Intervenes in the event of overload or short circuit on 24 Vdc output. In this case, disconnect the control panel and check the connec-
tions or the quantity of accessories connected to the 24Vdc output. Once the connections are reset in correct mode, the accessories
power supply output will automatically start working again.

EMERGENCY BATTERY

The TRUST24 control panel includes the power supply board prepared for connection in series of two batteries 12V 2,1Ah DA.BT2
(optional) which enable operation of the automation also in the event of temporary absence of the mains power supply.

During normal operation of the mains, the TRUST24 board recharges the batteries.

The maximum load current is 1A, the average loading current is 300mA. (respect polarity).
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DIAGNOSTICS

PHOT-C DAS

On each input, a display segment is associated which in the event of activation switches
on, according to the following board.

The N.C. inputs are represented by the vertical segments.

The N.O. outputs are represented by the vertical segments.

The control panel displays the message AMP 1 or AMP2 in the event of intervention of the
anti-crushing device amperometric sensor.

ERROR MESSAGES

The list is displayed of some messages which are shown on the display in the event of an operating anomaly:

ANP Motor 1 obstacle error/anti-crushing Check the presence of obstacles on the stroke of the motor gate 1
ANPZ | Motor 2 obstacle error/anti-crushing Check the presence of obstacles on the stroke of the motor gate 2
Check correct connection of the encoder of motor 1 to the control panel,
Enc ! Encoder 1 error/obstacle detection the presence of obstacles on the stroke of the gate and correct operation
of the encoder.
Check correct connection of the encoder of motor 2 to the control panel,
Encc Encoder 2 error/obstacle detection the presence of obstacles on the stroke of the gate and correct operation
of the encoder.
Err AUTOSET error Repeat autoset procedure
£ ‘ Motor 1 circuit test error Check motor 1 connections. Motor disconnected or not working. Problem
e on control panel
- Check motor 2 connections. Motor disconnected or not working. Problem
Err2 | Motor 2 circuit check error on control panel
Check connections, alignment of the photocell PHOT OP or obstacles
ErrY | PHOTA photocell test error oresent.
ErrS PHOTC photocell test error Check connections, alignment of the photocell PHOT LC or obstacles
P present.
E-r8 |inputs enabling error During the autoset phase, an input activated (START/PP/Open/Close/PED)
P 9 or one of the buttons (+/-/PG) activated. Repeat the autoset procedure.
bAr BAR input intervention (sensitive edge) During the manoeuvre, the sensitive edge detected an obstacle.
" otor thermal switch safety device interven- | Overheating due to permanent obstacles. Release the gate and chec
Eh Motor th | switch safety device int Overheating due t t obstacles. Rel th t d check
i tion there are no friction points.
owud { | Overload M1 Maximum power exceeded. Check motor or presence of friction.
oudd Overload M2 Maximum power exceeded. Check motor or presence of friction.
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DEU

HINWEISE

Das Produkt darf nicht fiir andere Zwecke oder auf andere Weise verwendet werden, als in der vorliegenden Anleitung be-
schrieben. Ein ungeeigneter Gebrauch kann das Produkt beschddigen und eine Gefahr flir Personen und Sachen darstellen.
Wir Ubernehmen keinerlei Haftung fiir Schaden, die sich aus einer unsachgerechten Montage der Tore und aus daraus fol-
genden Verformungen ergeben kdénnen.

Bewahren Sie dieses Handbuch fir Nachschlagzwecke auf.

Dieses Handbuch ist ausschlieBlich qualifiziertem Personal fiir die Installation und Wartung von automatischen Offnungsvor-
richtungen bestimmt. Die Installation muss von Fachpersonal(professioneller Installateur gemaB EN12635) unter Beachtung
der Regeln der guten Technik sowie der geltenden Normen vorgenommen werden.

Priifen, dass die Struktur des Tors so ist, dass es automatisiert werden kann.

Der Installateur hat dem Benutzer alle Informationen Uber den automatischen, manuellen Betrieb sowie den Not-Betrieb der
Automatik zusammen mit der Bedienungsanleitung zu liefern.

Das Verpackungsmaterial fern von Kindern halten, da es eine potentielle Gefahr darstellt.

Das Verpackungsmaterial nicht ins Freie werfen, sondern je nach Sorte (z.B. Pappe, Polystyrol) und laut den 6rtlich geltenden
Vorschriften entsorgen.

Erlauben Sie es Kindern nicht, mit den Steuervorrichtungen dieses Produkts zu spielen.

Halten Sie die Fernbedienungen von Kindern fern. Dieses Produkt eignet sich nicht fir den Gebrauch durch Personen
(einschlieBlich Kindern) mit eingeschrénkten korperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder ohne die nétigen
Kenntnisse, es sei denn, sie werden von flr ihre Sicherheit verantwortlichen Personen beaufsichtigt oder angeleitet.
Wenden Sie alle Sicherheitsvorrichtungen (Fotozellen, Sensoren usw.) an, die zum Schutz des Gefahrenbereiches gegen
Aufprall, Quetschung, Erfassung und Abtrennung von GliedmaBen erforderlich sind. Berlicksichtigen Sie die geltenden Nor-
men und Richtlinien, die Regeln der guten Technik, die Einsatzweise, die Installationsumgebung, die Betriebsweise sowie
die vom System entwickelten Kréfte. Die Installation muss unter Verwedung von Sicherheits- und Steuerungsvorrichtungen
vorgenommen werden, die der Norm EN 12978 und EN 12453 entsprechen.

Verwenden Sie ausschlieBlich Originalzubehdr und Originalersatzteile, die Verwendung von nicht originalen Teilen zieht einen
Verfall der vom Garantiezertifikat vorgesehenen Gewahrleistungen nach sich.

Alle mechanischen und elektrischen Teile der Automatisierung missen den Vorgaben der gultigen Normen entsprechen und
mit der CE-Kennzeichnung versehen sein.

A\

Das Stromnetz muss mit einem allpoligen Schalter bzw.

Trennschalter ausgestattet sein, dessen Kontakte einen Offnungsabstand gleich oder gréBer als 3 aufweisen.

Kontrollieren, ob der elektrischen Anlage ein geeigneter Differentialschalter und ein Uberspannungsschutzschalter vorge-
schaltet sind.

Einige Installationstypologien verlangen den Anschluss des Flligels an eine Erdungsanlage laut den geltenden Sicherheits-
normen. Wahrend der Installation, der Wartung und der Reparatur, die Anlage stromlos machen bevor an den elektrischen
Teilen gearbeitet wird. Klemmen Sie falls vorhanden auch die eventuellen Pufferbatterien ab. Die elektrische Installation und
die Betriebslogik missen den geltenden Vorschriften entsprechen.

Die Leiter die mit unterschiedlichen Spannungen gespeist werden, missen physisch getrennt oder sachgerecht mit einer
zusétzlichen Isolierung von mindestens 1 mm isoliert werden.

Die Leiter mussen in der Nahe der Klemmen zusatzlich befestigt werden. Wahrend der Installation, der Wartung und der
Reparatur, die Anlage stromlos machen bevor an den elektrischen Teilen gearbeitet wird.

Alle Anschlisse nochmals prifen, bevor die Zentrale mit Strom versorgt wird. Die nicht verwendeten N.C. Eingdnge missen
Uberbriickt werden.

A

ENTSORGUNG

Das seitlich abgebildete Symbol weiBt darauf hin, dass das Produkt nicht als Hausmiill entsorgt werden darf, da einige Be-
standteile fiir die Umwelt und die menschliche Gesundheit geféhrlich sind.

Das Gerat muss daher zu einer zugelassenen Entsorgungsstelle gebracht oder einem Héndler beim Kauf eines neuen Geréts
zurlickerstattet werden. Eine nicht ordnungsgemaBe Entsorgung ist laut Gesetz strafbar.

Die in diesem Handbuch enthaltenen Beschreibungen und Abbildungen sind nicht verbindlich. Ausgenommen der Haupteigenschaften des Produkts,
behélt sich der Hersteller das Recht vor eventuelle technische, konstruktive oder kommerzielle Anderungen vorzunehmen ohne dass er vorliegende
Veréffentlichung auf den letzten Stand bringen muss.

4 )
TECHNISCHE DATEN
Stromversorgung 110-250 V~(50-60 Hz)
Aufnahme im Standby 0.8 W*
Motorausgang 24 V=
Maximale Motorenleistung 135W
Ausgang Speisung Zubehor 24VDc 1A max.
Schutzklasse IP55
Betriebstemperatur -20°C / +60°C
Funkempfanger 433,92 MHz eingebaut und konfigurierbar
Programmierbare Codes 512 (2048 mit MEM2048-Modul)
* Die Steuerzentrale wechselt in den Energiesparmodus (Standby) erst nach dem Abschluss aller eventuell aktivierten zeitgesteuerten Funktionen (TCA, Beleuchtung usw.), jedoch
Y spatestens 240 Sekunden nach dem Ende der Bewegung. Damit der Standby-Modus bei offenem Tor (TCA=0FF) aktiviert wird, miissen die Signalfunktionen (z. B. SCA) deaktiviert werden. )
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STEUEREINHEIT TRUST24
ELEKTRISCHE ANSCHLUSSE

Die folgende Tabelle beschreibt die elektrischen Anschlisse, wie dargestellt auf Abb. 1

Klemmen Betriebsweise Beschreibung

L-N-GND Stromversorgung Eingang Netzversorgung 115-230Vac 50-60Hz

+ BATT - Batterien Eingang zum Anschluss der Pufferbatterien (Zubehor)

MOTH1 Motor 1 Verbinder fur den Motoranschluss 24Vdc MOT1.

MOT2 Motor 2 Verbinder fur den Motoranschluss 24Vdc MOT2.

BLINK Blinklicht Anschluss Blinkleuchte 24Vdc 4W max.

LOCK Elektroschloss Anschluss Elektroschloss.

AUXA Hilfsausgang AUX 1 Ausgang mit Kontakt NO konfigurierbar vom Funktionsmodus AUX1 aus. Max Last 500

mA.

Zubehdr Versorgungsausgang 24Vdc/0,5A max
+ 24V - Ausgang 24 Vdc ACHTUNG: Mit ESA-Logik: ON wird die Stromversorgung des Zubehérs wahrend
der Standby-Phase unterbrochen. Siehe ESA-Logik

Eingang Kontakt Sicherheitsleiste, ein 8,2 KOhm Widerstand ist an den Klemmen vor-
installiert.

8K2-Widerstandsleiste: Die Leiste an die Klemmen anschlieBen, so dass der vorinstal-
BAR Sicherheitsleiste lierte Widerstand entfallt, wie auf Abbildung 1 dargestellt.

Mechanische Leiste: Die Leiste in Serie an den Widerstand anschlieBen, wie auf Abbil-
dung 1 dargestellt.

Der Eingriff der Leiste stoppt die Bewegung des Turflligels und kehrt fiir ca. 3 s um.

+AL.ENC.- Stromversorgung  des | Stromversorgungsausgang fir Encoder M1 und M2. 3x0,5mm2 Kabel mit einer Lange

Encoders von max. 10 m verwenden.
comMm Endschalter gemeinsam | Gemeinsam flr Endschaltereingdnge SW01/SW02/SWC1/SWC2
SWO/E1 FC/Encoder-Eingang 1 Eingang fur Endschalterkontakt Motordffnung 1 oder fir Signal Motorgeber 1
SWCH1 FC-Eingang Eingang fur Endschalterkontakt Motor 1 SchlieBen
SWO0/E2 FC/Encoder 2 Eingang Eingang fiir Kontakt-Endschalter Open Motor 2 oder fir Signal Encoder Motor 2
SWC2 FC-Eingang Eingang fur Endschalterkontakt Motor 2 SchlieBen
PHTO OPEN Fotozelle Fotozelleneingang beim OFFNEN und SCHLIESSEN aktiv (Kontakt N.C.).
PHTC CLOSE Fotozelle Fotozelleneingang beim SCHLIESSEN aktiv (Kontakt N.C.).
STOP STOP Eingang STOP-Taste (Kontakt NC).
OPEN OFFNET Eli;:ﬁazré%g;eﬁtei e'O'rtFanNg][;lngog:ztts cl:\lhﬁe?afns besteht die Mdglichkeit, eine Zeitschaltuhr
CLOSE SCHLIESSEN Eingang Taste SCHLIESSEN (Kontakt N.O.).

) Eingang FuBgangertaster (Kontakt N.O.), er steuert die Offnung des Motors 1, siehe
PED FUSSGANGER Parameter TPED. Es besteht die Mdglichkeit, eine Zeitschaltuhr zum zeitgesteuerten
Offnen anzuschlieBen.

PP Schritt-Schritt Eingang Taste Schritt-Schritt (Kontakt N.O.).
COM Gemeinsame Eingange Gemeinsam fir die Steuerungseingénge und Fotozelle und STOP
AUX2 Hilfsausgang AUX 2 Ausgang mit Kontakt NO konfigurierbar vom Funktionsmodus AUX1 aus. Max Last 500

mA.

Antennenanschluss Platine integrierter Radioempfanger

ANT-SHIELD | Antenne (ANT: Signal - SHIELD: Anzeige)

EXP1 Erweiterung 1 Anschluss flir KNX oder pro.UP serielle Erweiterung

EXP2 Erweiterung 2 Anschluss fir serielle Erweiterung pro.UP
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UBERPRUFUNG DER ANSCHLUSSE

Versorgung abtrennen.

Den Turfligel von Hand entriegeln, etwa auf die Halfte bringen und wieder verriegeln.

Wiederherstellung der Versorgung.

Mit der Taste, die an den Eingang PP angeschlossen ist, Fernsteuerung oder Taste <-> eine Schrittsteuerung geben.

Die Tiiren miissen sich in Offnung bewegen.

Sollte dies nicht der Fall sein, einfach die Motorlaufdrahte umkehren.

6) Mit Hilfe der MINV-Logik den Motor wihlen, der das Manover als erster in der Offnung beginnen soll, siche Abb. 3.
7) Einen Autoset-Vorgang durchfiihren (sieche Menti AUTOSET).

O b wWwN =
—-—-—=2C0

AUTOSET

Diese Funktion wird verwendet, um die optimalen Betriebswerte der Automatisierung einzustellen und, nach dem Vorgang, werden die
Parameter PHASENVERSCHIEBUNG, ARBEITSZEIT und VERLANGSAMUNG reguliert.
Fir das Autoset, wie folgt vorgehen:
1) Sicherstellen, dass sich im Mandvrierbereich der Tiren keine Hindernisse befinden.
Falls notwendig, den Bereich absperren, um unbefugten Personen, Tiere, Autos, usw. den Zugang zu verwehren.
Waiahrend dem Autoset, ist die Funktion des Quetschschutzes nicht aktiv.
2) Die Taste PG driicken, um auf die Programmierung zuzugreifen, mit der Taste + die Funktion AUTO auswé&hlen und OK drlicken.
3) Die Art des verwendeten Motors wéhlen:
ENC-Motoren mit Standard-Encoder
LSU-Motoren mit elektromechanischen Endschaltern.
NLSU-Motoren ohne Endschalter und Encoder (automatische Berechnung der Betriebszeit zwischen den mechanischen Anschlagen
durch amperometrische Erfassung)
4) OK drticken, um die Autoset-Phase zu starten.
5) Das Steuergerit filhrt ein Manéver durch: teilweise einzelne Offnungen, komplette Offnungen und SchlieBungen bei unterschiedlicher
Geschwindigkeit, usw..
Wahrend dieser Phase zeigt das Display einige Abkirzungszeichen, die den Vorgang angeben, der in diesem Moment durchgefihrt
wird:
OPM1/2: der Motor 1 oder 2 in Offnung
OPM1/2: der Motor 1 oder 2 in SchlieBung
Wenn die Motorbewegung umgekehrt als auf dem Display angegeben ist, das Autoset unterbrechen mit einer beliebigen Taste der
Programmierung, die Kabel +/- des Motors umkehren und den Autoset-Vorgang wiederholen.
6) Nach der Autoset-Phase wird die Meldung OK angezeigt.
Beachten Sie:
Wenn das Autoset nicht erfolgreich war, wird eine Fehlermeldung ERR angezeigt. Sehen Sie in der Tabelle Fehlermeldungen nach und
fuhren Sie den entsprechenden Eingriff durch, dann den Autoset-Vorgang wiederholen.

PROGRAMMIERUNG

Die Programmierung der verschiedenen Funktionen des Steuergerats erfolgt Giber das LCD-Display auf dem Steuergerat und die Ein-
stellung der gewlinschten Werte in den unten beschriebenen Programmiermends.

Mit dem Parametermenl kann man einen numerischen Wert fiir eine Funktion einstellen, &hnlich wie mit einem Regulierungstrimmer.
Mit dem Logikmen( kann man eine Funktion aktivieren oder deaktivieren, &hnlich wie bei der Einstellung eines Dip-Schalters.

Weitere Sonderfunktionen folgen auf die Parameter- und LogikmenUs und kénnen je nach Softwareversion variieren.

UM AUF DIE PROGRAMMIERUNG ZUZUGREIFEN:

1 - Die Taste <PG> driicken, das Display wechselt zum ersten Menl Parameter ,,PAR".

2 - Die Taste <+> oder <-> wahlen, um das gewtinschte Menil auszuwéahlen (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>CODE).
Die Taste <PG> driicken, das Display zeigt die erste verfugbare Funktion im MenU an.

4. Mit der Taste <+> oder <-> die Funktion wahlen, die man &ndern mdchte.

5 - Die Taste <PG> driicken. Auf dem Display wird der aktuell eingestellte Wert fur die ausgewé&hlte Funktion angezeigt.

6. Mit der Taste <+> oder <-> den Wert wahlen, die man man der Funktion zuteilen méchte.

7 - Die Taste <PG> driicken. Auf dem Display erscheint das Signal ,PRG", das die erfolgreiche Programmierung anzeigt.

ANMERKUNG:

Durch gleichzeitiges Driicken von <+> und <-> in einem Funktionsmenii kann man zum oberen Menii zuriickkehren, ohne Anderungen
vorzunehmen.

Die Taste <+> oder <-> gedruckt halten, um die Erhéhung/Verringerung der Werte zu beschleunigen.

Nach einer Wartezeit von 60s verlasst das Steuergerat den Programmiermodus und schaltet das Display aus.

Das Driicken der Taste <-> bei ausgeschaltetem Display entspricht einer Schrittsteuerung.

Beim Einschalten der Karte wird die Softwareversion flr ca. 5s angezeigt.
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In den folgenden Tabellen werden die einzelnen Funktionen beschrieben, die im Steuergeréat verfigbar sind.

PARAMETER, LOGIKEN UND SONDERFUNKTIONEN

PARAMETER (Ffr)

Der Wert ist angegeben in Prozent (99% vollstandige Offnung des Torfliigels).

- MIN-MAX
MENU FUNKTION (Default) MEMO
E a Zeit der automatischen SchlieBung. Aktiv nur mit Logik ,,TCA”=ON. 3-240-(409)
c Nach Abschluss der eingestellten Zeit befiehlt das Steuergerét einen SchlieBvorgang.
Stellt den Offnungsprozentsatz von Motor 1 (FuBgéngerfunktion) ein.
EPEd gsp (uBgang ) 1-99 (50)

FSo i

Stellt die OPEN-Drehzahl von Motor 1 wéhrend der normalen Drehzahlphase ein.
In Prozent ausgedrickter Wert.

50-99 (99%)

FSc i

Stellt die ZU-Drehzahl von Motor 1 wahrend der normalen Drehzahlphase ein.
In Prozent ausgedrickter Wert.

50-99 (99%)

FSoc

Stellt die OPEN-Drehzahl von Motor 2 wahrend der normalen Drehzahlphase ein.
In Prozent ausgedrickter Wert.

50-99 (99%)

FScc

Legt die ZU-Drehzahl von Motor 1 wahrend der Verzégerungsphase fest.
In Prozent ausgedrickter Wert.

50-99 (99%)

wahrend der SchlieBphase bei verlangsamter Geschwindigkeit - Motor 1

) Stellt die OFFENE Geschwindigkeit von Motor 1 wahrend der Verzégerung ein. . o
S" ot Der Wert wird in Prozent angegeben. 10-50 (25%)
) ' Legt die ZU-Drehzahl von Motor 1 wahrend der Verzégerungsphase fest. . o
S“ ct Der Wert wird in Prozent angegeben. 10-50 (25%)

=) Stellt die OFFENE Geschwindigkeit von Motor 2 wéhrend der Verzdgerung ein. . o
aL QE Der Wert wird in Prozent angegeben. 10-50 (25%)
) Legt die ZU-Drehzahl von Motor 2 wahrend der Verzégerungsphase fest. } o
5" CB Der Wert wird in Prozent angegeben. 10-50 (25%)

™ Oﬁnungsyerzbgerungszeit Mot.2 4
Ediio Stellt die Offnungsverzdgerungszeit von Motor 2 im Verhaltnis zu Motor 1 ein. 0-15-2s)
s SchlieBverzégerungszeit Mot.1 e
Ediic Stellt die SchlieBverzégerungszeit von Motor 1 im Verhaltnis zu Motor 2 ein. 0-40-(3s)
o Die Verlangsamen beim Offnen und SchlieBen von Motor M1 regulieren. ) o
=T Wert in Prozent zu internem Lauf ausgedriickt: 1-99 (20%)
Ia Die Verlangsamen beim Offnen und SchlieBen von Motor M2 regulieren. ) o
£3nic Wert in Prozent zu internem Lauf ausgedriickt: 1-99 (20%)
=T P Einstellung der Eingriffsschwelle der Quetschschutzvorrichtung® (amperometrischer Sensor) 1-99-(30%)*
MO U \wahrend der Offnungsphase bei normaler Geschwindigkeit - Motor 1 °
pn Einstellung der Eingriffsschwelle der Quetschschutzvorrichtung* (amperometrischer Sensor) 1-99-(30%)*
ME U | Wwahrend der SchlieBphase bei normaler Geschwindigkeit - Motor 1 °
Phal Einstellung der Eingriffsschwelle der Quetschschutzvorrichtung® (amperometrischer Sensor) 1-99-(30%)*"
o wahrend der Offnungsphase bei normaler Geschwindigkeit - Motor 2 ?
Phc2 Einstellung der Eingriffsschwelle der Quetschschutzvorrichtung* (amperometrischer Sensor) 1-99-(30%)™
nc wahrend der SchlieBphase bei normaler Geschwindigkeit - Motor 2 °
(=T Einstellung der Eingriffsschwelle der Quetschschutzvorrichtung® (amperometrischer Sensor) 1-99-(30%)**
ot wahrend der Offnungsphase bei verlangsamter Geschwindigkeit - Motor 1 ?
(=] Einstellung der Eingriffsschwelle der Quetschschutzvorrichtung* (amperometrischer Sensor) 1-99-(30%)**

PSac

Einstellung der Eingriffsschwelle der Quetschschutzvorrichtung™ (amperometrischer Sensor)
wahrend der Offnungsphase bei verlangsamter Geschwindigkeit - Motor 2

1-99-(30%)**

P5cd

Einstellung der Eingriffsschwelle der Quetschschutzvorrichtung® (amperometrischer Sensor)
wahrend der SchlieBphase bei verlangsamter Geschwindigkeit - Motor 2

1-99-(30%)**

Aktivierungszeit des SERL-Kontakts (Serviceleuchte) Ausgédnge AUX1/AUX2.

012V -1:24V

EL S Bei jedem Vorgang schlieBt der Kontakt flr die eingestellte Zeit. 1-240-(60s)

Siehe Anschlusschema Abbildung 5/6
Aktivierungszeit der Ausgange AUX1/AUX2, wenn als zweiter Funkkanal eingestellt.

EZch | 0Bistabiler Ausgang, der Ausgangszustand wechselt mit jeder empfangenen Steuerung. 0-250-(1s)
1-250: Umschaltzeit in Sekunden

E Aktivierungszeit Elektroschloss. 0-50

LLOLC | \Wert ausgedriickt in 1/10s (0=0s - 50=5s) (10=1s)
Versorgungsspannung Elektroschloss.

uloc I anning 0-1-(0)
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Stellt einen kurzen Eingriff ein, wenn der Punkt des Endschalters zur SchlieBung erreicht ist.

4: Fototest. Wird dazu verwendet, die Sender der Lichtschranken im TEST-Modus zu versorgen.
5: Blinklicht-Ausgang, der das Verhalten des BLINK-Ausgangs nachbildet.

6: Alarmausgang. Bleiben die Lichtschranken langer als das Doppelte des eingestellten TCA
belegt, schlieBt der Kontakt.

ACHTUNG: Die 24Vdc-LED-Lampen kénnen wegen des Einschaltstroms nicht direkt an die AUX-
Ausgénge angeschlossen werden, verwenden Sie ein Entkopplungsrelais.

SHS;: Kann zur Vereinfachung der manuellen Entriegelung der Tur niitzlich sein. 0-40 (10)
Wert ausgedriickt in 1/10 (0=0s - 40=4s)
Stellt einen kurzen Eingriff ein, wenn der Punkt des Endschalters zum Offnen erreicht ist.
SHSQ Kann zur Vereinfachung der manuellen Entriegelung der Tur nitzlich sein. 0-40 (5)
Wert ausgedriickt in 1/10 (0=0s - 40=4s)
Einstellung der Eingriffsschwelle der Quetschschutzvorrichtung (Encoder) wahrend der Pha-
SEFEU se mit normaler Geschwindigkeit*. 0-99-(1%)
0:0ff -1: min. Empfindlichkeit - 99: max. Empfindlichkeit
Einstellung der Eingriffsschwelle der Quetschschutzvorrichtung (Encoder) wéahrend der Ver-
CERrF |langsamungsphase*. 0-99-(1%)
0:0ff -1: min. Empfindlichkeit - 99: max. Empfindlichkeit
Konfiguriert den Funktionsmodus des Ausgangs AUX1:
0: Ausgang SCA (Standard)
1: Funkausgang 2ch
2: Ausgang des Servicelichts (abh&ngig von der mit dem Parameter TLS eingestellten Zeit).
Siehe Abb.5
3: Zonenlichtausgang (immer aktiv bei laufendem Motor und wahrend der TCA-Z&hlung).
RLH | | Siehe Abb. 5. 0-6 (0)
4: Fototest. Wird dazu verwendet, die Sender der Lichtschranken im TEST-Modus zu versorgen.
5: Blinklicht-Ausgang, der das Verhalten des BLINK-Ausgangs nachbildet.
6: Alarmausgang. Bleiben die Lichtschranken langer als das Doppelte des eingestellten TCA
belegt, schlieBt der Kontakt.
ACHTUNG: Die 24Vdc-LED-Lampen kénnen wegen des Einschaltstroms nicht direkt an die AUX-
Ausgange angeschlossen werden, verwenden Sie ein Entkopplungsrelais.
Konfiguriert den Funktionsmodus des Ausgangs AUX2:
0: Ausgang SCA (Standard)
1: Funkausgang 2ch
2: Ausgang des Servicelichts (abhangig von der mit dem Parameter TLS eingestellten Zeit).
Siehe Abb.6
3: Zonenlichtausgang (immer aktiv bei laufendem Motor und wahrend der TCA-Z&hlung).
AUHZ | Siehe Abb.6 0-6 (1)

* ACHTUNG: EINE FALSCHE EINSTELLUNG DIESER PARAMETER KANN GEFAHRLICH SEIN.

DIE GELTENDEN BESTIMMUNGEN BEACHTEN!

Bei Motoren ohne Endschalter und/oder Encoder stellt er die Empfindlichkeit des Sensors ein, der den Stopp wahrend der
Verzégerungsphase verursacht.
**1: min. Kraft/Drehmoment - 99: max. Kraft/Drehmoment.

Die Steuereinheit verfiigt Uber zwei Quetschschutzvorrichtungen, den amperometrischen Sensor (eingestellt liber die Parameter
PMO1/2-PMC1/2-PSO1/2-PSC1/2) und den Encoder (eingestellt (ber die Parameter SEAV und SEAR).
Mit dem Autoset-Verfahren wird die Empfindlichkeit des amperometrischen Sensors standardméBig eingestellt, wéhrend der Encoder
(mit der Standardeinstellung) nur aktiviert wird, wenn das Tor nach einem Aufprall zum Stillstand kommt.
Es ist ratsam, jeweils nur ein System zu verwenden, wobei dem amperometrischen Sensor der Vorzug zu geben ist, da er eine kiirzere

Off: Betrieb: OFFNEN > STOPP > SCHLIESSEN > STOPP >

Ansprechzeit hat.
LOGIKEN (Lo0l)
- ON-OFF
MENU FUNKTION (Default) MEMO
Aktiviert oder deaktiviert die automatische SchlieBung
EcA | On: Automatische SchlieBung aktiviert (ON)
Off: Automatische SchlieBung deaktiviert
Aktiviert oder deaktiviert die Wohnanlagenfunktion.
th! On: Wohnanlagenfunktion aktiviert. Der Impuls P.P. oder der Sender haben keinen Einfluss (OFF)
o wahrend der Offnungsphase .
Off: Wohnanlagenfunktion deaktiviert.
Aktiviert oder deaktiviert die Wohnanlagenfunktion wéhrend der Z&hlung TCA.
th =i On: Wohnanlagenfunktion aktiviert. Der Impuls P.P. oder der Sender haben keinen Einfluss (OFF)
oc wiahrend der Zahlung TCA.
Off: Wohnanlagenfunktion deaktiviert.
Die Betriebsgrt der ,Taste P.P,” und des Sgnders auswahlen.
PP On: Betrieb: OFFNENE > SCHLIESSEN > OFFNEN > (OFF)
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Aktiviert oder deaktiviert das Vorblinken.

F'rE On: Vorblinken aktiviert. Das Blinklicht wird 3 Sekunden vor dem Starten des Motors aktiviert. (OFF)
Off: Vorblinken deaktiviert.
Aktiviert oder deaktiviert die schnelle SchlieBung )
On: Schnelle SchlieBung aktiviert. Bei offenem Tor oder wahrend der Offnungsphase fiihrt das
S.: L Eingreifen der Fotozelle zur automatischen SchlieBung nach 3 Sekunden nach der vollstandigen (OFF)
Offnung. Aktiv nur mit TCA:ON
Off: Schnelle SchlieBung deaktiviert.
Aktiviert oder deaktiviert die Funktion ,,Anwesenheit eines Bedieners*”.
On: ?etrieb ,2Anwesenheit eines Bedieners”
hEr Die OFFNEN/SCHLIEBEN-Tasten mussen wahrend des gesamten Mandvers gedriickt bleiben. (OFF)
Das Offnen des STOP-Eingangs stoppt den Motor. Alle Sicherheitseingange sind deaktiviert.
Off: Automatischer / halbautomatischer Betrieb.
Auswahl der Betriebsart des Blinklichts wéhrend der Zeit TCA
LEcH | On: Blinklicht eingeschaltet wihrend TCA (OFF)
Off: Blinklicht ausgeschaltet wahrend TCA
Betriebsart des blinkenden BLINK-Ausgangs einstellen
nb'._ H gglzﬂlj)nec;'gusgang liefert wéhrend der Mandverphase intermittierend Spannung (2 x Blinken pro (OFF)
Off: Der Ausgang liefert wahrend der Mandverphase kontinuierlich Spannung,
Aktiviert oder deaktiviert die Ul_)_erprUfung der Fotozellen am PHOTO Op Eingang, die sowohl
beim SchlieBen als auch beim Offnen aktiv sind.
EGE ¢ On: Uberpriifung aktiviert. Wenn die Prifung ein negatives Ergebnis hat, wird kein Mandver (OFF)
! befohlen. Siehe Abb.5/6- ,PHOTO TEST*. (AUX=4)
Off: Uberpriifen der Fotozellen bei jedem deaktiviertem Mandver. Diese Einstellung macht die
Wartung der Lichtschranken alle 6 Monate erforderlich.
Aktiviert oder deaktiviert die UperprUfung der Fotozellen am PHOTO CI Eingang, die sowohl
beim SchlieBen als auch beim Offnen aktiv sind.
ESED On: Uberpriifung aktiviert. Wenn die Prifung ein negatives Ergebnis hat, wird kein Mandver (OFF)
befohlen. Siehe Abb.5/6- ,PHOTO TEST*. (AUX=4)
Off: Uberpriifen der Fotozellen bei jedem deaktiviertem Mandver. Diese Einstellung macht die
Wartung der Lichtschranken alle 6 Monate erforderlich.
Aktiviert oder deaktiviert den TEST der Eingangs-LEISTE (BAR).
Die Aktivierung der Funktion TEST ist nur bei Verwendung der Artikel SC.RF und RF/RF.SUN
ESET moglich, siehe die entsprechenden Anweisungen. (OFF)
= On: Uberprifung aktiviert. Wenn die Prifung ein negatives Ergebnis hat, wird kein Mandver
befohlen. Siehe Abb.4 - ,BAR TEST*. (AUX=4)
Off: Test deaktiviert.
Wahlt den Funktionsmodus 1 oder 2 Motoren aus:
.‘nat On: Verwendung im Falle eines einzelnen Motors, der an den Ausgang M1 angeschlossen ist (OFF)
Off: Verwendung im Fall von zwei Motoren.
Reihenfolge des Starts der Motoren:
[T On: Der Motor 2 startet beim Offnen zuerst (OFF)
Off: Der Motor 1 startet beim Offnen zuerst
Aktiviert oder deaktiviert die Funktion ,Erzwungenes Offnen ohne Netz® (kann nur aktiviert
werden, wenn die Notbatterien angeschlossen sind und funktionieren).
Fi' PF On: Funktion aktiv. Bei einem Str__omausfall, bevor die Notstrombatterie vollstdndig entladen ist, (OFF)
o erzwingt das Steuergerat einen Offnungsvorgang.
Die Automatisierung bleibt gedffnet, bis die Stromversorgung wiederhergestellt ist.
Off: Funktion nicht aktiv
Aktiviert oder deaktiviert die Umkehrhubfunktion
On: Funktion eingeschaltet. Vor jedem Offnungsvorgang steuert das Steuergerat eine 2s-Be-
RAN wegung in die entgegengesetzte Richtung, um die Freigabe des Elektroschlosses zu erleich- (OFF)
tern.
Off: Funktion deaktiviert.
Aktivieren oder deaktivieren der Verriegelungsfunktion beim Offnen.
kL co | On: Blockierfunktion aktiviert. (OFF)
Off: Blockierfunktion deaktiviert.
Aktivieren oder deaktivieren der Verriegelungsfunktion beim SchlieBen.
kL cc | On: Blockierfunktion aktiviert. (OFF)

Off: Blockierfunktion deaktiviert.
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Die Art des verwendeten Elektroschlosses wahlen.
On: Magnetisches Elektroschloss, das normalerweise entsprechend der Vloc-Einstellung be-
trieben wird. Ausgang aktiv bei geschlossenem Tor. (OFF)

)
nLoc Off: Magneti:%ches Schloss, normalerweise ohne Strom.
Vor jedem Offnungsvorgang wird entsprechend der Vloc-Einstellung fir die im Parameter
TLOC eingestellte Zeit Strom zugefiihrt.
Aktiviert oder deaktiviert die geklonten ARC-Sender.
A On: Die Sender der AK-Reihe, die von einem bereits gespeicherten ARC-Sender geklont wur- (ON)
cunr den, sind aktiviert.
Off: Geklonte Sender sind nicht aktiviert.
Aktiviert oder deaktiviert die ferngesteuerte Erfassung der Funksender, wie in Abschnitt
En sFerngesteuerte Erfassung der Sender” angegeben. (ON)
ren On: Ferngesteuerte Erfassung aktiviert.
Off: Ferngesteuerte Erfassung deaktiviert.
Aktiviert oder deaktiviert die Funktion der Energieeinsparung ,,ESA®.
On: Wenn der Vorgang beendet ist und die Aktivierungszeit der Service-Lichter abgelaufen ist,
schaltet das Steuergerat den Zubehdrausgang aus und schaltet ihn in Standby.
ESA Die Stromversorgung des Zubehdrs bleibt jedoch nur so lange wie nétig aktiv, wenn die AUX1/ (ON)
AUX2-Parametereinstellungen dies erfordern.
Off: Energieeinsparung deaktiviert. Zur Verwendung, wenn ein stets aktiver Ausgang der
Speisung des Zubehodrs gewiinscht wird, zum Beispiel, wenn die Tastaturen 24 Vdc oder
andere Gerate, die stets versorgt werden missen, verwendet werden.
RADIO (-fd)
MENU FUNZIONE

PP

Durch Auswahl dieser Funktion schaltet sich der Empfanger in den Wartezustand (PL5h) auf einen Sendercode, welcher
der Schritt-Schritt-Funktion zugewiesen werden muss. Die Taste des Senders driickaen, der dieser Funktion zugewiesen
werden muss. Wenn der Code gliltig ist, wird er gespeichert und die Meldung oH angezeigt.

Durch Auswahl dieser Funktion schaltet sich der Empfanger in den Wartezustand (PL5h) auf einen Sendercode, welcher

E’ch dem zweiten Funkkanal zugewiesen werden muss. Die Taste des Senders driicken, der dieser Funktion zugewiesen
werden muss. Wenn der Code gliltig ist, wird er gespeichert und die Meldung aH angezeigt.
Durch Auswahl dieser Funktion schaltet sich der Empfanger in den Wartezustand (PL5h) auf einen Sendercode der
PEA der Funktion FuBgangerdffnung zugewiesen wird (sieche TPED Parameter). Die Taste des Senders driicken, der dieser

Funktion zugewiesen werden muss.
Wenn der Code gliltig ist, wird er gespeichert und die Meldung aH angezeigt.

Skof

Durch Auswahl dieser Funktion schaltet sich der Empféanger in den Wartezustand (PL5h) auf einen STOP, welcher der
PED-Funktion zugewiesen werden muss. Die Taste des Senders driicken, der dieser Funktion zugewiesen werden muss.
Wenn der Code gliltig ist, wird er gespeichert und die Meldung oH angezeigt.

mnoEH Durch Auswahl dieser Funktion zeigt das LCD-Display die Anzahl an aktuell gespeicherten Sendern im Empfénger an.
Durch Auswahl dieser Funktion schaltet sich der Empféanger in den Wartezustand (PL5h) auf einen Sendercode, welcher
cLr vom Speicher geldscht werden soll.
Wenn der Code gliltig ist, wird er geldscht und die Meldung aH angezeigt.
Léscht den Speicher des Empféangers vollsténdig. Es wird zur Bestétigung des Vorgangs aufgefordert.
rkr Durch Auswahl dieser Funktion schaltet sich der Empfanger in den Wartezustand (Push) auf ein neues Dricken von

PGM bei Bestétigen des Vorgangs.
nach dem L&schen wird die Meldung OK angezeigt

ANZAHL DER MANOVER (nifRn)

Zeigt die Anzahl der abgeschlossenen Zyklen an (Offnen+SchlieBen), die von der Automatisierung durchgefilhrt wurden. Das erste
Driicken der Taste <PG> zeigt die ersten 4 Ziffern an, das zweite Drlicken die letzten 4. Beispiel: <PG> 00 i >>> <PG> 3456: durch-
geflhrt 123.456 Zyklen.
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WARTUNGSZYKLEN (7Ac /)

Mit dieser Funktion kénnen Sie das Wartungsanforderungssignal nach einer Reihe von vom Installateur festgelegten Vorgéngen akti-
vieren. Gehen Sie wie folgt vor, um die Anzahl der Mandver zu aktivieren und auszuwahlen:

Driicken Sie die Taste <PG>. Das Display zeigt OFF an, was angibt, dass die Funktion deaktiviert ist (Standardwert).

Verwenden Sie die Tasten <+> und <->, um einen der vorgeschlagenen numerischen Werte auszuwéahlen (von OFF bis 100). Die Wer-
te werden verstanden als Hunderte von Mandverzyklen (zum Beispiel: Der Wert 50 gibt 5000 Mandver an). Driicken Sie die OK-Taste,
um die Funktion zu aktivieren. Das Display zeigt die Meldung PROG. Die Wartungsanforderung wird dem Benutzer signalisiert, indem
das Blinklicht nach Abschluss des Offnungs- oder SchlieBmanévers weitere 10 Sekunden lang eingeschaltet bleibt.

RESET (-£5)

RESET des Steuergerats. ACHTUNG!: Setzen Sie das Steuergerat auf die Standardwerte zurlick.

Durch das erste Driicken der Taste <PG> blinkt die Aufschrift rE5, durch erneutes Driicken der Taste <PG> wird die Steuereinheit
zurlickgesetzt. Beachten Sie: Die Sender werden und das Zugangskennwort nicht vom Empfanger geldscht.

Alle Logiken und alle Parameter werden auf die Standardwerte zuriickgesetzt, daher muss der Autoset-Vorgang wiederholt werden.

AUTOSET (Alta)

Diese Funktion wird verwendet, um die optimalen Betriebswerte der Automatisierung einzustellen und, nach dem Vorgang, werden
die Parameter PHASENVERSCHIEBUNG, ARBEITSZEIT und VERLANGSAMUNG reguliert.
Fir das Autoset, wie folgt vorgehen:
a) Sicherstellen, dass in dem Aktivitdtsbereich der TUrfligel keine Hindernisse sind, bei Bedarf den Bereich absperren, damit keine
Personen, Tiere, Autos, usw. darauf Zugang haben.
Waihrend dem Autoset, ist die Funktion des Quetschschutzes nicht aktiv.
b) Die Funktion Ruta auswahlen und OK driicken.
c) Mit der Taste <+> oder <-> das Untermeni ni 54, L54 oder Enc wahlen, abhéngig vom Vorhandensein des Endschalters und/oder
Encoder:

nL 54 Wenn der Motor keinen Endschalter und Encoder hat

L5U: Wenn der Motor einen Endschalter und Encoder hat

Enc: Wenn der Motor einen Endschalter und keinen Encoder hat
d) Nach Wahl des Punkts, OK driicken, um die Autoset-Phase zu starten.
Die Steuereinheit flihrt eine Reihe von Mandvern durch, um den Weg der Trfligel zu erlernen und die Parameter zu konfigurieren.
Nach einigen Offnungs- und SchlieBvorgdngen mit unterschiedlichen Geschwindigkeiten eines oder beider Tiiren zeigt die Steuerein-
heit die Meldung OK an. Wenn der Vorgang nicht erfolgreich war, erscheint die Meldung Er-r. Den Vorgang wiederholen nachdem die
Verkabelung und eventuelle Hindernisse Uberpriift wurden.

Wahrend der Bewegung zeigt das Display einige Abkiirzungen an: aPEn wéhrend des Offnens des Motors 1 oder 2 und CLOS wah-
rend des SchlieBens des Motors 1 oder 2.

ZUGRIFFSPASSWORT (codf)

Ermdglicht die Eingabe eines Sicherheitscodes flr den Zugriff auf die Programmierung des Bedienfelds.

Es ist moglich, einen vierstelligen alphanumerischen Code mit den Zahlen 0 bis 9 und den Buchstaben A-B-C-D-E-F einzugeben.
Der Standardwert ist 0000 (vier Nullen) und zeigt das Fehlen eines Schutzcodes an.

Sie kénnen die Codeeingabe jederzeit abbrechen, indem Sie gleichzeitig die Tasten + und - driicken. Sobald das Passwort eingege-
ben wurde, kann die Steuereinheit betatigt und die Programmierung fir ca. 10 Minuten eingegeben und beendet werden, damit die
Funktionen angepasst und getestet werden kdnnen.

Durch Ersetzen des Codes 0000 durch einen anderen Code wird der Schutz des Steuergerats aktiviert, wodurch der Zugriff auf alle
MenUs verhindert wird.

Wenn Sie einen Schutzcode eingeben mdchten, gehen Sie wie folgt vor:

- Wahlen Sie das Meni Code und driicken Sie OK.

- Der Code 0000 wird angezeigt, auch wenn zuvor bereits ein Schutzcode eingegeben wurde.

- Mit den Tasten + und - kénnen Sie den Wert des blinkenden Zeichens andern.

- Driicken Sie die OK-Taste, um das blinkende Zeichen zu bestétigen und mit dem néchsten fortzufahren.

- Nach Eingabe der 4 Zeichen erscheint eine Bestétigungsmeldung ,,CONF*.

- Nach einigen Sekunden wird der Code 0000 erneut angezeigt

- Der zuvor eingegebene Schutzcode muss erneut bestéatigt werden, um ein ungewolltes Einfliigen zu vermeiden.

Wenn der Code mit dem vorherigen Ubereinstimmt, wird eine Bestatigungsmeldung ,,oH“ angezeigt

Die Steuereinheit verlasst automatisch die Programmierphase. Um erneut auf die Menls zuzugreifen, miissen Sie den gespeicherten
Schutzcode eingeben.

WICHTIG: SCHREIBEN Sie sich den Schutzcode auf und bewahren Sie ihn fiir zukiinftige Wartungsarbeiten an einem siche-
ren Ort auf. Um einen Code von einer geschiitzten Steuereinheit zu entfernen, miissen Sie die Programmierung mit dem
Passwort aufrufen und den Code auf den Standardwert 0000 zuriicksetzen.

WENN DER CODE VERLOREN GEGANGEN IST, WENDEN SIE SICH AN DEN AUTORISIERTEN

TECHNISCHEN KUNDENDIENST, UM DAS STEUERGERAT VOLLSTANDIG ZURUCKZUSETZEN.

FERNGESTEUERTE LERNFUNKTION DER SENDER

Wenn bereits ein Sender im Empfanger gespeichert wurde, ist es moglich, ein ferngesteuertes Teach-in durchzufiihren (ohne auf die
Steuerung zugreifen zu missen).

WICHTIG: Das Verfahren muss bei sich 6ffnender Tiir wahrend der TCA-Pause oder bei offener Tiir, wenn die TCA-Logik aus-
geschaltet ist, durchgefiihrt werden. Die REM Logik muss ON sein.
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Gehen Sie wie folgt vor:

1 Die verdeckte Taste des bereits gespeicherten Senders driicken.

2 Innerhalb von 5 Sekunden die Taste des bereits gespeicherten Senders driicken, der dem Kanal entspricht, der zugewiesen werden
soll. Der Blinker wird eingeschaltet.

3 Innerhalb von 10 Sekunden die verdeckte Taste des neuen Senders driicken.

4 Innerhalb von 5 Sekunden die Taste des neuen Senders driicken, der einem neuen Kanal in Punkt 2 zugewiesen werden soll. Der
Blinker wird abgeschaltet.

5 Empfanger speichert den neuen Sender und verlédsst unverziiglich die Programmierung.

SICHERUNGEN UND SCHUTZVORRICHTUNGEN

F1: T4A - Allgemeine Schutzsicherung.

F2: Zuricksetzbare Sicherung zum Schutz des Stromversorgungsausgangs des Zubehors.

Schreitet im Falle einer Uberlastung oder eines Kurzschlusses am 24 Vdc-Ausgang ein; in diesem Fall das Steuergerédt von der Ver-
sorgung isolieren die Anschlisse oder die Menge des an den 24 Vdc-Ausgang angeschlossenen Zubehors kontrollieren. Sobald die
Anschlusse korrekt wiederhergestellt sind, wird der Ausgang der Zusatzstromversorgung automatisch wieder in Betrieb genommen.

NOTFALLBATTERIE

Die Steuereinheit TRUST24 enthalt eine Stromversorgungsplatine, die fir den Anschluss von zwei 12V 2,1Ah DA.BT2-Batterien (optional)
vorgesehen ist, die den Betrieb der Automatisierung auch bei einem voriibergehenden Stromausfall ermdglichen.

Wéhrend dem normalen Netzbetrieb sorgt die Platine TRUST24 fiir das Aufladen der Batterien.

Der maximale Ladestrom betrégt 1A, der durchschnittliche Ladestrom betragt 300mA. (Beachten Sie die Polaritét).

DIAGNOSTIK

ST e ™ e Jedem Eingang ist ein Anzeigesegment zugeordnet, das bei Aktivierung aufleuchtet, wie

im folgenden Diagramm dargestellt.

Die N.C.-Eingange werden durch die vertikalen Segmente dargestellt.

Die N.O.-Eingénge werden durch die horizontalen Segmente dargestellt.

Die Steuereinheit zeigt die Meldung AMP1 oder AMP2 an, wenn der amperometrische

PHOT sT0P Quetschschutzsensor anspricht.
PHOT-C DAS

FEHLERMELDUNGEN

Nachfolgend sind einige Meldungen aufgefiihrt, die bei Stérungen auf dem Display angezeigt werden:

ne Fehler Hindernis Motor 1/Quetschschutz-

. Vorhandensein von Hindernissen am Hub der Tlr Motor 1 kontrollieren
vorrichtung

ANP2 Fehler Hindemis Motor 2/Quetschschutz- Vorhandensein von Hindernissen am Hub der Tur Motor 2 kontrollieren

vorrichtung

Den korrekten Anschluss des Encoders von Motor 1 an die Steuereinheit pru-
Enc | | Fehler Encoder 1/Erkennen Hindernis fen, das Vorhandensein von Hindernissen am Hub der Tir und die korrekte
Funktion des Encoders.

Den korrekten Anschluss des Encoders von Motor 2 an die Steuereinheit pri-

Encd | Fehler Encoder 2/Erkennen Hindernis fen, das Vorhandensein von Hindernissen am Hub der Tir und die korrekte
Funktion des Encoders.
Err Fehler AUTOSET AUTOSET-Vorgang wiederholen

Anschluss Motor 1 priifen Motor abgetrennt oder funktioniert nicht Problem an

. .
Err il Fehler Kontrolle Motorkreis 1 der Steuerzentrale

Anschluss Motor 2 prifen Motor abgetrennt oder funktioniert nicht Problem an

Err2 | Fehler Kontrolle Motorkreis 2 der Steuerzentrale

Die Verbindungen, die Ausrichtung der Fotozellen PHOT OP oder das Vorhan-

ErrY | Fehler Priifung Fotozelle PHOTA densein von Hindernissen priifen.

Die Verbindungen, die Ausrichtung der Fotozellen PHOT LC oder das Vorhan-
densein von Hindernissen prifen.

Ein Eingang (START/PP/Open/Close/PED) oder eine der Tasten (+/-/PG) hat
ErrH | Fehler Aktivierung Eingange wahrend der automatischen Einstellung ausgeldst. Dn AUTOSET-Vorgang wie-
derholen

Err5S | Fehler Prifung Fotozelle PHOTC

bAr Eingriff BAR-Eingang (Sicherheitsleiste) Wahrend der Bewegung hat die Sicherheitsleiste ein Hindernis erkannt

Uberhitzung durch permanent vorhandene Hindernisse. Das Tor entriegeln und

n . .
Ehrii Eingiff Thermoschutzschalter Motor kontrollieren, dass keine Reibungspunkte vorhanden sind.

Uberschreiten der maximalen Leistung. Motor kontrollieren oder Vorhanden-

. e
oud { | Uberlast M1 sein von Reibungen

Uberschreiten der maximalen Leistung. Motor kontrollieren oder Vorhanden-

oudd | Uberlast M2 sein von Reibungen
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FRA

AVERTISSEMENTS

Il est interdit d’utiliser ce produit pour I'utilisation du produit ou avec des finalités ou modalités non prévues par le présent
manuel.

Toute autre utilisation pourrait compromettre I'intégrité du produit et présenter un danger pour les personnes ou pour les biens.
Le fabricant décline toute responsabilité en cas d’utilisation impropre ou d’inobservation de la bonne technique dans la
construction des portails, ainsi que de toute déformation qui pourrait avoir lieu lors de son utilisation.

Toujours conserver la notice pour toute autre consultation future.

Ce manuel est destiné exclusivement au personnel qualifié pour I'installation et la maintenance des ouvertures automatiques.
Le montage doit étre accompli par du personnel qualifié (monteur professionnel, conformément a EN12635), dans le respect
del la bonne technique et des normes en vigueur. Vérifier que la structure du portail est adaptée pour étre équipée d’un
automatisme. L’installateur doit fournir toutes les informations relatives au fonctionnement automatique, au déverrouillage
d’urgence de 'automatisme, et livrer a I'utilisateur les modes d’emploi.

Tenir a I'écart des enfants tous les matériaux d’emballage car ils représentent une source potentielle de danger.

Ne pas disperser les matériaux d’emballage dans I’environnement, mais trier selon les différentes typologies (i.e. carton, polys-
tyréne) et les traiter selon les normes locales. Ne pas laisser les enfants jouer avec les dispositifs de commande du produit.
Conserver les télécommandes hors de la portée des enfants. Ce produit n’est pas prévu pour étre utilisé par des personnes
(dont les enfants) dont les capacités physiques, sensorielles ou mentales sont limitées, ou ne disposant pas des connais-
sances adéquates, sauf sous surveillance ou apres avoir regu les consignes des personnes responsables de leur sécurité.
Appliquer tous les dispositifs de sécurité (photocellules, linteaux sensibles, etc..) nécessaires pour protéger la zone contre
les risques de choc, d’écrasement, d’entrainement ou de cisaillement.

Tenir compte des réglements et des directives en vigueur, des critéres de bonne technique, de I'utilisation, de I'environnement
de l'installation, de la logique de fonctionnement du systeme et des forces développées par I'automatisation.

L’installation doit étre équipée de dispositifs de sécurité et de commandes conformes aux normes EN 12978 et EN 12453.
Utiliser exclusivement des accessoires et des pieces de rechange originales, I'utilisation de composants non originaux com-
porte I'exclusion du produit des couvertures prévues par le certificat de Garantie.

Toutes la parties, mécaniques et électriques, qui composent |'automation doivent correspondre aux conditions requises des
réglementations en vigueur et reporter le marquage CE.

Prévoir sur le réseau de I’alimentation un interrupteur / sectionneur omnipolaire avec distance d’ouverture des contacts égale
ou supérieure a 3 mm.. Vérifier la présence en amont de l'installation électrique d’un interrupteur différentiel et d’une pro-
tection de surcourant adéquats. Certains types d’installation requiérent le branchement du vantail a une installation de mise
a terre satisfaisant les normes de sécurité e vigueur. Avant toute intervention, d’installation, réparation et maintien, couper
I’alimentation avant d’accéder aux parties électriques. Déconnecter également les batteries tampon éventuellement présentes.
L’installation électrique et la logique de fonctionnement doivent étre conformes aux normes en vigueur.

Les conducteurs alimentés a des tensions différentes doivent étre séparés physiquement ou bien, ils doivent étre isolés en
maniére appropriée avec une gaine supplémentaire d’au moins 1 mm.

Les conducteurs doivent étre assurés par une fixation supplémentaire a proximité des bornes.

Pendant toute intervention d’installation, maintenance et réparation, couper I'alimentation avant de procéder a toucher les
parties électriques. Recontroler toutes les connexions faites avant d’alimenter la logique de commande.

Les entrées N.F. non utilisées doivent étre shuntées

DEMOLITION

Comme indiqué par le symbole a coté, il est interdit de jeter ce produit dans les ordures ménageéres car les parties qui le
composent pourraient nuire a I’environnent et a la santé des hommes, si traitées et évacuées de maniére incorrecte.
L’appareillage devra, par conséquent, étre livré dans les spéciaux point de collecte et de triage, ou bien remis au revendeur
lorsqu’on décide d’acheter un appareillage équivalent.

L’évacuation abusive du produit de la part de 'usager comporte I'application de sanctions administratives comme prévu
par les normes en vigueur.

Les descriptions et les illustrations présentées dans ce manuel ne sont pas contraignantes. En laissant inaltérées les caractéristiques essentielles du
produit, le fabricant se réserve le droit d’apporter toute modification a caractére technique, de construction ou commerciale sans s’engager a revoir
la cette publication.

4 j )
DONNEES TECHNIQUES
Alimentation secteur 110-250 V~(50-60 Hz)
Absorption en veille 0.8 W~
Sortie Moteur 24 V=
Puissance maxi moteur 135W
Sortie alimentation accessoires 24VDc 1A max.
Niveau de protection IP55
Temp. fonctionnement -20°C / +60°C
Récepteur radio 433,92 MHz intégré et paramétrable
N° codes mémorisables 512 (2048 avec le module MEM2048)
* Lunité de contréle passe en mode d’économie d’énergie (veille) uniquement apres la fin des fonctions temporisées éventuellement activées (TCA, éclairage de courtoisie, etc.), mais en tout
cas au plus tard 240 secondes aprés la fin de la manceuvre. Pour activer le mode veille avec le portail ouvert (TCA=0FF), il est nécessaire de désactiver les fonctions de signalisation (ex. SCA).
g J
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CENTRALE DE COMMANDE TRUST24

BRANCHEMENTS ELECTRIQUES

Le tableau ci-dessous décrit les branchements électriques illustrées a la Fig. 1 :

Bornes Fonction Description

L-N-GND Alimentation Entrée d’alimentation de réseau 115-230 Vac 50-60 Hz

+ BATT - Batteries de secours Entrée pour la connexion des batteries de secours (accessoire)

MOT1 Moteur 1 Connecteur pour la connexion du moteur MOT1 24 Vdc.

MOT2 Moteur 2 Connecteur pour la connexion du moteur MOT2 24 Vdc.

BLINK Feu clignotant Sortie pour le feu clignotant 24 Vdc 4 W max.

LOCK Serrure électrique Sortie pour la serrure électrique.

AUX1 Sortie auxiliaire AUX 1 Sortie avec pontact N.O. configurable a partir du paramétre de fonctionnement AUX1.
Charge maximale 500 mA.
Sortie d’alimentation des accessoires 24 Vdc/0.5 A max.

+ 24V - Sortie 24Vdc REMARQUE : Avec la logique ESA : ON, l'alimentation des accessoires est inter-
rompue pendant la phase de stand-by. Voir la logique ESA
Entrée pour la barre palpeuse, une résistance de 8,2 KOhm est déja installée sur les
bornes.
Barre palpeuse 8K2 : connectez le bord aux borniers en retirant la résistance déja instal-
Iée comme indiqué sur la Figure 1.

BAR Barre Palpeuse . - -
Barre palpeuse mécanique NF : connectez le bord en série avec la résistance comme
indiqué sur la figure 1.
L’intervention de la barre palpeuse arréte le mouvement du vantail et I'inverse pour
environ 3 s.

. T . i A 2

+AL.ENC.- Alimentation du codeur Sortie d allmgntatlon pour les encodeurs M1 et M2. Utilisez un cable3x0,5mm*~ d'une
longueur maximale de 10m.

coM Commup de linterrup- Commun pour les entrées des interrupteurs de fin de course SW01/SW02/SWC1/SWC2

teur de fin de course

SWO/E1 Entrée FC/Encoder 1 Entrée pour le contact de fin de course Ouverture moteur 1 ou pour le signal Codeur
moteur 1

SWC1 Entrée FC Entrée pour le contact de I'interrupteur de fin de course Fermeture du moteur 1

SWO0/E2 Entrée FC/Encoder 2 Entrée pour le contact de fin de course Open Motor 2 ou pour le signal Encoder Motor 2

SWC2 Entrée FC Entrée pour le contact de I'interrupteur de fin de course Fermeture du moteur 2

PHTO Photocellule Ouvre Entrée active en OUVERTURE et en FERMETURE (contact N.F.).

PHTC Photocellule Ferme Entrée active en FERMETURE (contact N.F.).

STOP STOP Entrée du bouton STOP (contact N.F.).

OPEN OUVERTURE E’ntre(.e bouton OUVERTURE (F:qntact N.O.). Il est possible de connecter une horloge afin
d’avoir une ouverture temporisée.

CLOSE FERMETURE Entrée du bouton FERMETURE (contact N.O.).

PED PIETON Entrée bouton piéton (contact N.O.), commande I'ouverture du moteur 1, voir paramétre
TPED.

PP Pas 4 pas E!'ltreg bouton pas a pas (corltgct N.O.). Il est possible de connecter une horloge afin
d’avoir une ouverture temporisée.

COM Commun Commun pour les entrées de commande, des photocellules et STOP

AUX2 Sortie auxiliaire AUX 2 Sortie avec gontact N.O. configurable a partir du paramétre de fonctionnement AUX2.
Charge maximale 500 mA.
Connexion de I'antenne du récepteur intégrée

ANT-SHIELD | Antenne (ANT : Signal - SHIELD : Ecran)

EXP1 Extension 1 Connecteur pour le module KNX ou pro. UP

EXP2 Extension 2 Connecteur pour le module pro. UP
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VERIFICATION DES BRANCHEMENTS

Débranchez I’alimentation du réseau électrique

Déverrouillez manuellement les vantaux, déplacez les a mi-chemin et revérrouillez les.

Rebranchez I’alimentation du réseau

Donnez une commande pas a pas par un bouton connecté a I'’entrée PP, un émetteur ou le bouton <- >

Les portes doivent bouger a I’ouverture

Si ce n’est pas le cas, inversez les fils d’alimentation du moteur.

6) En utilisant la logique MINV, sélectionnez le moteur qui doit commencer la manceuvre d’ouverture en premier, voir Fig. 3
7) Effectuer une procédure d’auto-apprentissage (voir le menu AUTO-APPRENTISSAGE)

O b wWwN =
—-—-—_2C0

~

AUTO-APPRENTISSAGE

Cette fonction permet de définir les valeurs optimales de fonctionnement de I'automatisme et, a la fin de la procédure, les parametres
DEPHASAGE, TEMPS DE TRAVAIL et RALENTISSEMENT sont réglés.
Afin d’effectuer un auto-apprentissage, procédez comme suit :
1) S’assurer qu’il n’y a aucun obstacle de n’importe quelle nature que ce soit dans la zone de fonctionnement du portail.
Si nécessaire, bouclez la zone pour empécher I'acces des personnes, animaux, voitures, etc.
Pendant la phase d’auto-apprentissage, la fonction anti-écrasement n’est pas active.
2) Appuyez sur le bouton PG pour entrer dans la programmation, utilisez le bouton + pour sélectionner la fonction AUTO et appuyez
sur PG.
3) Sélectionnez le type de moteur utilisé :
ENC Moteurs avec encodeur standard
LSU Moteurs avec fin de course électromécaniques
NLSU Moteurs sans fin de course électromécaniques et sans encodeur (fonctionnement en temps calculé automatiquement entre les
arréts mécaniques par détection ampérométrique)
4) Appuyez sur OK pour lancer la phase d’auto-apprentissage.
5) La centrale de commande effectue une séquence de manceuvres : ouvertures partielles individuelles, ouvertures et fermetures com-
plétes a différentes vitesses, etc.
Pendant cette phase, I'afficheur affiche des sigles indiquant I'opération en cours a ce moment-la :
OPM1/2 : lors de I'ouverture du moteur 1 ou 2
CLM1/2 : lors de la fermeture du moteur 1 ou 2.
Si le mouvement du moteur est opposé a ce qui est indiqué sur I’écran, interrompez I’auto-apprentissage en appuyant sur n’importe
quel bouton de programmation, inversez les fils + /- du moteur et répétez I’opération d’auto-apprentissage.
6) A la fin de la phase d’auto-apprentissage, le message OK s’affiche.
Remarque :
Si la réinitialisation automatique échoue, un message d’erreur ERR s’affiche, consultez le tableau des messages d’erreur et agissez de
conséquence, puis répétez I'opération de auto-apprentissage.

PROGRAMMATION

Les différentes fonctions disponibles sont programmées via afficheur LCD sur la centrale de commande et en réglant les valeurs sou-
haitées dans les menus de programmation décrits ci-dessous.

Le menu des parameétres permet d’attribuer une valeur numérique a une fonction, de maniére similaire au trimmer de réglage.

Le menu des logiques permet d’activer ou de désactiver une fonction, de maniére similaire au réglage d’un dip-switch.

D’autres fonctions spéciales peuvent varier en fonction de la révision du firmware.

POUR ACCEDER A LA PROGRAMMATION :

1 - Appuyez sur le bouton < PG >, I'afficheur passe au premier menu de paramétres « PAR ».

2 - Utilisez le bouton < + > ou <- > pour choisir le menu que vous souhaitez sélectionner (PAR > LOG > RAD > NMAN > MACI > RES
> AUTO > CODE).

3 - Appuyez sur le bouton < PG >, I'afficheur affiche la premiéere fonction disponible dans le menu.

4 - Utilisez les boutons < + > ou <- > pour sélectionner la fonction a modifier.

5 - Appuyez sur le bouton < PG >, I'afficheur affiche la valeur actuellement définie pour la fonction sélectionnée.

6 - Utilisez les boutons < + > ou <- > pour changer la valeur a attribuer a la fonction.

7 - Appuyez sur le bouton < PG >, I'afficheur affiche le message « PRG » qui indique que la programmation est prise en compte.

REMARQUES :

En appuyant simultanément sur < + > et <- > a I'intérieur d’'un menu de fonctions cela vous permet de revenir au menu supérieur sans
effectuer de modifications.

Maintenez la pression sur la touche < + > ou la touche <- > accélére "'augmentation/diminution des valeurs.

Aprés une inactivité de 60 s, la centrale quitte le mode de programmation et éteint I'afficheur.

Appuyer sur le bouton <- > lorsque I'afficheur s’est éteint équivaut a une commande pas a pas.

Lors de la mise en activité de la carte, la version firmware s’affiche pendant environ 5 s.
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PARAMETRES, LOGIQUES ET FONCTIONS AVANCEES

Les tableaux ci-dessous décrivent les différentes fonctions disponibles dans la centrale de commande.

PARAMETRES (PAr)
MENU FONCTION MIN-MAX-(Default) MEMO
koA Temps de fermeture automatique. Active seulement avec la logique « TCA » = ON. 3-240-(40s)
c Au terme du temps configuré, la centrale commande une manceuvre de fermeture.
tPEd Reégle le pourcentage d’ouverture du moteur 1 (fonction piéton). 1-99 (50)
La valeur est exprimée en pourcentage (99 % d’ouverture compléte du vantail 1).
FSD ! Reg[e |?. vitesse d'OUVERTURE du moteur 1 pendant la phase de vitesse normale, 50-99 (99%)
exprimée en pourcentage.
FSC ! Reégle la vitesse de FERMETURE du moteur 1 pendant la phase de vitesse normale, 50-99 (99%)

exprimée en pourcentage.

Reégle la vitesse d'OUVERTURE du moteur 2 pendant la phase de vitesse normale,
exprimée en pourcentage.

50-99 (99%)

Reégle la vitesse de FERMETURE du moteur 2 pendant la phase de vitesse normale,
exprimée en pourcentage.

50-99 (99%)

Regle la vitesse d'OUVERTURE du moteur 1 pendant la décélération®.
Valeur en pourcentage.

10-50 (25%)

Regle la vitesse de FERMETURE du moteur 1 pendant la décélération*.
Valeur exprimée en pourcentage.

10-50 (25%)

Régle la vitesse d'OUVERTURE du moteur 2 pendant la décélération®.
Valeur en pourcentage.

10-50 (25%)

Régle la vitesse de FERMETURE du moteur 2 pendant la décélération®.
Valeur exprimée en pourcentage.

10-50 (25%)

Retard a I’ouverture Mot.2

o] -15-
Ediio Regle le retard a I'ouverture du moteur 2 par rapport au moteur 1. 0-15-(2s)
' Retard a la fermeture Mot.1 AN
tdiic Regle le retard a la fermeture du moteur 1 par rapport au moteur 2. 0-40-(3s)
E 5',-'. ! Reégle la phgse’ de ralentissement en ouverture et fermeture du moteur M1. 1-09 (20%)

Valeur exprimée en pourcentage sur toute la course.
SN2 Régle la phase de ralentissement en ouverture et fermeture du moteur M2. 1-09 (20%)

Valeur exprimée en pourcentage sur toute la course.

Regle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement* (détection ampérométrique)

" _ _ O/ \**
Pi o1 pendant la phase d’ouverture a vitesse normale - Moteur 1 1-99-(30%)
pn Regle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement* (détection ampérométrique) 1-99-(30%)™

neot pendant la phase de fermeture a vitesse normale - Moteur 1 °

' Regle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement* (détection ampérométrique) QOL(2(0
Pi 'DE pendant la phase d’ouverture a vitesse normale - Moteur 2 1-99-(30%)
P’,-',C E, Régle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement* (détection ampérométrique) 1-99-(30%)**

pendant la phase de fermeture a vitesse normale - Moteur 2

Régle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement* (détection ampérométrique)
pendant la phase de ralentissement en ouverture - Moteur 1

1-99-(30%)**

Reégle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement* (détection ampérométrique)
pendant la phase de ralentissement en fermeture - Moteur 1

1-99-(30%)**

Reégle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement* (détection ampérométrique) Q0(RA0
PSDE pendant la phase de ralentissement en ouverture - Moteur 2 1-99-(30%)
PSC E, Reégle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement* (détection ampérométrique) 1-09-(30%)™*

pendant la phase de ralentissement en fermeture - Moteur 2

Temps d’activation du contact SERL (Eclairage de zone). Sorties AUX1/AUX2.

EL S A chaque opération, le contact se ferme pour le temps programmé. 1-240-(60s)
Voir le schéma de connexion Figure 5/6
Temps d’activation des sorties AUX1/AUX2 lorsqu’elles sont définies comme
deuxiéme canal radio.
kdch 0 : Sortie bistable, I’état de la sortie change a chaque commande regue. 0-250-(1s)
1-250 : temps de commutation en secondes
E Temps d’activation de la serrure électrique. 0-50
Loc Valeur exprimée en dixieme de secondes (0 =0s-50=55s) (10=1s)
Tension d’alimentation de la serrure électrique.
uloc q 0-1-(0)

0:12V-1:24Vv
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Définit une bréve inversion dés lors que le fin de course de fermeture a été atteint.
Fonction utile pour faciliter le déverrouillage manuel du vantail.
Valeur exprimée en dixieme de secondes (0 =0s-40=45s)

0-40 (10)

Définit une bréve inversion dés lors que le fin de course d’ouverture a été atteint.
Fonction utile pour faciliter le déverrouillage manuel du vantail.
Valeur exprimée en dixieme de secondes (0 =0s-40=45s)

0-40 (5)

Reégle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement (Encodeur) pendant la
phase de vitesse normale®.
0 : Off -1 : sensibilité minimale - 99 : sensibilité maximale

0-99-(1%)

Régle le seuil d’intervention du dispositif anti-écrasement (Encodeur) pendant la
phase de décélération*.
0 : Off -1 : sensibilité minimale - 99 : sensibilité maximale

0-99-(1%)

Configure le mode de fonctionnement de la sortie AUX1 :

0 : sortie SCA (par défaut) — Témoin portail ouvert

1 : sortie radio 2ch

2 : sortie éclairage de zone (en fonction de la durée définie par le paramétre TLS). Voir
Fig. 5

3 : sortie éclairage de zone (toujours active avec le moteur en mouvement et pendant
le TCA). Voir Fig. 5

4 : Photo-test. Utilisé pour alimenter les émetteurs des photocellules en mode TEST.
5 : Sortie feu clignotant, reproduit le comportement de la sortie BLINK

6 : Sortie alarme. Si le portail reste ouvert pour le double du temps de TCA program-
mé, le contact se ferme.

REMARQUE: Les spots light LED 24 Vdc, en raison du courant d’appel, ne
peuvent pas étre connectées directement aux sorties AUX, utilisez un relais de
découplage.

0-6 (0)

Configure le mode de fonctionnement de la sortie AUX2 :

0 : sortie SCA (par défaut) - Témoin portail ouvert

1 : sortie radio 2ch

2 : sortie éclairage de zone (en fonction de la durée définie par le parametre TLS). Voir
Fig. 6

3 : sortie éclairage de zone (toujours active avec le moteur en mouvement et pendant
le TCA). Voir Fig. 6

4 : Photo-test. Utilisé pour alimenter les émetteurs des photocellules en mode TEST.
5 : Sortie feu clignotant, reproduit le comportement de la sortie BLINK

6 : Sortie alarme. Si le portail reste ouvert pour le double du temps de TCA program-
mé, le contact se ferme.

REMARQUE: Les spot light LED 24 Vdc, en raison du courant d’appel, ne
peuvent pas étre connectées directement aux sorties AUX, utilisez un relais de
découplage

0-6 (1)

Avec les moteurs sans fin de course et/ou encodeurs régle la sensibilité de la détention ampérométrique qui provoque I'arrét

* REMARQUE : UN REGLAGE INCORRECT DE CES PARAMETRES PEUT ETRE DANGEREUX.

RESPECTER LA REGLEMENTATION EN VIGUEUR !

pendant la phase de ralentissement.

**1 1 seuil minimum - 99 : seuil maximum.

La centrale dispose de deux dispositifs anti-écrasement, la détection ampérométrique (réglé par les paramétres PMO1/2-PMC1/2-

PSO1/2-PSC1/2) et I'encodeur (réglé par les parametres SEAV et SEAR).

Avec la procédure auto-apprentissage, la force optimale est réglée par défaut, I'encodeur (avec le réglage par défaut) n’est activé que

si le portail s’arréte completement aprés une collision.

Il est recommandeé d’utiliser un seul systeme a la fois, en donnant la préférence a la détection ampérométrique qui un temps de réac-

tion plus rapide.

LOGIQUES (o)

ON-OFF-
MENU FONCTION (Default) MEMO
Active ou désactive la fermeture automatique
Ech On : fermeture automatique activée (ON)
Off : fermeture automatique désactivée
Active ou désactive la fonction de copropriété.
o On : Fonction de copropriété activée. Le commande P.P. n’a pas d’effet durant la phase
bl ; (OFF)
d’ouverture.
Off : la fonction de copropriété est désactivée.
Active ou désactive la fonction de copropriété durant le comptage du TCA.
the =i On : Fonction de copropriété activée. Le commande P.P n’a pas d’effet durant le comptage (OFF)

du TCA.
Off : la fonction de copropriété est désactivée.
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Sélectionne le mode de fonctionnement du « bouton P.P. » et de I’émetteur.

PP On : Fonctionnement : OUVRE> FERME > OUVRE > (OFF)
Off : Fonctionnement : OUVRE > STOP > FERME > STOP >
Active ou désactive le pré-clignotement.
F'rE On : Pré-clignotement activé. Le feu clignotant s’active 3 s avant le démarrage du moteur. (OFF)
Off : Pré-clignotement désactivé.
Active ou désactive la fermeture rapide
On : fermeture rapide activée. Avec le portail ouvert ou en phase d’ouverture, I'intervention
S.:L des photocellules déclenche la fermeture automatique 3 s apres I'ouverture compléte. (OFF)
Fonction active seulement avec TCA : ON
Off : fermeture rapide désactivée.
Active ou désactive la fonction homme mort.
On : Homme mort actif.
hEr La pression sur les boutons OUVRE/FERME doit étre maintenue pendant toute la ma- (OFF)
nceuvre. L’ouverture de I’entrée STOP arréte le moteur. Toutes les entrées de sécurité sont
désactivées.
Off : fonctionnement automatique/semi-automatique.
Sélectionne le mode de fonctionnement du feu clignotant durant le temps TCA
LEcH | On: Feu clignotant allumé pendant le TCA (OFF)
Off : Feu clignotant éteint pendant le TCA
Définit le mode de fonctionnement de la sortie du feu clignotant BLINK
nb. H On : La sortie fournit une tension par intermittence pendant la phase de manceuvre (OFF)
Hn (2 clignotements par seconde).
Off : La sortie fournit une tension continue pendant la phase de manceuvre,
Active ou désactive la vérification des photocellules sur I’entrée PHOT OP, active aussi
bien en fermeture qu’en ouverture.
E S E On : Vérification activée. Si la vérification a résultat négatif, aucune manceuvre est (OFF)
commandée. Voir Fig. 5/6 - « TEST PHOTO ». (AUX = 4)
Off : Controle des photocellules désactivé. Cette configuration rend obligatoire la
maintenance des photocellules tous les 6 mois.
Active ou désactive la vérification des photocellules sur I’entrée PHOT CL, active aussi
bien en fermeture qu’en ouverture.
E S E E, On : Vérification activée. Si la vérification a résultat négatif, aucune manceuvre est (OFF)
commandée. Voir Fig. 5/6 - « TEST PHOTO ». (AUX = 4)
Off : Controle des photocellules désactivé. Cette configuration rend obligatoire la
maintenance des photocellules tous les 6 mois.
Active ou désactive le TEST de I'’entrée BARRE PALPEUSE (BAR).
L’activation de la fonction TEST n’est possible qu’avec I'utilisation des éléments SC.RF et
ESET RF/RF.SUN, voir les instructions spécifiques. (OFF)
= On : Vérification activée. Si la vérification a résultat négatif, aucune manceuvre est
commandée. Voir Fig. 5/6 - « TEST PHOTO ». (AUX = 4)
Off : Vérification désactivée.
Sélectionne le mode de fonctionnement avec 1 ou 2 moteurs :
.‘nat On : Utiliser dans le cas d’un seul moteur, connecté a la sortie M1 (OFF)
Off : A utiliser dans le cas de deux moteurs.
Ordre de démarrage des moteurs :
n i On : le moteur 2 démarre en premier a I'ouverture. (OFF)
Off : le moteur 1 démarre en premier a I'ouverture.
Active ou désactive la fonction « Ouverture forcée en absence d’alimentation de réseau »
(ne peut étre activée que si les batteries de secours sont connectées et fonctionnent).
HDPF On : Fonction active. En cas de panne de courant, avant que la batterie de secours ne soit (OFF)
complétement déchargée, la centrale force une manceuvre d’ouverture.
Le portail reste ouvert jusqu’a ce que I'alimentation du réseau soit rétablie.
Off : Fonction désactivée.
Active ou désactive la fonction de coup de bélier
h‘q:“] On : Fonction activée. Avant chaque manceuvre d’ouverture, la centrale commande une (OFF)
manceuvre de 2 s en fermeture pour faciliter le déblocage de la serrure électrique.
Off : Fonction désactivée.
Active ou désactive la fonction de blocage a I’'ouverture.
bl co | On: Fonction de blocage activée. (OFF)

Off : Fonction de blocage désactivée.
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Active ou désactive la fonction de blocage a la fermeture.
kL - | On:Fonction de blocage activée. (OFF)
Off : Fonction de blocage désactivée.

Sélectionne le type de serrure électrique utilisé.

On : Ventouse magnétique, normalement alimentée selon le paramétre Vloc. Sortie active
lorsque le portail est fermé. (OFF)
Off : Serrure électromécanique , normalement non alimentée.

Avant chaque opération d’ouverture, I'alimentation est fournie en fonction du para-
meétre Vloc pour le temps défini par le paramétre TLOC.

Active ou désactive les émetteurs ARC clonés.
Cucqr On : Les émetteurs de la série AK clonés a partir d’un émetteur ARC sont acceptés. (ON)
Off : Aucun émetteur cloné est accepté.

Active ou désactive I'apprentissage a distance des émetteurs radio, comme indiqué dans
E " la section « Apprentissage a distance des émetteurs ». (ON)

ren On : apprentissage a distance activé.

Off : apprentissage a distance désactive.

Active ou désactive la fonction d’économie d’énergie « ESA ».

On : Une fois la manceuvre terminée et le temps d’activation de I’éclairage de zone écoulé,
la centrale de commande coupe I'alimentation des accessoire et se met en modalité veille.
L’alimentation des accessoires reste toutefois active uniquement pendant le temps
nécessaire, si les réglages des paramétres AUX1/AUX2 I’exigent.

Off : Economie d’énergie désactivée. A utiliser si vous souhaitez que la sortie d’alimentation
des accessoires soit toujours active, par exemple lorsque vous utilisez des digicodes radio
en 24 Vdc ou d’autres appareils qui doivent étre alimentés a tout moment.

]
[y
|

RADIO (-Ad)

MENU FUNZIONE

En sélectionnant cette fonction, le récepteur attend (PLUSh) qu’un code d’émetteur soit attribué a la fonction pas a pas.
PP Appuyez sur la touche de I’émetteur a attribuer a cette fonction.
Si le code est valide, il est enregistré et le message oH s’affiche.

En sélectionnant cette fonction, le récepteur attend (PLi5h) qu’un code d’émetteur soit attribué au deuxiéme canal radio.
EC h Appuyez sur la touche de I’émetteur a attribuer a cette fonction.
Si le code est valide, il est enregistré et le message aH s’affiche.

En sélectionnant cette fonction, le récepteur attend (PL5h) qu’un code d’émetteur soit attribué a la fonction d’ouverture
PEd piétonne (voir paramétre TPED). Appuyez sur la touche de I'émetteur a attribuer a cette fonction.
Si le code est valide, il est enregistré et le message aH s’affiche.

_ En sélectionnant cette fonction, le récepteur attend (PU5Sh) qu’un code d’émetteur soit attribué a la fonction STOP.
StoP Appuyez la touche de I’émetteur a attribuer a cette fonction.
Si le code est valide, il est enregistré et le message oH s’affiche.

K] |': H En sélectionnant cette fonction, I'afficheur LCD affiche le nombre d’émetteurs actuellement mémorisés dans le récepteur.

En sélectionnant cette fonction, le récepteur attend (PL5h) qu’un code d’émetteur soit effacé de la mémoire.

]
cwr Si le code est valide, il est supprimé et le message aH s’affiche.

Efface completement la mémoire du récepteur. Une confirmation de I'opération est demandée.
rEr En sélectionnant cette fonction, le récepteur attendra (PU5h3 UnE nouvelle pression PGM pour confirmer I'opération.
Une fois effacé, le message aH s’affiche.

NOMBRE D’OPERATIONS (n7An) |

Affiche le nombre de cycles complets (ouverture + fermeture) effectués par I’automatisation. La premiere pression sur le bouton
< PG > affiche les 4 premiers chiffres, la seconde pression les 4 derniers. Ex. < PG > 00 {2 » > < PG > 3456: 123.456 cycles effectués.

CYCLES D’ENTRETIEN (7Ac ) |

Cette fonction permet d’activer la signalisation d’entretien aprés un nombre de manceuvres que l'installateur aura établi.

Pour activer et sélectionner le nombre d’opérations, procédez comme suit :

Appuyez sur le bouton < PG >, I'écran affiche OFF, indiquant que la fonction est désactivée (valeur par défaut).

Utilisez les boutons < + > et <- > pour sélectionner une des valeurs numériques proposeées (de OFF a 100). Les valeurs doivent étre
comprises comme centaines de cycles (par exemple : la valeur 50 correspond a 5000 cycles). Appuyez sur le bouton OK pour activer
la fonction. L’afficheur affiche le message PROG. La demande d’entretien reste signalée a I'utilisateur en maintenant le feu clignotant
allumé pendant 10 secondes supplémentaires au terme de la manceuvre d’ouverture ou de fermeture.
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RESET (r£5)

RESET de la centrale de commande. ATTENTION ! Réinitialise la centrale de commande aux valeurs par défaut.

La premiére pression sur le bouton < PG > fait clignoter le message rE5 ; une nouvelle pression sur le bouton < PG > réinitialise la
centrale de commande. Remarque : Les émetteurs ne sont pas supprimés du récepteur, pas plus que le mot de passe d’acces.
Toutes les logiques et tous les parameétres sont reportés aux valeurs de défaut, il faut donc répéter la procédure de réglage automa-
tique.

AUTO-APPRENTISSAGE (ALt o)

Cette fonction permet de définir les valeurs optimales de fonctionnement de I'automatisme et, a la fin de la procédure, les parametres
DEPHASAGE, TEMPS DE TRAVAIL et RALENTISSEMENT sont réglés.
Pour effectuer un auto-apprentissage, procédez comme suit :
a) S’assurer qu’il n’y a aucun obstacle de n’importe quelle nature que ce soit dans la zone de fonctionnement du portail.
Si nécessaire, bouclez la zone pour empécher I'acces des personnes, animaux, voitures, etc.
Pendant la phase d’auto-apprentissage, la fonction anti-écrasement n’est pas active.
b) Sélectionnez la fonction At o et appuyez sur OK.
c) Utilisez le bouton < + > ou <- > le sous-menu ni. 54, L 54 ou Enc en fonction de la présence de fins de course et/ou d’encodeurs :
nL 5L : si le moteur n’a pas les fins de course électromécanique ni d’encodeur
L5 : si le moteur est équipé de fins de course électromécanique mais sans encodeur
Enc : si le moteur est équipé d’encodeur mais pas de fins de course électromécanique
d) appuyez sur OK pour lancer la phase d’auto-apprentissage.
La centrale de commande effectue une série de manceuvres pour I'apprentissage de la course de vantaux et pour configurer les
parameétres.
Au départ, les deux vantaux sont amenés en position ouverte, puis apres quelques manceuvres d’ouverture et de fermeture a diffé-
rentes vitesses d’un ou des deux vantaux, la centrale affiche le message OK. Si I'opération n’a pas de résultat positif, le message ERR
s’affiche. Répéter I'opération apres avoir contrélé une nouvelle fois les cablages et I'absence d’obstacles.
Pendant les manceuvres, I'écran affiche quelques sigles : aPEn durant I'ouverture du moteur 1 ou 2 et cLo5 durant la fermeture du
moteur 1 ou 2.

MOT DE PASSE (codE)

Permet d’entrer un code de protection d’acceés a la programmation de la centrale.

Il est possible de taper un code alphanumérique de quatre caractéres avec les nombres de 0 a 9 et les lettres A-B-C-D-E-F.

La valeur d’usine par défaut est 0000 (quatre zéros) et indique I'absence de code de protection.

L’opération de saisie du code peut étre annulée a tout moment en appuyant simultanément sur les boutons + et -. Une fois le mot de
passe entré, il est possible d’intervenir sur la centrale, en entrant et en sortant de la programmation pendant environ 10 minutes, afin
de permettre les opérations de réglage et d’essai des fonctions.

En remplacant le code 0000 par n’importe quel autre code, on active la protection de la centrale en empéchant I'accés a tous les
menus.

Pour saisir un code de protection, procéder comme suit :

- sélectionnez le menu Code et appuyez sur OK.

- Le code 0000 est affiché, méme si un code de protection a déja été saisi précédemment.

- Utilisez les touches + et - pour modifier la valeur du caractere clignotant.

- Appuyez sur OK pour confirmer le caractére clignotant et passer au suivant.

- Apreés avoir saisi les 4 caractéres, un message de confirmation «CONF» apparait.

- Aprés quelques secondes, le code 0000 s’affiche a nouveau.

- Il faut reconfirmer le code de protection précédemment saisi afin d’éviter toute saisie involontaire.

Si le code correspond au précédent, un message de confirmation « oH » s’affiche.

La centrale sort automatiquement de la phase de programmation, et pour accéder a nouveau aux menus, il faudra saisir le code de
protection mémorisé.

IMPORTANT : PRENDRE NOTE du code de protection et LE CONSERVER EN LIEU SUR. Pour éliminer un code d’une centrale
protégée, il faut accéder a la programmation avec le mot de passe et reporter le code a la valeur de défaut 0000.

EN CAS DE PERTE DU CODE, IL FAUDRA CONTACTER L’ASSISTANCE

TECHNIQUE AGREEE POUR UNE REINITIALISATION TOTALE DE LA CENTRALE DE COMMANDE.

APPRENTISSAGE A DISTANCE DES EMETTEURS

Si vous disposez d’un émetteur déja mémorisé dans le récepteur, il est possible d’effectuer un apprentissage a distance par radio (sans
accéder a la centrale).

IMPORTANT : La procédure doit étre effectuée avec les vantaux ouverts pendant la pause TCA ou avec les vantaux ouverts si
la logique TCA est désactivée (OFF). La logique REM doit étre activée (ON).

Procédez comme suit :

1 Appuyez sur la touche cachée de I’émetteur déja mémorisé.

2 Appuyez, dans les 5 secondes qui suivent, sur la touche de I'émetteur déja mémorisé correspondant au canal a associer au nouvel
émetteur. Le feu clignotant s’allume.

3 Dans les 10 secondes qui suivent, appuyez sur la touche cachée du nouvel émetteur.

4 Dans les 5 secondes qui suivent, appuyez sur la touche du nouvel émetteur a associer au canal choisi au point 2. Le feu clignotant
s’éteint.

5 Le récepteur mémorise le nouvel émetteur et sort immédiatement de la programmation.
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FUSIBLES ET PROTECTIONS

F1 : T4A - Fusible de protection générale.

F2 : Fusible de protection r€initialisable pour la sortie de I’alimentation des accessoires.

Il se déclenche en cas de surcharge ou de court-circuit sur la sortie 24 Vdc, dans ce cas déconnecter la centrale et vérifier les connexions
ou la quantité d’accessoires connectés a la sortie 24 Vdc. Une fois les connexions correctement rétablies, la sortie d’alimentation de
I’accessoire se remet automatiquement en marche.

BATTERIES DE SECOURS

La centrale de commande TRUST24 comprend le chargeur pour 2 batteries de secours branchées en série de 12V 2.1Ah DA.BT2 (en
option) qui permettent a I'opérateur de fonctionner méme en cas de panne de courant temporaire.

Pendant le fonctionnement normal, la carte TRUST24 recharge les batteries.

Le courant de charge maximal est de 1A, le courant de charge moyen est de 300 mA. (respectez la polarité).

DIAGNOSTICS

PHOT STOP
PHOT-C DAS

Chaque entrée est associée a un segment d’affichage qui s’allume lorsqu’il est activé,
selon le schéma suivant.

Les entrées N.F. sont représentées par les segments verticaux.

Les entrées N.O. sont représentées par les segments horizontaux.

La centrale de commande affiche le message AMP1 ou AMP2 en cas d’intervention du
capteur ampérométrique anti-écrasement.

MESSAGES D’ERREUR

Voici quelques-uns des messages qui apparaissent sur I’écran en cas d’anomalies de fonctionnement :

ANP Erreur obstacle moteur 1/anti-écrasement Vérifiez I'absence d’obstacles sur la course du moteur 1
ANPZ | Erreur obstacle moteur 2/anti-écrasement Vérifiez I'absence d’obstacles sur la course du moteur 2
Vérifiez que I’encodeur du moteur 1 est correctement connecté a la cen-
Enc i Erreur encodeur 1/détection d’obstacle trale de commande, qu’il n’y a pas d’obstacles sur la course du vantail et
que I'encodeur fonctionne correctement.
Vérifiez que I’encodeur du moteur 2 est correctement connecté a la cen-
Enc?d Erreur encodeur 2/détection d’obstacle trale de commande, qu’il n’y a pas d’obstacles sur la course du vantail et
que I'encodeur fonctionne correctement.
Err Erreur AUTO-APPRENTISSAGE Répétez la procédure d’AUTO-APPRENTISSAGE
‘ . - Contréler connexions moteur 1. Moteur est déconnecté ou inopérant.
Err i Erreur de contrdle du circuit moteur 1 N
Probléme sur la centrale de commande.
. - Controéler connexions moteur 2. Moteur est déconnecté ou inopérant.
Errc | Erreur de contréle du circuit moteur 2 N
Probléme sur la centrale de commande
Erreur de vérification des photocellules PHOT | Vérifier les connexions, I'alignement de la cellule photoélectrique PHOT
ErrH . :
OP OP ou la présence d’obstacles.
ErrG Erreur de vérification des photocellules PHOT | Vérifier les connexions, I’alignement de la cellule photoélectrique PHOT CL
rr CL ou la présence d’obstacles.
Une entrée (START/PP/Open/Close/PED) ou un des boutons (+/-/PG) s’est
ErrH Erreur d’activation des entrées déclenché pendant I'auto-apprentissage. Répétez la procédure d’auto-ap-
prentissage.
bAr Fl?sslszr)lchement de l'entrée BAR (barre pal- Pendant la manceuvre, I’entrée BAR a détecté un obstacle.
Ehr Déclenchement de la protection thermique du | Surchauffe due a des obstacles permanents. Déverrouillez le portail et véri-
i moteur fiez les points de friction.
owud { | Surcharge M1 Puissance maximale dépassée. Vérifier le moteur ou les frictions.
owd? | Surcharge M2 Puissance maximale dépasseée. Vérifier le moteur ou les frictions.
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ESP ADVERTENCIAS

Esta prohibido utilizar el producto para finalidades o con modalidades no previstas en el presente manual. Usos incorrectos
pueden causar dafios al producto y poner en peligro personas y cosas.

Se rehusa cualquier responsabilidad en caso de incumplimiento de la buena técnica en la construccién de las cancelas, asi
como en cuanto a las deformaciones que pudieran producirse durante el uso.

Guardar este manual para futuras consultas.

Este manual esta destinado exclusivamente a personal cualificado para la instalacion y el mantenimiento de aperturas
automaticas. La instalacién debe ser realizada por personal cualificado (instalador profesional, conforme a EN12635), en
S cumplimiento del la Buena Técnica y de las normas vigentes.
Controle que la estructura de la puerta sea adecuada para su automatizacion.
El instalador debe proporcionar todas las informaciones relativas al funcionamiento automatico, manual y de emergencia de
la automatizacion y entregar al usuario del equipo las instrucciones de uso.

Los elementos del embalaje no se deben dejar al alcance de los nifios ya que son potenciales fuentes de peligro.

No tirar al medio ambiente los elementos del embalaje, sino que se deben separar segun los varios tipos (por €j. carton,
poliestireno) y evacuarlos de conformidad con las normas locales.

No permitir que los nifios jueguen con los dispositivos de mando del producto.

Mantener los mandos a distancia fuera del alcance de los nifios.

Este producto no esta destinado al uso por parte de nifios ni de personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas, o carentes de los conocimientos necesarios, salvo bajo las instrucciones y la vigilancia de una persona que se
haga responsable de su seguridad. Aplicar todos los dispositivos de seguridad (fotocélulas, cantos sensibles, etc.) necesarios
para proteger el area de peligros de impacto, aplastamiento, arrastre, corte.

Tener en cuenta las normativas y las directivas vigentes, los criterios de la Buena Técnica, el uso, el entorno de instalacion,
la I6gica de funcionamiento del sistema y las fuerzas desarrolladas por la automatizacion.

La instalacion se debe realizar utilizando dispositivos de seguridad y de mandos conformes a la EN 12978 y EN12453.

Usar exclusivamente accesorios y repuestos originales, el uso de componentes no originales implica la exclusion del producto
de las coberturas previstas por el certificado de Garantia.

Todas las partes, mecanicas y eléctricas, que componen la automatizacion deben cumplir con los requisitos de las normativas
vigentes y que se muestran en la marca CE.

Prever en la red de alimentacion un interruptor/cortacircuitos omnipolar con distancia de apertura de los contactos igual
o mayor que 3 mm. Comprobar que entre el aparato y la red eléctrica general haya un interruptor diferencial y una protec-
cion contra sobrecorriente adecuados. Algunos tipos de instalacidon requieren que se conecte la hoja con una instalacion
de puesta a tierra conforme a las vigentes normas de seguridad. Durante las operaciones de instalaciéon, mantenimiento y
reparacion, cortar la alimentacién antes de acceder a las partes eléctricas.

Desconectar también eventuales baterias compensadoras si estuvieran presentes. La instalacion eléctrica y la l6gica de
funcionamiento deben cumplir las normas vigentes. Los conductores alimentados con tensiones distintas deben estar fi-
sicamente separados, o bien deben estar adecuadamente aislados con aislamiento suplementario de por lo menos 1 mm.
Los conductores deben estar vinculados por una fijaciéon suplementaria cerca de los bornes. Durante las operaciones de
instalaciéon, mantenimiento y reparacion, cortar la alimentacién antes de acceder a las partes eléctricas. Comprobar todas
las conexiones efectuadas antes de dar la tension. Las entradas N.C. no utilizadas deben estar puenteadas.

ELIMINACION
Como indicado por el simbolo de al lado, esta prohibido tirar este producto a la basura doméstica ya que algunas partes
que lo componen podrias ser nocivas para el medio ambiente y la salud human si se eliminan de manera errada.
Por lo tanto el aparato se deberd entregar a idéneos centro de recogida selectiva o bien se debera devolver al revendedor
en el momento de comprar un nuevo aparato equivalente.

B |, climinacidn ilegal del producto por parte del usuario conlleva la aplicacion de las sanciones administrativas previstas por
las normas vigentes.

Las descripciones y las ilustraciones presentadas en este manual no son vinculantes. Sin cambiar las caracteristicas esenciales del producto, el fabricante
se reserva el derecho de aportar cualquier modificacion de cardcter técnico, constructivo o comercial sin obligacion de actualizar la presente publicacion.

[ DATOS TECNICOS )
Alimentacion de red 110-250 V~(50-60 Hz)
Consumo en stand-by 0.8 W*
Salida Motor 24\ =
Potencia maxima motor 135W
Salida alimentacion accesorios 24VDc 1A max
Grado de proteccién IP55
Temp. de funcionamiento -20°C / +60°C
Receptor radio 433,92 MHz incorporado y configurable
N° de codigos memorizables 512 (2048 con modulo MEM20438)
* La central entra en modo de ahorro de energia (standby) solo después de completar las funciones temporizadas que puedan haber sido activadas (TCA, luz de cortesfa, etc.), pero en cualquier
caso no mas tarde de 240 segundos después del final de la maniobra. Para activar el modo standby con la puerta abierta (TCA=0FF), es necesario desactivar las funciones de sefializacion (gj. SCA). )

44



CENTRALITA DE COMANDO TRUST24

CONEXIONES ELECTRICAS

En la siguiente tabla se describen las conexiones eléctricas representadas en la Fig. 1:

Terminales Funcién Descripcion

L-N-GND Alimentacion Entrada alimentacion de red 115-230Vac 50-60Hz

+ BATT - Pilas Entrada para la conexion de baterias tampdn (accesorio)

MOT1 Motor 1 Conector para la conexion motor 24Vdc MOT1.

MOT2 Motor 2 Conector para la conexion motor 24Vdc MOT2.

BLINK Intermitente Conexion intermitente 24Vdc 4W max.

LOCK Electrocerradura Conexion de la Electrocerradura.

AUX1 Salida auxiliar AUX 1 Salida con contacto N.O. Configurable desde el parametro de funcionamiento AUX1.
Carga max 500 mA.
Salida delalimentacién de accesorios 24Vdc/0,5A max

+ 24V - Salida 24Vdc iATENCION! Con la lI6gica ESA:ON, la alimentacion de los accesorios se interrumpe
durante la fase de espera. Véase Ldogica ESA
Entrada de contacto de barrera sensible, una resistencia de 8,2 KOhm esta preinstalada
en los terminales.
Barrera resistiva de 8K2: conecte la barrera a los terminales eliminando la resistencia

BAR Borde sensible preinstalada como se muestra en la figura 1.
Barrera mecanica: conecte la barrera en serie a la resistencia como se muestra en la
figura 1.
La intervencion de la barrera detiene el movimiento de la hoja e invierte durante unos 3s.

+AL.ENC..- Fuente de alimentacién | Salida de alimentacién para el encoder M1y M2.

) ) del codificador Utilice un cable de 3x0,5mm? con una longitud méxima de 10m.

COM Final de carrera comun Comun para las entradas de final de carrera SW01/SW02/SWC1/SWC2

SWO/E1 Entrada FC/Encoder 1 Entrada para el contacto de final de carrera Apertura del motor 1 o para la sefial Codi-
ficador del motor 1

SWC1 Entrada FC Entrada para el contacto de final de carrera Cierre del motor 1

SWO/E2 Entrada FC/Encoder 2 Entrada para el contacto de final de carrera Abierto Motor 2 o para la sefial Encoder
Motor 2

SWC2 Entrada FC Entrada para el contacto de final de carrera Cierre del motor 2

PHTO Fotocélula OPEN Entrada fotocélula activa en APERTURA y CIERRE (contacto N.C.).

PHTC Fotocélula CLOSE Entrada fotocélula activa en CIERRE (contacto N.C.).

STOP STOP Entrada pulsador STOP (contacto N.C.).

OPEN ABRIR Entrada pulsadqr ABRE'(contacto N.O.). Se puede conectar un temporizador para la
apertura en franjas horarias.

CLOSE CERRAR Entrada pulsador CERRAR (contacto N.O.).
Entrada pulsador peatonal (contacto N.O.), dirige la apertura del motor 1, véase para-

PED PEATONAL . . h
metro TPED. Se puede conectar un temporizador para la apertura en franjas horarias.

PP Paso-Paso Entrada para pulsador paso-paso (contacto N.A)). .

COM Comun Entradas Comun para las entradas de comando y fotocélulas y STOP

AUX2 Salida auxiliar AUX 2 Salida con contacto N.O. Configurable desde el parametro de funcionamiento AUX1.
Carga max 500 mA.
Conexién antena tarjeta radiorreceptor integrado

ANT-SHIELD | Antena (ANT: Sefial - SHIELD: Pantalla)

EXP1 Expansion 1 Conector para expansion de serie KNX o pro.UP

EXP2 Expansion 2 Conector para expansién de serie pro.UP
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VERIFICAR CONEXIONES

Desconecte la fuente de alimentacion.

Desbloquee manualmente las hojas, llévelas hasta aproximadamente la mitad de su recorrido y vuelva a bloquearlas.
Restablezca la fuente de alimentacion.

De una orden paso a paso mediante un pulsador conectado a la entrada PP, al radiocomando o al pulsador <->.

Las hojas deben moverse en la apertura.

Si esto no sucede, simplemente invierta los cables de funcionamiento del motor.

6) Mediante la Iégica MINV, seleccione el motor que debe iniciar la maniobra en primer lugar en la apertura, véase la Fig.3.
7) Realice un procedimiento de autoset (véase el menu AUTOSET).

O b wWwN =
—-—-—=2C0

~

AUTOSET

Esta funcion debe utilizarse para establecer los valores 6ptimos de funcionamiento de la automatizacion vy, al finalizar el procedimiento,
se ajustan los parametros de DESFASE, TIEMPO TRABAJO y PARO SUAVE.
Para efectuar el autoset, proceder de la siguiente manera:
1) Asegurese de que no hay obstaculos de ningun tipo en la zona de maniobra de las hojas.
Si es necesario, acordone la zona para evitar que entren personas, animales, vehiculos, etc.
Durante la fase de autoset, la funcion de anti aplastamiento no esta activa.
2) Pulse la tecla PG para acceder a la programacion, utilice la tecla + para seleccionar la funcién AUTO y pulse PG.
3) Seleccione el tipo de motor utilizado:
Motores ENC con encoder estandar
Motores LSU con finales de carrera electromecanicos.
Motores NLSU sin finales de carrera y encoderes (operacion de tiempo calculada automaticamente entre paradas mecanicas me-
diante deteccién amperométrica)
4) Presionar OK para que inicie la fase de autoset.
5) La centralita lleva a cabo una secuencia de maniobras: aperturas parciales individuales, aperturas y cierres completos a velocidades
diferentes, etc.
Durante esta fase, la pantalla muestra algunas siglas que indican la operacién que esta efectuando en ese momento:
OPM?1/2: en fase de apertura el motor 1 0 2
CLM1/2: en fase de cierre el motor 1 0 2
Si el movimiento del motor es opuesto a lo indicado en pantalla, interrumpir el autoset presionando cualquier pulsador de programa-
cién, invertir los cables +/- del motor y repetir la operacion de autoset.
6) Al final de la fase de autoajuste, aparece el mensaje OK.
Nota:
Si el autoset no arroja resultado positivo, se muestra un mensaje de error ERR. Consultar la tabla Mensajes de Error e intervenir en
consecuencia. Luego, repetir la operacion de autoset.

PROGRAMACION

La programacion de las distintas funciones de la centralita se realiza a través de la pantalla LCD de la centralita y ajustando los valores
deseados en los menus de programacion que se describen a continuacion.

El menu de parametros permite establecer un valor numérico para una funcion, de forma similar a un trimmer de ajuste.

El menu légicas permite activar o desactivar una funcién, de forma similar al ajuste de un interruptor dip.

Otras funciones especiales siguen los parametros y menus légicos y pueden variar segun la revision del software.

PARA ACCEDER A LA PROGRAMACION:

1 - Presione el pulsador <PG>, la pantalla cambia al primer menu de parametros “PAR”.

2 - Selecciona con el pulsador <+> 0 <-> para elegir el menu que desea seleccionar (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>C
ODE).

3 - Presione el pulsador <PG>, la pantalla muestra la primera funcién disponible en el mendu.

4 - Utilice el pulsador <+> 0 <-> para seleccionar la funcién que desea cambiar.

5 - Presione el pulsador <PG>, la pantalla muestra el valor actualmente ajustado para la funcién seleccionada.

6 - Seleccione con el pulsador <+> 0 <-> para seleccionar el valor que desea asignar a la funcion.

7 - Presione el pulsador <PG>, la pantalla muestra la sefial “PRG” que indica que la programacién se ha realizado con éxito.

NOTAS:
Pulse simultaneamente <+> y <-> dentro de un menu de funciones permite volver al menu superior sin realizar cambios.
Mantener presionado el pulsador <+> 0 <-> para acelerar el aumento/disminucion de los valores.
Tras una espera de 60 segundos, la centralita sale del modo de programacion y apaga la pantalla.

Presionar el pulsador <-> con la pantalla apagada equivale a un comando paso a paso.
Al encender la placa, la version del software se muestra durante unos 5s.
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PARAMETROS, LOGICA Y FUNCIONES ESPECIALES

Las tablas siguientes describen las diferentes funciones disponibles en la centralita.

PARAMETROS (PAr)
MENU FUNCION MIN-MAX-(Default) | MEMO
Tiempo de cierre automatico. Activo sélo con la légica “TCA”=ON.
Ec R Al final del tiempo programado, la centralita ordena una maniobra de cierre. 3-240-(40s)
E PEd Ajusta el porcentaje de apertura del motor 1 (funcion peatonal). 1-99 (50)
El valor se expresa en porcentaje (99% de apertura completa de la hoja).
FSQ ] Ajusta la veIomdqd de APERTURA del motor 1 durante la fase de velocidad normal. 50-99 (99%)
Valor en porcentaje.
FSC ! Ajusta la velocidad de CIERRE del motor 1 durante la fase de velocidad normal. 50-99 (99%)

Valor expresado en porcentaje.

FSoc

Ajusta la velocidad de APERTURA del motor 2 durante la fase de velocidad normal.
Valor en porcentaje.

50-99 (99%)

Ajusta la velocidad de CIERRE del motor2 durante la fase de velocidad normal.
Valor expresado en porcentaje.

50-99 (99%)

Ajusta la velocidad de APERTURA del motor 1 durante la deceleracion®.
Valor en porcentaje.

10-50 (25%)

Ajusta la velocidad de CIERRE del motor 1 durante las fases de deceleracion®.
Valor expresado en porcentaje.

10-50 (25%)

Ajusta la velocidad de APERTURA del motor 2 durante la deceleracion®.
Valor en porcentaje.

10-50 (25%)

Ajusta la velocidad de CIERRE del motor 2 durante las fases de deceleracion®.
Valor expresado en porcentaje.

10-50 (25%)

tdn Tiempo de retraso en apertura Mot.2 0-15-(2s)
no Regula el tempo de retraso en apertura del motor 2 con respecto al motor 1
" Tiempo de retraso en cierre Mot.1 .
diic Regula el tempo de retraso en cierre del motor 1 con respecto al motor 2 0-40-(39)
E S’r'. ! Regula la fase de paro suave en apertura y cierre del motor M1. 1-99 (20%)
Valor expresado en porcentaje sobre la carrera completa.
E Sﬂ Regula la fase de paro suave en apertura y cierre del motor M2. 1-99 (20%)
Valor expresado en porcentaje sobre la carrera completa.
=T P Ajusta el umbral de intervencion del dispositivo anti aplastamiento* (sensor 1-09-(30%)™*
ot amperométrico) durante la fase de apertura a velocidad normal - Motor 1 °
=T P Ajusta el umbral de intervencidn del dispositivo anti aplastamiento* (sensor 1-09-(30%)™*
ne ot amperométrico) durante la fase de cierre a velocidad normal - Motor 1 °
" Ajusta el umbral de intervencién del dispositivo anti aplastamiento* (sensor 00 (30/
Pi 'DB amperométrico) durante la fase de apertura a velocidad normal - Motor 2 1-99-(30%)
PHCE Ajusta el umbral de intervencién del dispositivo anti aplastamiento* (sensor 1-99-(30%)**

amperométrico) durante la fase de cierre a velocidad normal - Motor 2

PSo |

Ajusta el umbral de intervencién del dispositivo anti aplastamiento* (sensor
amperométrico) durante la fase de apertura a velocidad lenta - Motor 1

1-99-(30%)**

Ajusta el umbral de intervencién del dispositivo anti aplastamiento* (sensor
amperométrico) durante la fase de cierre a velocidad lenta - Motor 1

1-99-(30%)**

P5Sac

Ajusta el umbral de intervencion del dispositivo anti aplastamiento* (sensor
amperométrico) durante la fase de apertura a velocidad lenta - Motor 2

1-99-(30%)**

P5c?2

Ajusta el umbral de intervencion del dispositivo anti aplastamiento* (sensor
amperométrico) durante la fase de cierre a velocidad lenta - Motor 2

1-99-(30%)**

Tiempo de activacion del contacto SERL (Luz de servicio) salidas AUX1/AUX2.

ELS En cada maniobra el contacto se cierra durante el tiempo establecido. 1-240-(60s)
Véase el esquema de conexién Figura 5/6
Tiempo de activacion de las salidas AUX1/AUX2 cuando se configuran como segundo
canal de radio.
t ECh 0: Salida biestable, el estado de la salida conmuta en cada comando recibido. 0-250-(1s)
1-250: tiempo de conmutacion expresado en segundos
E Tiempo de activacion electrocerradura. 0-50
Loc Valor expresado en 1/10s (0=0s - 50=5s) (10=1s)
ulac Tension de alimentacion electrocerradura. 0-1-(0)

0: 12V - 1:24V
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Establece una inversién breve una vez que se ha alcanzado el punto de final de
carrera de cierre.

4: Fototest. Se utiliza para alimentar los transmisores de fotocélulas en modo TEST.
5: Salida intermitente, reproduce el comportamiento de la salida BLINK

6: Salida de la alarma. Si las fotocélulas permanecen ocupadas durante mas del do-
ble de la TCA ajustada, el contacto se cierra.

JATENCION! Las luces LED 24Vdc, debido a la corriente de irrupcién, no puede
conectarse directamente a las salidas AUX, utilice un relé de desacoplamiento.

SHSC Puede ser util para facilitar el desbloqueo manual de la hoja. 0-40(10)
Valor expresado en 1/10 (0=0s - 40=4s)
Establece una inversién breve una vez que se ha alcanzado el punto de final de
carrera de apertura.
SHSD Puede ser util para faciliar el desbloqueo manual de la hoja. 0-40(5)
Valor expresado en 1/10 (0=0s - 40=4s)
Ajusta el umbral de intervencién del dispositivo anti aplastamiento* (encoder) durante
SEHU la fase a velocidad normal*. 0-99-(1%)
0:0ff -1: minima sensibilidad - 99: maxima sensibilidad
Ajusta el umbral de intervencién del dispositivo anti aplastamiento* (encoder) durante
SEHr la fase de disminucién de velocidad*. 0-99-(1%)
0:0ff -1: minima sensibilidad - 99: maxima sensibilidad
Configura la modalidad de funcionamiento de la salida AUX1:
0: salida SCA (por defecto)
1: salida 2ch radio
2: salida luz de cortesia (dependiendo del tiempo establecido por el parametro TLS).
Véase Fig.5.
3: salida luz de zona (siempre activa con el motor en movimiento y durante el recuento
RUH | del TCA). Véase Fig.5. 0-6 (0)
4: Fototest. Se utiliza para alimentar los transmisores de fotocélulas en modo TEST.
5: Salida intermitente, reproduce el comportamiento de la salida BLINK
6: Salida de la alarma. Si las fotocélulas permanecen ocupadas durante mas del do-
ble de la TCA ajustada, el contacto se cierra.
JATENCION! Las luces LED 24Vdc, debido a la corriente de irrupcién, no puede
conectarse directamente a las salidas AUX, utilice un relé de desacoplamiento.
Configura la modalidad de funcionamiento de la salida AUX2:
0: salida SCA (por defecto)
1: salida 2ch radio
2: salida luz de cortesia (dependiendo del tiempo establecido por el parametro TLS).
Véase Fig.6.
3: salida luz de zona (siempre activa con el motor en movimiento y durante el recuento
RUHZ | del TCA). Véase Fig.6. 0-6 (1)

JATENCION! UN AJUSTE INCORRECTO DE ESTOS PARAMETROS PUEDE SER PELIGROSO.

iCUMPLA CON LA NORMATIVA VIGENTE!

Con motores sin finales de carrera y/o encoderes, ajuste la sensibilidad del sensor que provoca la parada durante la fase de
deceleracion.
**1: fuerza/par minimo - 99: fuerza/par maximo.

La unidad de control tiene dos dispositivos anti aplastamiento, el sensor amperomeétrico (ajustado por los parametros PMO1/2-
PMC1/2-PSO1/2-PSC1/2) y el encoder (ajustado por los parametros SEAV y SEAR).
Medlante el procedimiento Autoset, la sensibilidad del sensor amperométrico se ajusta por defecto, mientras que el encoder (con el
ajuste por defecto) sdlo se activa si la puerta se detiene por completo tras un impacto.
Se recomienda utilizar sélo un sistema a la vez, dando preferencia al sensor amperométrico, cuyo tiempo de respuesta es mds corto.

el conteo del TCA.
Off: funcién comunidad deshabilitada.

LOGICAS (Lof)
2 ON-OFF-
MENU FUNCION (Default) MEMO
Habilita o deshabilita el cierre automatico
Ech On: cierre automatico habilitado (ON)
Off: cierre automatico deshabilitado
Habilita o deshabilita la funcién comunidad.
o On: funcién comunidad habilitada. El impulso P.P. o del transmisor no tiene efecto durante
ibL (OFF)
la fase de apertura.
Off: funciéon comunidad deshabilitada.
Habilita o deshabilita la funcién comunidad durante el conteo TCA.
' On: funcién comunidad habilitada. El impulso P.P. o del transmisor no tiene efecto durante
tbcR (OFF)
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PP

Selecciona la modalidad de funcionamiento del "Pulsador P.P.” y del transmisor.
On: Funcionamiento: ABRIR > CERRAR > ABRIR >
Off: Funcionamiento: ABRIR > DETENER > CERRAR > DETENER >

(OFF)

PrE

Habilita o deshabilita la intermitencia previa.

On: Intermitencia previa habilitada. El intermitente se activa 3s antes de que arranque el
motor.

Off: Intermitencia previa deshabilitada.

(OFF)

Habilita o deshabilita el cierre rapido

On: cierre rapido habilitado. Con la puerta abierta o en proceso de apertura, la intervencion
de la fotocélula provoca el cierre automatico 3 s después de la apertura completa. Activa
s6lo con TCA:ON

Off: cierre rapido deshabilitado.

(OFF)

hEr

Habilita o deshabilita la funcion Hombre presente.

On: Funcionamiento hombre presente.

La presidn de los pulsadores ABRE/CIERRA debe mantenerse durante toda la maniobra.
La apertura de la entrada STOP para el motor. Todas las entradas de seguridad estan
desactivadas.

Off: Funcionamiento automatico/semiautomatico.

(OFF)

=
e
m

puin

Seleccién la modalidad de funcionamiento del intermitente durante el tiempo TCA
On: Intermitente encendido durante TCA
Off: Intermitente apagado durante TCA

(OFF)

23J
o~
r'
X

Configura el modo de funcionamiento de la salida intermitente BLINK

On: La salida suministra tensién de modo intermitente durante la fase de maniobra (2
intermitentes al segundo).

Off: La salida suministra tension de modo continuo durante la fase de maniobra,

(OFF)

Activa o desactiva la verificacién de la fotocélula en la entrada PHOT Op, activa tanto en
cierre como en apertura.

On: Verificaciéon habilitada. Si la verificacidon tiene un resultado negativo, no se ejecuta
ninguna maniobra. Véase Fig.5/6 - “PHOTO TEST”. (AUX=4)

Off: Comprobaciéon de las fotocélulas en cada maniobra desactivada. Este ajuste hace
obligatorio el mantenimiento de las fotocélulas cada 6 meses.

(OFF)

ESEC

Activa o desactiva la verificacion de la fotocélula en la entrada PHOT CI, activa tanto en
cierre como en apertura.

On: Verificaciéon habilitada. Si la verificacion tiene un resultado negativo, no se ejecuta
ninguna maniobra. Véase Fig.5/6 - “PHOTO TEST". (AUX=4)

Off: Comprobacién de las fotocélulas en cada maniobra desactivada. Este ajuste hace
obligatorio el mantenimiento de las fotocélulas cada 6 meses.

(OFF)

ESES

Activa o desactiva el TEST de la entrada BARRERA (BAR).

La activacién de la funcién de TEST solo es posible con el uso de los articulos SC.RF y RF/
RF.SUN, véase las instrucciones especificas.

On: Verificaciéon habilitada. Si la verificaciéon tiene un resultado negativo, no se ejecuta
ninguna maniobra. Véase Fig.4 - “BAR TEST”. (AUX=4)

Off: Verificacién deshabilitada.

(OFF)

Selecciona la modalidad de funcionamiento 1 o 2 motores:
On: Utilizar en el caso de un solo motor, conectado a la salida M1
Off: Utilizar en el caso de dos motores.

(OFF)

Orden de arranque de los motores:
On: el motor 2 arranca en primer lugar en apertura.
Off: el motor 1 arranca en primer lugar en apertura.

(OFF)

AaoPF

Activa o desactiva la funcién de “Apertura forzada en ausencia de red” (solo se puede
activar con las baterias de emergencia conectadas y funcionando).

On: Funcion activa. En caso de fallo de la red eléctrica, antes de que la bateria de emer-
gencia se descargue por completo, la centralita fuerza una maniobra de apertura.

El automatismo permanece abierto hasta que se restablece la alimentacién eléctrica.

Off: Funcion no activa.

(OFF)

hAT

Habilita o deshabilita la funcion golpe de inversién

On: Funcion habilitada Antes de cada maniobra de apertura, la centralita ordena una ma-
niobra de 2s en sentido contrario para facilitar el desbloqueo de la cerradura eléctrica.
Off: Funcion deshabilitada.

(OFF)

blco

Habilita o deshabilita la funcién de bloqueo en apertura.
On: Funcién blogueo habilitado.
Off: Funcion bloqueo deshabilitado.

(OFF)
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Habilita o deshabilita la funcién de bloqueo en cierre.
kL | On: Funcidn blogueo habilitado. (OFF)
Off: Funcion bloqueo deshabilitado.

Selecciona el tipo de electrocerradura utilizado.

On: Electrocerradura magnética, normalmente alimentada segun el ajuste de Vloc. Salida
activa con puerta cerrada. (OFF)
Off: Electrocerradura a disparo, normalmente no alimentada.

Antes de cada maniobra de apertura se suministra alimentacion segun la configuracién
Vloc durante el tiempo establecido por el parametro TLOC.

Habilita o deshabilita los transmisores ARC clonados.
On: Los transmisores de la serie AK clonados por un transmisor ARC ya memorizado estan

cufr - (ON)
habilitados.

OFF: No estan habilitados los transmisores clonados.

Habilita o deshabilita el aprendizaje remoto de los radiotransmisores, como se indica en el
E " apartado “Aprendizaje remoto de transmisores”. (ON)

ren On: Aprendizaje remoto habilitado.

Off: Aprendizaje remoto no habilitado.

Activa o desactiva la funcionalidad de ahorro energético “ESA”.

On: Una vez finalizada la maniobra y transcurrido el tiempo de activacién de la luz de
servicio, la centralita retira la alimentaciéon de la salida de accesorios y pasa al modo de
espera.

E SH Sin embargo, la alimentacion de los accesorios permanece activa solo durante el tiempo (ON)
necesatrio, si los ajustes de los parametros AUX1/AUX2 lo requieren.

Off: Ahorro de energia desactivado. Utilicelo si desea que la salida de alimentacion de
los accesorios esté siempre encendida, por ejemplo cuando utilice teclados de 24 Vdc, u
otros dispositivos que necesiten estar alimentados en todo momento.

RADIO (-Ad)
MENU FUNCION
Cuando se selecciona esta funcion, el receptor se pone en espera (Push) para que se asigne un cédigo de emisor a la
PP funcion de paso-paso. Pulse la tecla del transmisor que desea asignar a esta funcion.

Si el codigo es valido, se memoriza y aparece el mensaje OK.

Seleccionando esta funcion, el receptor espera (Push) que se asigne un codigo de emisor al segundo canal de radio.
EC h Pulse la tecla del transmisor que desea asignar a esta funcion.
Si el codigo es valido, se memoriza y aparece el mensaje OK.

Cuando se selecciona esta funcion, el receptor espera (Push) que se asigne un cédigo de emisor a la funcion de apertura
PEd peatonal (Véase parametro TPED). Pulse la tecla del transmisor que desea asignar a esta funcion.
Si el cédigo es valido, se memoriza y aparece el mensaje OK.

Cuando se selecciona esta funcion, el receptor se pone en espera (Push) para que se asigne un cédigo de emisor a la
St DP funcién de STOP. Pulse la tecla del transmisor que desea asignar a esta funcién.
Si el cédigo es valido, se memoriza y aparece el mensaje OK.

Cuando se selecciona esta funcion, la pantalla LCD muestra el numero de transmisores almacenados actualmente en
n EH el receptor

Seleccionando esta funcion, el receptor espera (Push) a que un cédigo de emisor sea borrado de la memoria.

]
cwr Si el codigo es valido, se borra y aparece el mensaje OK.

Borra completamente la memoria del receptor. Es requerida la confirmacion de la operacion.
rEr Cuando se selecciona esta funcion, el receptor espera (Push) una nueva presién de PGM para confirmar la operacion.
Al final de la cancelacion, aparece el mensaje OK.

NUMERO DE MANIOBRAS (n71An) |

Muestra el numero de ciclos completos (apertura+cierre) realizados por la automatizacion. La primera presion del pulsador <PG>
muestra los primeros 4 digitos, la segunda presiéon muestra los ultimos 4 digitos. Ejemplo <PG> 80 ic >>> <PG> 3456: efectuados
123.456 ciclos.

CICLOS DE MANTENIMIENTO (7Ac ) |

Esta funcidn permite activar el mensaje de solicitud de mantenimiento después de un nimero de operaciones de cambio de tomas
establecido por el instalador. Para activar y seleccionar el nimero de operaciones de conmutacion, proceda como sigue:

Presione el pulsador <PG>, la pantalla muestra OFF, lo que indica que la funcién esta desactivada (valor por defecto).

Utilice los pulsadores <+> y <-> para seleccionar uno de los valores numéricos propuestos (de OFF a 100). Los valores deben enten-
derse como cientos de ciclos de maniobras (por ejemplo: el valor 50 indica 5000 maniobras). Presione el pulsador OK para activar la
funcion. La pantalla muestra el mensaje PROG. La solicitud de mantenimiento se sefiala al usuario manteniendo la luz intermitente
encendida durante otros 10s tras el final de la maniobra de apertura o cierre.
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RESET (r£5)

RESET de la centralita. jATENCION! Restablece los valores por defecto de la unidad de control.

Si se pulsa el pulsador <PG> por primera vez, el mensaje RES parpadea; si se vuelve a pulsar el pulsador <PG> se reinicia la unidad
de control. Nota: Los transmisores no se borran del receptor ni la contrasefia de acceso.

Todas las légicas y parametros se restablecen a sus valores por defecto, por lo que es necesario repetir el procedimiento de autoset.

AUTOSET (AUto)

Esta funcidn debe utilizarse para establecer los valores 6ptimos de funcionamiento de la automatizacién y, al finalizar el procedimien-
to, se ajustan los parametros de DESFASE, TIEMPO TRABAJO y PARO SUAVE.
Para efectuar el autoset, proceder de la siguiente manera:
a) Asegurarse de que no hay obstaculos de ningun tipo en la zona de maniobra de las hojas y, si es necesario, acordonar la zona para
evitar que entren personas, animales, vehiculos, etc.
Durante la fase de autoset, la funcion de anti aplastamiento no esta activa.
b) Seleccione la funcion AUTO y presione OK.
c) Utilice el pulsador <+> 0 <-> para seleccionar el submenu nLSu, LSU o ENC en funcion de la presencia de finales de carrera y/o
encoderes:

nLSu: si el motor no tiene finales de carrera ni encoderes

LSU: si el motor tiene finales de carrera y no tiene encoder

ENC: si el motor no tiene encoder y ni finales de carrera.
d) seleccione el elemento y presione OK para iniciar la fase de autoajuste.
La unidad de control realiza una serie de maniobras para aprender el recorrido de las hojas y configurar los parametros.
Inicialmente, ambas hojas se llevan a la posicién de apertura, después de algunas maniobras de apertura y cierre a diferentes ve-
locidades de una o ambas hojas, la centralita muestra el mensaje de OK. Si la operacién no tiene un resultado positivo, aparece el
mensaje ERR. Repetir la operacion después de haber vuelto a controlar los cableados y la posible presencia de obstaculos.
Durante las maniobras, la pantalla muestra algunas abreviaturas: OPEN cuando se abre el motor 1 0 2 y CLOS cuando se cierra el
motor 1 0 2.

CONTRASENA DE ACCESO (codf)

Permite introducir un cédigo de proteccion de acceso para programar la centralita.

Es posible introducir un cédigo alfanumérico de cuatro caracteres utilizando los niumeros del 0 al 9 y las letras A-B-C-D-E-F.

El valor por defecto es 0000 (cuatro ceros) e indica la ausencia de un cédigo de proteccion.

Es posible cancelar la operacién de introduccion del cédigo en cualquier momento pulsando simultaneamente las teclas + y -. Una
vez introducida la contrasefa, es posible operar en la centralita, entrando y saliendo de la programacion durante un periodo de unos
10 minutos, para permitir las operaciones de ajuste y prueba de las funciones.

La sustitucion del cédigo 0000 por cualquier otro codigo permite la proteccidn de la centralita, impidiendo el acceso a todos los
menus.

Si desea introducir un cédigo de proteccion, proceda como sigue:

- seleccione el menu Caodigo y pulse OK.

- se muestra el cédigo 0000, incluso si ya se ha introducido un cédigo de proteccion anteriormente.

- utilice las teclas + y - para cambiar el valor del caracter parpadeante.

- pulse OK para confirmar el caracter parpadeante y pasar al siguiente.

- después de introducir los 4 caracteres, aparece un mensaje de confirmacion “CONF”.

- al cabo de unos segundos, aparece de nuevo el codigo 0000.

- es necesario reconfirmar el codigo de proteccidn previamente introducido para evitar entradas involuntarias.

Si el codigo se corresponde con el anterior, aparece un mensaje de confirmacion “OK”.

La centralita sale automaticamente de la fase de programacion, y para acceder de nuevo a los menus sera necesario introducir el
codigo de proteccidon memorizado.

IMPORTANTE: ANOTAR el cdédigo de proteccion y GUARDARLO EN UN LUGAR SEGURO para un futuro mantenimiento.
Para eliminar un cédigo de una centralita protegida, es necesario entrar en programacion con la contrasena y restablecer el
codigo al valor por defecto 0000. EN CASO DE PERDIDA DEL CODIGO, ES NECESARIO PONERSE EN CONTACTO CON EL
SERVICIO DE LA ASISTENCIA TECNICA AUTORIZADA PARA REALIZAR UN REINICIO TOTAL DE LA CENTRALITA.

APRENDIZAJE REMOTO DE LOS TRANSMISORES

Si tiene un emisor ya memorizado en el receptor, es posible realizar un aprendizaje de radio a distancia (sin tener que acceder a la
centralita).

IMPORTANTE: El procedimiento debe realizarse con la puerta abierta durante la pausa TCA o con la puerta abierta si la I6gica
TCA esta en OFF. La I6gica REM debe estar activada.

Proceda de la siguiente manera:

1 Pulse la tecla oculta del emisor ya memorizado.

2 Pulse, antes de 5s, la tecla del emisor ya memorizado correspondiente al canal a asociar al nuevo emisor. El intermitente se enciende.
3 En 10s, pulse la tecla oculta del nuevo transmisor.

4 Antes de 5 segundos, pulse la tecla del nuevo transmisor para asociarlo al canal elegido en el punto 2. El intermitente se apaga.

5 El receptor memoriza el nuevo emisor y sale inmediatamente de la programacion.

FUSIBLES Y PROTECCIONES

F1: T4A - Fusible de proteccién general.

F2: Fusible de proteccion reajustable para la salida de alimentacion de los accesorios.

Actua en caso de sobrecarga o cortocircuito en la salida de 24Vdc, en cuyo caso desconecta la centralita y comprueba las conexiones
o la cantidad de accesorios conectados a la salida de 24Vdc. Una vez restablecidas correctamente las conexiones, la salida de la fuente
de alimentacion de accesorios volvera a funcionar automaticamente.
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BATERIA DE EMERGENCIA

La unidad de control TRUST24 incluye la tarjeta de alimentacién disefiada para la conexién en serie de dos baterias DA.BT2 de 12V y
2,1Ah (opcional) que permiten el funcionamiento de la automatizacién incluso en caso de corte de corriente temporal.

Durante el funcionamiento normal de la red, la tarjeta TRUST24 recarga las baterias.

La corriente de carga maxima es de 1A, la corriente de carga media es de 300mA. (Respetar la polaridad).

DIAGNOSTICO

PHOT-C DAS

Cada entrada esta asociada a un segmento de la pantalla que se ilumina cuando se activa,
segun el siguiente esquema.

Las entradas N.C. estan representadas por los segmentos verticales.

Las entradas de N.O. estan representadas por los segmentos horizontales.

La centralita muestra ael mensaje AMP1 o AMP2 en caso de intervencién del sensor am-
perométrico anti aplastamiento.

MENSAJES DE ERROR

A continuacion se indican algunos de los mensajes que aparecen en la pantalla en caso de averia:

ANP rEnrirgr:tge obstéculo del motor 1/anti aplasta- Comprobar si hay obstaculos en la carrera de la hoja del motor 1
AP rlf':ireor:tge obstaculo del motor 2/anti aplasta- Comprobar si hay obstéculos en la carrera de la hoja del motor 2
Compruebe la correcta conexion del encoder del motor 1 a la unidad de
Enc | Error encoder 1/deteccion de obstaculos control, la presencia de obstaculos en la carrera de la hoja, el correcto
funcionamiento del encoder.
Compruebe la correcta conexion del encoder del motor 2 a la unidad de
Encd Error encoder 2/deteccion de obstaculos control, la presencia de obstaculos en la carrera de la hoja, el correcto
funcionamiento del encoder.
Err Error AUTOSET Repita el procedimiento AUTOSET
q DN Verifique conexiones motor 1. Motor desconectado o no funcionante. Pro-
Err i Error verificacion circuito motor 1 ;
blema en la centralita de comando
e Verifique conexiones motor 2. Motor desconectado o no funcionante. Pro-
Errc Error verificacion circuito motor 2 ;
blema en la centralita de comando
ErrY Error de verificacién fotocélula PHOTA Comprugbe las cqnexmnes, la alineaciéon de la fotocélula PHOT OP o la
presencia de obstaculos.
ErrS Error de verificacion fotocélula PHOTC Comprugbe las cqnexmnes, la alineacién de la fotocélula PHOT LC o la
presencia de obstaculos.
E-rB Error activacion de entradas En fase de autoset ha intervenido una entrada (START/PP/Open/Close/
rr PED) o uno de los pulsadores (+/-/PG). Repita el procedimiento de autoset
bR Intervencién de entrada BAR (Borde Sensible) | Durante la maniobra el borde sensible ha detectado un obstaculo
Ehel Intervencién de la proteccion térmica del mo- | Sobrecalentamiento debido a obstaculos permanentes. Desbloquee la
" tor puerta y compruebe que no hay puntos de friccion.
oud | Sobrecarga M1 Superacion de la maxima potencia. Verificar el motor o presenta fricciones
ouwdc | Sobrecarga M2 Superacion de la maxima potencia. Verificar el motor o presenta fricciones
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POL

OSTRZEZENIA

Zabrania sie uzywania produktu do celéw i w sposéb inny niz przewidziane w niniejszym podreczniku. Nieprawidtowe uzywanie
moze spowodowac uszkodzenie produktu i stanowi¢ zagrozenie dla oséb i rzeczy. Nie bierze sie na siebie zadnej odpo-
wiedzialnos$ci za nieprzestrzeganie regut dobrej techniki budowlanej przy realizacji bram, a takze w przypadku odksztatcen,
ktére mogtyby powstac w trakcie uzytkowania. Przechowywac niniejszy podrecznik do przysztego uzytku.

Niniejszy podrecznik przeznaczony jest wytacznie dla wykwalifikowanego personelu w celu instalacji | konserwacji bram
automatycznych.

Montaz nalezy powierzy¢ osobom o odpowiednich umiejetnosciach (zawodowy monter, zgodnie z wymogami normy
EN12635), ktére stosuja sie do Zasad Technicznych oraz do obowigzujacych przepiséw. Sprawdzi¢, czy konstrukcja bramy
jest odpowiednia do zautomatyzowania.

Instalator zobowigzany jest do udzielenia wszelkich informacji dotyczacych dziatania w trybie automatycznym, recznym i w
przypadku zaistnienia stanu alarmowego automatyzaciji i wreczy¢ uzytkownikowi instalacji instrukcje uzytkowania.

Nie mozna pozostawia¢ opakowania w miejscach dostepnych dla dieci, poniewaz moze to by¢ niebezpieczne. Nie pozosta-
wia¢ opakowania w srodowisku, tylko podzieli¢ na poszczegdlne kategorie odpaddw (n.p. karton, polistyrol) i zlikwidowac je
zgodnie z obowigzujacymi przepisami miejscowymi. Nie zezwala¢ dzieciom na zabawe urzadzeniami sterujgcymi produktu.
Przechowywac piloty w miejscu niedostepnym dla dzieci.

Ten produkt nie jest przeznaczony do uzytkowania przez osoby (w tym dzieci) o ograniczonych zdolnosciach fizycznych,
zmystowych lub umystowych, lub tez nieposiadajace odpowiedniej wiedzy, z wyjgtkiem sytuacji, gdy znajduja sie one pod
nadzorem os6b odpowiedzialnych za ich bezpieczenstwo lub zostaty przez nie poinstruowane na temat uzycia produktu.
Zastosowac wszystkie zabezpieczenia (fotokomorki, czute listwy, itp.) niezbedne do ochrony danego obszaru przed uderze-
niem, przygnieceniem, wciagnieciem, przecieciem. Nalezy uwzgledni¢ obowigzujace przepisy i dyrektywy, zasady techniczne,
sposéb eksploatacii, otoczenie montazowe, zasade dziatania urzadzenia oraz sity wytwarzane przez automatyke. Podczas
instalacji nalezy wykorzystac¢ zabezpieczenia i sterowniki spetniajace wymogi norm EN 12978 i EN124583. Uzywac wytacznie
oryginalnych akcesoriéw i czesci zamiennych; stosowanie nieoryginalnych czesci powoduje wykluczenie produktu z gwarancji
przewidzianej w certyfikacie Gwarancyjnym. Wszystkie czesci, mechaniczne i elektryczne, wchodzace w sktad mechanizmu
muszg odpowiada¢ wymogom obowigzujgcych przepiséw i posiada¢ oznakowanie CE.

A\

Nalezy przewidzie¢ w sieci wytacznik/odtacznik sekcyjny wielobiegunowy, gdzie odlegto$é rozwarcia migdzy stykami bedzie
réwna lub wigksza 3 mm. Sprawdzi¢, czy przed instalacja elektryczng jest odpowiedni wytacznik dyferencjalny i zabezpie-
czenie przed przetezeniem.

Niektdre typologie instalacji wymagaja podtaczenia skrzydta do uziemienia zgodnego z obowigzujacymi normami bezpie-
czenstwa. Podczas prac instalacyjnych, konserwacji i naprawy, przed przystapieniem do prac na czesciach elektrycznych
nalezy odcig¢ zasilanie.

Wyja¢ réwniez ewentualne baterie zapasowe, jezeli sg. Instalacja elektryczna i tryb funkcjonowania musza by¢ zgodne z
obowigzujgcymi normami. Przewody zasilane roznym napieciem musza by¢ materialnie oddzielone, albo odpowiednio izolo-
wane dodatkowa izolacjg o grubosci co najmniej 1 mm. W poblizu zaciskdw przewody musza by¢ umocowane dodatkowym
zaciskiem.

Podczas prac instalacyjnych, konserwaciji i naprawy, przed przystapieniem do prac na czesciach elektrycznych nalezy odcia¢
zasilanie.

Przed przywréceniem napiecia nalezy doktadnie sprawdzi¢ wszystkie potaczenia elektryczne. Nieuzywane wejscia N.C.
nalezy zmostkowac.

ELIMINACJA | DEMOLOWANIE

Jak wskazuje znajdujacy sie obok symbol, zabrania si¢ wyrzucania niniejszego wyrobu razem z odpadami gospodarstw
domowych, gdyz niektére komponenty sktadowe mogtyby okazac sie szkodliwe dla srodowiska naturalnego i zdrowia
ludzkiego, jezeli nie zostatyby prawidtowo usuniete. Zuzyte urzadzenie powinno by¢, zatem, dostarczone do odpowiednich
osrodkow zajmujacych sie selektywna zbidrkg odpadoéw lub do sklepu w chwili zakupu nowego, rbwnowaznego urzgdzenia.
Nielegalne usuniecie odpaddw przez uzytkownika powoduje zastosowanie sankcji administracyjnych przewidzianych przez
obowigzujace przepisy.

Opisy i ilustracje znajdujace sie w niniejszym podreczniku podane sg wyfacznie przyktadowo. Pozostawiajgc niezmienione istotne charakterystyki tech-
niczne produktu, producent zastrzega sobie prawo do wprowadzania kazdej zmiany o charakterze technicznym, konstrukcyjnym lub handlowym, bez
koniecznosci modyfikowania niniejszej publikacji.

4 )\

DANE TECHNICZNE

Zasilanie sieciowe 110-250 V~(50-60 Hz)

Pobdér mocy w trybie czuwania 0.8 wW*

Wyijscie silnika 24 \/ =

Maksymalna moc silnika 135W

Wyijscie zasilania osprzetu 24VDc 1A max

Stopien ochrony IP55

Temp. robocza -20°C / +60°C

Odbiornik radiowy 433,92 MHz wbudowany i konfigurowalny

Liczba kodow, ktore moga by¢ zapisane 512 (2048 z modutem MEM2048)

* Centrala przechodzi w tryb oszczedzania energii (tryb czuwania) dopiero po zakoriczeniu wszelkich ewentualnie aktywowanych funkcji czasowych (TCA, $wiatlo uprzejmosci itp.), ale w kazdym
9 przypadku nie pézniej niz 240 sekund po zakoriczeniu manewru. Aby aktywowac tryb czuwania przy otwartej bramie (TCA=0FF), konieczne jest wylgczenie funkcji sygnalizacyjnych (np. SCA).

53



CENTRALA STERUJACA TRUST24
POLACZENIA ELEKTRYCZNE

W ponizszej tabeli opisano potaczenia elektryczne przedstawione na Rys. 1:

Zaciski Funkcja Opis
L-N-GND Zasilanie Wejscie zasilania sieciowego 115-230VAC 50-60Hz
+ BATT - Baterie Wejscie do podtaczenia baterii buforowych (akcesoria)
MOTH1 Silnik 1 Ztacze do podtaczenia silnika 24VDC MOT1
MOT2 Silnik 2 Ztagcze do podtaczenia silnika 24VDC MOT2
BLINK Lampa sygnalizacyjna Podtaczenie lampy 24VDC 4W max.
LOCK Zamek elektryczny Podfaczenie zamka elektrycznego
AUX1 Wyjscie pomocnicze AUX 1 Wngc.le ze stykiem N.O. konfigurowane przez parametr funkcjonowania AUX1. Maks.
obcigzenie 500 mA.
Wyjscie zasilania akcesoriow 24VDC/0,5A max.
+ 24V - Wyjscie 24VDC UWAGA: Z uktadem logicznym ESA:ON, w trakcie fazy Stand-by zasilanie akce-
soridw jest przerwane. Patrz ukiad logiczny ESA
Wejscie styku listwy bezpieczenstwa; na zaciskach jest wstepnie zainstalowany re-
zystor 8,2 kOhm.
Listwa rezystancyjna 8K2: podtgczy¢ listwe do zaciskéw po wczesniejszym zdemon-
BAR Listwa bezpieczefistwa tgwanlu wste,pr.ne za!nstalowant’ego rezystora, tak jak to pokazano na Rys.1.
Listwa mechaniczna: podtaczy¢ listwe szeregowo do rezystora, tak jak to pokazano
na Rys.1.
Zadziatanie listwy powoduje zatrzymanie ruchu skrzydtfa i odwrécenie kierunku ruchu
na okoto 3 s.
— Wyijscie zasilania dla enkodera M1 i M2.
+AL.ENC. Zasilanie enkodera Nalezy uzy¢ kabla 3x0,5mm? o maksymalnej dtugosci 10m.
COM &V;;polny wytacznik kranco- Wspdlne dla wejs¢ wytacznikéw krancowych SW01/SW02/SWC1/SWC2
SWO/E1 Wejscie FC/Enkoder 1 \s/\illijii:? dla styku wytacznika kraricowego Otwarcie silnika 1 lub dla sygnatu Enkoder
SWCH1 Wejscie FC Wejscie dla styku wytacznika kranicowego Zamknigcie silnika 1
SWO/E2 Wejscie FC/Enkoder 2 Wejsqe glla styku wytacznika krancowego otwartego silnika 2 lub dla sygnatu enko-
dera silnika 2
SWC2 Wejscie FC Wejscie dla styku wytacznika kranicowego Zamknigcie silnika 2
PHOT OP Fotokomodrka OPEN Wejscie fotokomorki aktywnej przy OTWIERANIU i ZAMYKANIU (styk N.C.).
PHOT CL Fotokomodrka CLOSE Wejscie fotokomorki aktywnej przy ZAMYKANIU (styk N.C.).
STOP STOP Wejscie przycisku STOP (styk N.C.).
OPEN OTWIERANIE Wejscie przycisku OTWIEBANIE (styk N.O.). I'stnleje mozliwos¢ podtaczenia regulato-
ra czasowego do otwierania bramy w przedziatach czasowych.
CLOSE ZAMYKANIE Wejscie przycisku ZAMYKANIE (styk N.O.).
) Wejscie przycisku przejscia dla pieszych (styk N.O.), steruje otwieraniem silnika
PED PRZEJSCIE DLA PIESZYCH | 1; patrz parametr TPED. Istnieje mozliwos$¢ podtaczenia regulatora czasowego do
otwierania bramy w przedziatach czasowych.
P.P. Tryb krokowy Wejscie przycisku trybu krokowego (styk N.O.) .
COM Wspodlny Wejsc Wspdlny dla wszystkich wejs¢ sterowania, fotokomaérek i funkcji STOP
AUX2 Wyjécie pomocnicze AUX 2 Wyj.SC.Ie ze stykiem N.O. konfigurowane przez parametr funkcjonowania AUX1. Maks.
obcigzenie 500 mA.
. Podtaczenie anteny karty wbudowanego odbiornika radiowego
ANT-SHIELD | Antena (ANT: Sygnat - SHIELD: Ekran)
EXP1 Rozszerzenie 1 Ztacze szeregowe do rozszerzenia KNX lub pro.UP
EXP2 Rozszerzenie 2 Ztagcze szeregowe do rozszerzenia pro.UP
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KONTROLA POLACZEN

Odtaczy¢ zasilanie.

Odblokowac recznie skrzydto bramy, ustawi¢ je mniej wiecej w potowie skoku i ponownie zablokowac.

Podtaczy¢ zasilanie.

Uruchomi¢ tryb krokowy nacisnieciem przycisku podtgczonego do wejscia PP, ze sterowania radiowego lub przyciskiem <->.
Skrzydta bramy powinny wykona¢ ruch otwierania.

Jesli tak sie nie stanie, nalezy odwréci¢ przewody silnika,.

6) Za pomoca uktadu logicznego MINV wybra¢ silnik, ktéry ma rozpoczac jako pierwszy ruch otwierania (patrz Rys.3).

7) Uruchomi¢ procedure autoustawiania (patrz menu AUTOSET).

O b wWwN =
—-—-—_2C0

AUTOSET

Funkcja jest wykorzystywana do ustawienia optymalnych wartosci funkcjonowania napedu. Po zakoriczeniu procedury sg regulowane
parametry UTRATY FAZY, CZASU PRACY i SPOWALNIANIA.
Aby przeprowadzi¢ Autoset, nalezy wykonac nastepujace czynnosci:
1) Upewnic sie, ze w obszarze manewrowania skrzydet nie znajduja sie zadne przeszkody.

W razie potrzeby zagrodzi¢ obszar, aby nie miaty do niego dostepu zadne osoby, zwierzeta, samochody itp.

W trakcie autoustawiania, funkcja chroniaca przed przygnieceniem nie jest aktywna.
2) Nacisna¢ przycisk PG, aby uzyskac¢ dostep do programowania; za pomoca przycisku ,+” wybra¢ funkcje AUTO, a nastepnie naci-
snac przycisk PG.
3) Wybraé typ uzytego silnika:

ENC Standardowe silniki z enkoderem.

LSU Silniki z elektromechanicznymi wytacznikami kraricowymi.

NLSU Silniki bez wytacznikdow krancowych i enkodera (dziatanie czasowe automatycznie obliczane miedzy ogranicznikami mecha-
nicznymi przez czujnik amperometryczny).
4) Nacisna¢ przycisk OK, aby rozpoczac regulacje Autoset.
5) Centrala wykona kolejno przemieszczenia: pojedyncze czesciowe otwarcie skrzydet, kompletne otwarcie i zamknigecie przy réznych
predkosciach, itp.

W trakcie wykonywania manewrdw na wyswietlaczu pokazujg sie symbole:

OPM1/2: w trakcie otwierania silnik 1 lub 2

CLM1/2: w trakcie zamykania silnik 1 lub 2.

Jezeli ruch silnika jest przeciwny do wskazywanego na wyswietlaczu, nalezy wstrzymac Autoset poprzez nacisniecie ktéregokolwiek
przycisku do programowania, odwrdcic¢ przewody +/- silnika i powtérzy¢ regulacje Autoset.
6) Po zakonczeniu regulacji Autoset na ekranie pojawi sie komunikat OK.
Uwaga:
Jesli regulacja Autoset nie zakonczy sie pomysinie, na ekranie zostanie wyswietlony komunikat o btedzie ERR. Zapoznac¢ sie z tabelg
bteddéw i rozwigzac¢ przyczyne problemu, po czym powtdrzy¢ regulacje Autoset.

PROGRAMOWANIE

Programowanie poszczegdlnych funkcji centrali wykonuje sie¢ na wyswietlaczu LCD zainstalowanym na centrali, ustawiajac wybrane
wartosci w opisanych ponizej menu programowania.

Menu parametréw umozliwia zadanie wartosci liczbowej dla danej funkcji i w podobny sposdb dla trymera regulacyjnego.

Menu uktadéw logicznych umozliwia wigczenie lub wytaczenie danej funkcji i w podobny sposéb ustawienie przetacznika dip-switch.
Inne funkcje specjalne sg zalezne od menu parametrow i uktadéw logicznych i moga sie rézni¢ w zaleznosci od wersji oprogramowania.

ABY UZYSKAC DOSTEP DO PROGRAMOWANIA:

1 - Nacisna¢ przycisk <PG>; na wyswietlaczu pojawi sie pierwsze menu Parametry ,PAR”.

2 - Wybra¢ za pomoca przycisku <+> lub <-> zagdane menu (PAR>LOG>RAD>NMAN>MACI>RES>AUTO>CODE).

3 - Nacisnac przycisk <PG>; na wyswietlaczu pojawi sie pierwsza dostepna funkcja menu.

4 - Wybra¢ za pomoca przycisku <+> lub <-> funkcje do zmodyfikowania.

5 - Nacisna¢ przycisk <PG>; na wyswietlaczu pojawi sie warto$¢ aktualnie ustawiona dla wybranej funkciji.

6 - Wybra¢ za pomoca przycisku <+> lub <-> wartos¢, ktéra ma by¢ zadana dla danej funkcji.

7 - Nacisnac¢ przycisk <PG>; na wyswietlaczu pojawi sie sygnat ,PRG”, ktory wskazuje pomysine zakonczenie programowania.

UWAGI:

Jednoczesne nacisnigcie przyciskow <+> i <-> w menu funkcji umozliwia przejscie do wyzszego menu bez wprowadzania jakichkolwiek
zmian.

Przytrzymanie nacisnigtego przycisku <+> lub przycisku <-> umozliwia szybsze zwigkszanie/zmniejszanie wyswietlanej wartosci.

Po uptywie 60 s nieaktywnosci, centrala opuszcza tryb programowania i gasi wyswietlacz.

Nacisniecie przycisku <-> przy zgaszonym wyswietlaczu jest rownoznaczne z wydaniem polecenia w trybie krokowym.

Po wigczeniu ptyty wyswietli sie¢ wersja oprogramowania na czas okofo 5 s.
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PARAMETRY, UKLADY LOGICZNE | FUNKCJE SPECJALNE

W ponizszej tabeli zamieszczono opis poszczegdlnych funkcji dostgpnych w centrali.

PARAMETRY (PAr)
MENU FUNKCJA MIN-MAX-(Default) | MEMO
Czas automatycznego zamykania. Aktywny tylko z uktadem logicznym ,,TCA”=ON.
EcA Po uptywie ustawionego czasu, centrala wydaje polecenie wykonania manewru za- 3-240-(40s)
mykania.
EPEA Reguluje procentowe otwarcie silnika 1 (funkcja przejscia dla pieszych). 1-99 (50)

Wartosc jest wyrazona procentowo (99% catkowite otwarcie skrzydta).

= ' Reguluje predkos¢ OTWIERANIA silnika 1 podczas fazy normalnej predkosci. . o
F SQ ! Wartos¢ w procentach. 50-99 (99%)
FSC ! Reguluje predkos¢ ZAMYKANIA silnika 1 podczas fazy normalnej predkosci. 50-99 (99%)

Wartos$¢ wyrazona w procentach.

FSoc

Reguluje predkos¢ OTWIERANIA silnika 2 podczas fazy normalnej predkosci.
Wartos$¢ w procentach.

50-99 (99%)

Reguluje predkos¢ ZAMYKANIA silnika 2 podczas fazy normalnej predkosci.
Wartos¢ wyrazona w procentach.

50-99 (99%)

) ¢ | Reguluje predkos¢ OTWIERANIA silnika 1 podczas zwalniania®. _ o
Slo Warto$¢ w procentach. 10-50 (25%)
SLC ! Reguluje predkos¢ ZAMYKANIA silnika 1 podczas zwalniania*. 10-50 (25%)

Wartos$¢ w procentach.

Reguluje predkos¢ OTWIERANIA silnika 2 podczas zwalniania*.
Wartos¢ w procentach.

10-50 (25%)

Reguluje predkos¢ zamykania silnika 2 podczas zwalniania*.
Wartos$¢ w procentach.

10-50 (25%)

Czas opodznienia otwierania przez silnik 2.

n - -
Ediio Reguluje czas opdznienia przy otwieraniu przez silnik 2 wzgledem silnika 1. 0-15-(2s)
I Czas opdznienia zamykania przez silnik 1. e
tdiic Reguluje czas opdznienia przy zamykaniu przez silnik 1 wzgledem silnika 2. 0-40-(3s)
E crt Reguluje spowalnianie podczas otwierania i zamykania przez silnik M1. 1-99 (20%)
S Wartos¢ jest wyrazona procentowo w odniesieniu do catkowitego skoku bramy. ?
L 5.—.8 Reguluje spowalnianie podczas otwierania i zamykania przez silnik M2. 1-99 (20%)
L Wartos¢ jest wyrazona procentowo w odniesieniu do catkowitego skoku bramy. ?
Prig ! Reguluje proég zadziatania urzadzenia zabezpieczajacego przed przygnieceniem* 1-09-(30%)™*
ot (czujnik amperometryczny) w trakcie otwierania z normalna predkoscia - Silnik 1 °
Pt Reguluje prég zadziatania urzadzenia zabezpieczajgcego przed przygnieceniem* 1-99-(30%)**
neot (czujnik amperometryczny) w trakcie zamykania z normalna predkoscia - Silnik 1 0
[=Ty B Reguluje prég zadziatania urzadzenia zabezpieczajgcego przed przygnieceniem* 1-99-(30%)"*
1o (czujnik amperometryczny) w trakcie otwierania z normalng predkoscia - Silnik 2 ?
PHCE Reguluje proég zadziatania urzadzenia zabezpieczajgcego przed przygnieceniem 1-99-(30%)**

(czujnik amperometryczny) w trakcie zamykania z normalna predkoscia - Silnik 2

Reguluje prég zadziatania urzadzenia zabezpieczajgcego przed przygnieceniem*
(czujnik amperometryczny) w trakcie otwierania ze zwolniong predkoscia - Silnik 1

1-99-(30%)**

PSc i

Reguluje prég zadziatania urzgdzenia zabezpieczajacego przed przygnieceniem”
(czujnik amperometryczny) w trakcie zamykania ze zwolniong predkoscia - Silnik 1

1-99-(30%)**

P5Scc

Reguluje prég zadziatania urzgdzenia zabezpieczajacego przed przygnieceniem®
(czujnik amperometryczny) w trakcie otwierania ze zwolniong predkoscia - Silnik 2

1-99-(30%)**

=] E, Reguluje proég zadziatania urzadzenia zabezpieczajacego przed przygnieceniem* 1-99-(30%)*
ac (czujnik amperometryczny) w trakcie zamykania ze zwolniong predkoscia - Silnik 2 ?
Czas aktywaciji styku SERL (Swiatto robocze) wyjs¢ AUX1/AUX2.
EL 5 Przy kazdym manewrze, styk jest zwierany na uprzednio zaprogramowany czas. 1-240-(60s)
Patrz schemat potaczen na Rys.5/6
Czas aktywacji wyjs¢ AUX1/AUX2, gdy sa ustawione jako drugi kanat radiowy.
E E’c h 0: Wyjscie bistabilne; status wyjscia przetacza sie po kazdym wydaniu polecenia. 0-250-(1s)
1-250: czas przetgczania wyrazony w sekundach
) zas aktywacji zamka elektrycznego. -
E C kt ji ka elekt g 0-50
Loc Wartos$¢ wyrazona w 1/10s (0=0s - 50=5s) (10=1s)
ul oc Napiecie zasilajace zamka elektrycznego. 0-1-(0)

0: 12V - 1:24V
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Ustawia krétkie odwracanie kierunku ruchu po osiagnieciu punktu wytacznika
kraricowego ruchu zamykania.

Jest przydatny w celu ufatwienia recznego odblokowania skrzydfa bramy.

Wartos¢ wyrazona w 1/10 (0=0s - 40=4s)

0-40 (10)

Ustawia krétkie odwracanie kierunku ruchu po osiggnieciu punktu wytacznika
kraricowego ruchu otwierania.

Jest przydatny w celu utatwienia recznego odblokowania skrzydfa bramy.

Wartos¢ wyrazona w 1/10 (0=0s - 40=4s)

0-40 (5)

Reguluje prég zadziatania urzagdzenia zabezpieczajgcego przed przygnieceniem (en-
koder) w trakcie wykonywania manewru z normalng predkoscig®.
0:0ff -1: minimalna czutos¢ - 99: maksymalna czutos¢

0-99-(1%)

SERF

Reguluje prég zadziatania urzgdzenia zabezpieczajgcego przed przygnieceniem (en-
koder) w trakcie wykonywania manewru ze zwolniong predkoscig*.
0:0ff -1: minimalna czuto$¢ - 99: maksymalna czutos¢

0-99-(1%)

Konfiguruje tryb funkcjonowania wyjscia AUX1:

0: wyjscie SCA (domysinie)

1: wyjscie 2ch radio

2: wyjscie swiatta roboczego (na podstawie czasu ustawionego dla parametru TLS).
Patrz Rys.5

3: wyjscie swiatta strefowego (aktywne caty czas z silnikiem w ruchu i w trakcie odli-
czania parametru TCA). Patrz Rys.5.

4: Fototest. Funkcja wykorzystywana do zasilania nadajnikéw fotokomérek w trybie
TEST.

5: Wyjscie lampy sygnalizacyjnej; odtwarza zachowanie sie wyjscia BLINK

6: Wyjscie alarmu. Jezeli wiazki fotokomdérek pozostang przestoniete przez czas dwu-
krotnie przekraczajgcy ustawiony dla parametru TCA, styk jest zwierany.

UWAGA: Lampy LED 24VDC nie moga by¢ podtaczone bezposrednio do wyjsé AUX ze
wzgledu na prad rozruchowy; nalezy zastosowac¢ przekaznik odsprzegajacy.

0-6 (0)

ALUHZ

Konfiguruje tryb funkcjonowania wyjscia AUX2:

0: wyjscie SCA (domysinie)

1: wyjscie 2ch radio

2: wyjscie swiatta roboczego (na podstawie czasu ustawionego dla parametru TLS).
Patrz Rys.6

3: wyjscie swiatta strefowego (aktywne caty czas z silnikiem w ruchu i w trakcie odli-
czania parametru TCA). Patrz Rys.6.

4: Fototest. Funkcja wykorzystywana do zasilania nadajnikéw fotokomérek w trybie
TEST.

5: Wyjscie lampy sygnalizacyjnej; odtwarza zachowanie sie wyjscia BLINK

6: Wyjscie alarmu. Jezeli wiazki fotokomdrek pozostang przestoniete przez czas dwu-
krotnie przekraczajgcy ustawiony dla parametru TCA, styk jest zwierany.

UWAGA: Lampy LED 24VDC nie moga by¢ podtaczone bezposrednio do wyjsé AUX ze
wzgledu na prad rozruchowy; nalezy zastosowac przekaznik odsprzegajacy.

0-6 (1)

Gdy silniki nie sa wyposazone w wytaczniki krancowe i/lub enkoder nalezy wyregulowac¢ czutos¢ czujnika sterujacego za-

PRZESTRZEGAC OBOWIAZUJACYCH NORM!

trzymaniem w trakcie spowalniania.
**1: minimalna sita/moment - 99: maksymalna sita/moment.

Centrala dysponuje dwoma urzadzeniami zabezpieczajacymi przed przygnieceniem. Sa to: czujnik amperometryczny (regulowany

* UWAGA: NIEPRAWIDLOWE USTAWIENIE TYCH PARAMETROW MOZE OKAZAC SIE NIEBEZPIECZNE.

przez parametry PMO1/2-PMC1/2-PSO1/2-PSC1/2) i enkoder (regulowany przez parametry SEAV i SEAR).

Czutfosc¢ czujnika amperometrycznego jest domysinie regulowana za posrednictwem procedury Autoset, podczas gdy enkoder (przy

domysinym ustawieniu) jest aktywowany tylko wtedy, gdy brama zatrzyma sie catkowicie po uderzeniu o przeszkode.

Zalecamy wykorzystanie tylko jednego z tych systemdw, preferujac czujnik amperometryczny majacy krotszy czas odpowiedzi.

UKLADY LOGICZNE (Lot)

MENU

FUNKCJA

ON-OFF-(Default)

MEMO

Ech

Wigcza lub wytacza automatyczne zamykanie
On: zamykanie automatyczne wtgczone
Off: zamykanie automatyczne wytaczone

(ON)

Wiacza lub wytacza funkcje wspdlnoty mieszkaniowe;j.

On: funkcja wspdlnoty mieszkaniowej wigczona. Impuls P.P. lub z pilota nie ma wptywu
podczas ruchu otwierania.

Off: funkcja wspolnoty mieszkaniowej wytaczona.

(OFF)

Wiacza lub wytgcza funkcje wspdlnoty mieszkaniowej podczas zliczania TCA.

On: funkcja wspodlnoty mieszkaniowej wigczona. Impuls P.P. lub z pilota nie ma wptywu
podczas zliczania TCA.

Off: funkcja wspolnoty mieszkaniowej wytaczona.

(OFF)
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Wybiera tryb dziatania ,,Przycisku P.P.” i pilota.

PP On: Dziatanie: OTWIERANIE > ZAMYKANIE > OTWIERANIE > (OFF)
Off: Dziatanie: OTWIERANIE > STOP > ZAMYKANIE > STOP >
Wiacza lub wytgcza wstepne miganie.
PrE On: Wstepne miganie witgczone. Lampa witgcza sie 3 s przed uruchomieniem silnika. (OFF)
Off: Wstepne miganie wytaczone.
Wiacza lub wytgcza szybkie zamykanie.
On: szybkie zamykanie wigczone. Przy otwartej bramie lub w trakcie otwierania, zadziata-
Ccil nie fotokomorki powoduje automatyczne zamkniecie po uptywie okoto 3 s od catkowitego (OFF)
otwarcia. Aktywna tylko z TCA:ON
Off: szybkie zamykanie wytgczone.
Wiacza lub wytgcza funkcje obecnosci cztowieka.
On: Dziatanie funkcji obecnosci cztowieka.
hEr Przyciski OTWIERANIE/ZAMYKANIE musza by¢ nacisniete i przytrzymane przez caty czas (OFF)
wykonywania manewru. Otwarcie wejscia STOP zatrzymuje silnik. Wszystkie wejscia bez-
pieczenstwa sa nieaktywne.
Off: Dziatanie automatyczne/potautomatyczne.
Wybiera tryb dziatania lampy sygnalizacyjnej w czasie TCA.
LEc A On: Lampa wtgczona podczas TCA. (OFF)
Off: Lampa wytaczona podczas TCA.
Ustawia tryb funkcjonowania wyjscia lampy BLINK.
nb. H On: Wyjscie dostarcza napiecie w sposéb przerywany w trakcie wykonywania manewru (2 (OFF)
HaL migania na sekunde).
Off: Wyjscie dostarcza napiecie w sposéb ciagty w trakcie wykonywania manewru.
Wiacza lub wytacza kontrole fotokomorek na wejsciu PHOT Op, wtaczona zaréwno podczas
zamykania, jak réwniez w trakcie otwierania.
ESE | On: Kontrola wigczona. Jesli wynik kontroli jest negatywny, nie jest sterowany zaden (OFF)
manewr. Patrz Rys.5/6 - ,PHOTO TEST”. (AUX=4)
Off: Kontrola fotokomérek przy kazdym manewrze jest wytaczona. To ustawienie zmusza
do przeprowadzania co 6 miesiecy przegladu fotokomorek.
Wiacza lub wytgcza kontrolg fotokomadrek na wejsciu PHOT Cl, wigczona zaréwno podczas
zamykania, jak rowniez w trakcie otwierania.
E S E E, On: Kontrola wiaczona. Jesli wynik kontroli jest negatywny, nie jest sterowany zaden (OFF)
manewr. Patrz Rys.5/6 - ,PHOTO TEST”. (AUX=4)
Off: Kontrola fotokomdrek przy kazdym manewrze jest wytgczona. To ustawienie zmusza
do przeprowadzania co 6 miesiecy przegladu fotokomorek.
Wiacza lub wytgcza TEST wejscia LISTWY (BAR).
Wiaczenie funkcji TEST jest mozliwe tylko przy zastosowaniu artykutéw SC.RF i RF/RF.SUN
ESET | zapoznac sie z odnosnymi instrukcjami obstugi. (OFF)
On: Kontrola wtaczona. Jesli wynik kontroli jest negatywny, nie jest sterowany zaden
manewr. Patrz Rys.4 - ,BAR TEST”. (AUX=4)
Off: Kontrola wytaczona.
Wybiera tryb funkcjonowania 1 lub 2 silnikow.
.‘not On: Uzy¢ dla jednego silnika podtaczonego do wyjscia M1. (OFF)
Off: Uzy¢, gdy sa zainstalowane dwa silniki.
Kolejnos$¢ uruchamiania silnikow:
n I On: silnik 2 uruchamia sie jako pierwszy przy otwieraniu. (OFF)
On: silnik 1 uruchamia sie jako pierwszy przy otwieraniu.
Wiacza lub wytacza funkcje ,Wymuszone otwieranie przy braku zasilania z sieci” (ktéra
moze by¢ aktywowana tylko z podtgczonymi i dziatajgcymi bateriami buforowymi).
HGPF On: Funkcja wtaczona. W przypadku zaniku zasilania sieciowego, zanim bateria buforowa (OFF)
catkowicie sie roztaduje, centrala wymusza manewr otwierania.
Automatyka pozostaje otwarta do chwili przywrdcenia zasilania sieciowego.
Off: Funkcja wytaczona.
Wiacza lub wytgcza funkcje odwracania kierunku ruchu.
=1y On: Funkcja wigczona. Przed kazdym ruchem otwierania centrala steruje manewr w prze- (OFF)
ciwnym kierunku trwajacy 2 s, aby utatwi¢ odblokowanie zamka elektrycznego.
Off: Funkcja wytaczona.
Wiacza lub wytgcza funkcje blokady w trakcie otwierania.
kLo | On: Funkcja blokady wtaczona. (OFF)
Off: Funkcja blokady wytaczona.
Wiacza lub wytagcza funkcje blokady w trakcie zamykania.
kL | On: Funkcja blokady wtaczona. (OFF)

Off: Funkcja blokady wytgczona.
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Wybrac¢ typ uzytego zamka elektrycznego.

On: Magnetyczny zamek elektryczny zasilany zgodnie z ustawieniami Vlioc. Wyjscie aktyw-
ne przy zamknietej bramie.

Off: Zamek elektryczny (z zatrzaskiem), normalnie niezasilany.

Przed kazdorazowym otwarciem, podawane jest zasilanie ustawione wedtug Vloc na czas
ustawiony wedtug parametru TLOC.

(OFF)

Wtacza lub wytacza skopiowane piloty ARC.
Cunqr On: Skopiowane piloty serii AK z wgranego pilota ARC sa juz aktywne. (ON)
Off: Piloty skopiowane nie sa aktywne.

Wigcza lub wytgcza zdalne programowanie pilotéw, jak podano w paragrafie ,Zdalne
En programowanie pilotow”.

rc On: Zdalne programowanie wigczone.

Off: Zdalne programowanie wytgczone.

Wiacza lub wytacza funkcje energooszczednosci ,,ESA”.

On: Po zakoriczeniu manewru i po uptywie czasu aktywacji swiatta roboczego, centrala

odcina zasilanie na wyjsciu akcesoriow, ustawiajac sie w trybie stand-by.

E 5 A Zasilanie akcesoriow pozostaje wiaczone tylko przez niezbedny czas, jesli wymagaja tego
ustawienia parametrow AUX1/AUX2.

Off: Oszczedzanie energii wytaczone. Zastosowac¢ w przypadku, gdy chce sie uzyskaé

zawsze aktywne wyjscie zasilania akcesoridw, na przyktad uzywajac klawiatur 24 VDC lub

innych urzadzen, wymagajacych statego zasilania.

RADIO (-Ad)

MENU FUNKCJA

Po wybraniu tej funkcji, odbiornik ustawia sie w stanie oczekiwania (PL5h) na kod pilota do przypisania do funkcji trybu
PP krokowego. Nacisna¢ klawisz pilota, ktéry ma zosta¢ przypisany do tej funkcji.
Jesli kod jest poprawny, zostaje on zapisany i wyswietla sie komunikat aH.

Po wybraniu tej funkcji, odbiornik ustawia sie w stanie oczekiwania (PL5h) na kod pilota do przypisania do drugiego
E ch kanatu radiowego. Nacisna¢ klawisz pilota, ktéry ma zosta¢ przypisany do tej funkcji.
Jesli kod jest poprawny, zostaje on zapisany i wyswietla sie komunikat aH.

_ Po wybraniu tej funkcji, odbiornik ustawia sie w stanie oczekiwania (PL/5h) na kod pilota do przypisania do funkcji otwie-
PEd rania przejscia dla pieszych (patrz parametr TPED). Nacisnac¢ klawisz pilota, ktéry ma zosta¢ przypisany do tej funkciji.
Jesli kod jest poprawny, zostaje on zapisany i wyswietla sie komunikat aH.

Po wybraniu tej funkciji, odbiornik ustawia sie w stanie oczekiwania (PL5h) na kod pilota do przypisania do funkcji STOP.
SkaP Nacisnac¢ klawisz pilota, ktdéry ma zostac¢ przypisany do tej funkciji.
Jesli kod jest poprawny, zostaje on zapisany i wyswietla sig komunikat aH.

n tH Po wybraniu tej funkcji, na wyswietlaczu LCD pojawi sie liczba pilotow aktualnie zapisanych w pamieci odbiornika.

Po wybraniu tej funkciji, odbiornik ustawia sie¢ w stanie oczekiwania (PLi5h) na kod pilota do usuniecia z pamieci.

]
cLr Jesli kod jest poprawny, zostaje on usuniety i pojawia si¢ komunikat aH.
Catkowicie usuwa pamie¢ odbiornika. Pojawia sie zgdanie potwierdzenia operacji.
rkr Po wybraniu tej funkcji, odbiornik ustawia sie w stanie oczekiwania (PU5h) na ponowne nacisniecie PGM, potwierdzajgce

operacje.
Po usunieciu pamigci pojawi sie komunikat aH.

LICZBA MANEWROW (n71An) |

Wyswietla liczbe kompletnych cykli (otwieranie+zamykanie) wykonanych przez naped. Pierwsze nacisniecie przycisku <PG> wyswie-
tla pierwsze 4 cyfry, drugie nacisnigcie ostatnie 4 cyfry. Np. <PG> 00 i >>> <PG> 3456: wykonanych 123.456 cykli.

CYKLE KONSERWACYJNE (7Ac /) |

Ta funkcja umozliwia aktywowanie sygnalizowania zgdania konserwacji po pewnej liczbie manewrdéw, ustalonej przez montera. Aby
wigczy¢ i ustawié liczbe manewrdw, nalezy wykonac nastepujace czynnosci:

Nacisnac¢ przycisk <PG>, na wyswietlaczu pojawi si¢ OFF, oznaczajace, ze funkcja jest wylgczona (warto$¢ domysina).

Za pomoca przyciskéw <+> i <-> nalezy wybrac jedng z zaproponowanych wartosci liczbowych (od OFF do 100). Wartosci oznaczaja
setki cyklow manewréw (np. wartos¢ 50 oznacza 5000 manewrdw). Nacisnac¢ przycisk OK, aby wtaczy¢ te funkcje. Wyswietlacz po-
kazuje komunikat PROG. Zgdanie konserwagiji jest zasygnalizowane uzytkownikowi przez miganie lampy przez 10 s po zakoriczeniu
manewru otwierania lub zamykania bramy.

RESET (-£5)

RESETOWANIE centrali. UWAGA! Przywraca wartosci domysine centrali sterujace;.

Pierwsze nacisniecie przycisku <PG> powoduje miganie napisu r£5, kolejne nacisniecie przycisku <PG> spowoduje zresetowanie
centrali sterujgcej. Uwaga: Z odbiornika nie sg usuwane ani nadajniki ani hasto dostepu.

Ustawiane sg wartosci domysine wszystkich uktadow logicznych i wszystkich parametréw, dlatego wymagane jest powtdérzenie pro-
cedury Autoset.
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AUTOSET (Auko)

Funkcja jest wykorzystywana do ustawienia optymalnych wartosci funkcjonowania napedu. Po zakonczeniu procedury sa regulowa-
ne parametry UTRATY FAZY, CZASU PRACY i SPOWALNIANIA.

Aby przeprowadzi¢ Autoset, nalezy wykona¢ nastepujace czynnosci:

a) Upewnic sie, ze w obszarze manewrowania skrzydet bramy nie znajduja sie zadne przeszkody. W razie potrzeby zagrodzi¢ obszar,
aby nie miaty do niego dostepu zadne osoby, zwierzeta, samochody itp.

W trakcie autoustawiania, funkcja chroniaca przed przygnieceniem nie jest aktywna.

b) wybrac funkcje ALt a, a nastepnie nacisngc¢ przycisk OK.

c) Za pomocag przycisku <+> lub <-> wybra¢ podmenu nL 54, L5U lub Enc w zaleznosci od tego, czy sa zainstalowane wytgczniki
kraricowe i/lub enkoder:

nL 54 jesli silnik nie jest wyposazony w wytgcznik kraricowy i enkoder

L 5U: jesli silnik jest wyposazony w wytgcznik kraricowy, ale nie w enkoder

Enc: jesli silnik jest wyposazony w enkoder, ale nie w wytgcznik kraricowy

d) po wybraniu jednej z opcji nacisng¢ przycisk OK, aby rozpoczac¢ regulacje Autoset.

Centrala sterujgca wykona szereg manewrdw, aby wykonac¢ faze programowania skoku skrzydta bramy i w celu skonfigurowania
parametréw.

Poczatkowo oba skrzydta bramy zostana ustawione w otwartym potozeniu, nastepnie po wykonaniu kilku manewréw otwierania i
zamykania przy réoznych predkosciach, jednego lub obu skrzydet, na centrali wyswietli sie komunikat OK. Jesli operacja nie zakonczy
sie pomysinie, zostanie wyswietlony komunikat £rr. Powtérzy¢ operacje po sprawdzeniu kabli i ewentualnej obecnosci przeszkaod.
W trakcie wykonywania manewrow, na wyswietlaczu pojawiajg sie napisy: oPEn w trakcie otwierania przez silnik 1 lub 2 i cLo5 w
trakcie zamykania przez silnik 1 lub 2.

HASEO DOSTEPU (codE)

Umozliwia wprowadzenie kodu zabezpieczajacego dostep do programowania centrali sterujace;.

Mozna wprowadzi¢ kod alfanumeryczny ztozony z czterech znakdéw, uzywajac cyfr od 0 do 9 i liter A-B-C-D-E-F.

Wartos¢ domysina wynosi 0000 (cztery zera) i oznacza brak kodu zabezpieczajacego.

W kazdym momencie mozna anulowac¢ operacje wprowadzania kodu, naciskajac rownoczesnie klawisze ,,+” i ,-”. Po wprowadzeniu
hasta mozna uzywac centrali sterujgcej, wchodzac i wychodzac z programowania przez okoto 10 minut, tak aby umozliwi¢ wykonanie
czynnosci nastawczych i przetestowac funkcje.

Zastepujac kod 0000 jakimkolwiek innym kodem, aktywuje sie zabezpieczenie centrali sterujgcej, uniemozliwiajgc dostep do wszyst-
kich menu.

W celu wprowadzenia kodu zabezpieczajacego, nalezy wykonac nastepujace czynnosci:

- wybra¢ menu Code i nacisng¢ klawisz OK.

- pojawi sie kod 0000, réwniez w przypadku, gdy wczesniej wprowadzono kod zabezpieczajacy.

- uzywajac klawiszy ,+” i ,-”, mozna zmieni¢ warto$¢ migajacego znaku.

- klawiszem OK zatwierdza sie migajacy znak i przechodzi sie do kolejnego.

- po wprowadzeniu 4 znakdéw pojawi sie komunikat zatwierdzajacy ,,CONF”.

- po kilku sekundach pojawi sie ponownie kod 0000.

- nalezy ponownie zatwierdzi¢ wczesniej wprowadzony kod zabezpieczajacy, unikajac wprowadzania btednych znakdéw.

Jesli wprowadzony kod zgadza sie z wczesniej wprowadzonym kodem, pojawi sie komunikat zatwierdzajacy ,,oH”.

Centrala automatycznie opuszcza faze programowania i aby ponownie uzyska¢ dostep do w menu, nalezy wprowadzi¢ zapisany w
pamieci kod zabezpieczajgcy.

WAZNA INFORMACJA: ZANOTOWAC kod zabezpieczajacy i PRZECHOWYWAC GO W BEZPIECZNYM MIEJSCU do kolejne-
go wykorzystania. Aby usuna¢ kod z zabezpieczonej centrali sterujacej, nalezy wejS¢é w programowanie po wprowadzeniu
hasta i ustawi¢ kod domysiny 0000.

W RAZIE ZGUBIENIA KODU NALEZY ZWROCIC SIE O POMOC DO AUTORYZOWANEGO

SERWISU W CELU CALKOWITEGO ZRESETOWANIA CENTRALI.

ZDALNE PROGRAMOWANIE PILOTOW
Majac do dyspozycji juz zapisany w pamieci pilot, mozna réwniez zdalnie zaprogramowac inne (bez koniecznosci wtgczenia centrali).
WAZNA INFORMACJA: Ta procedura musi byé wykonana w trakcie otwierania skrzydta bramy podczas pauzy TCA lub przy
otwartej bramie, jesli uktad logiczny TCA jest ustawiony na OFF. Uktad logiczny REM musi by¢ ustawiony na ON.
Wykonaé nastepujace czynnosci:
1 Nacisnaé ukryty przycisk juz zapisanego w pamieci pilota.
2 W ciagu 5 s nacisng¢ przycisk wgranego juz pilota, odpowiadajacy kanatowi, ktéry ma by¢ przypisany dla nowego pilota. Zapali sie
lampa.
3 W ciggu 10 s nacisna¢ ukryty przycisk nowego pilota.
4 W ciggu 5 sekund nacisng¢ przycisk nowego pilota, ktéry ma by¢ przypisany do kanatu wybranego w punkcie 2. Lampa zgasnie.
5 Odbiornik zapisze w pamieci nowy pilot i natychmiast wyjdzie z programowania.

BEZPIECZNIKI | ZABEZPIECZENIA

F1: T4A - Gtowny bezpiecznik.

F2: Bezpiecznik resetowalny do ochrony wyjscia zasilania akcesoriow.

Interweniuje w przypadku przeciazenia lub zwarcia na wyjsciu 24VDC. W takim przypadku nalezy odtaczy¢ zasilanie od centrali steru-
jacej i sprawdzi¢ potaczenia lub liczbe akcesoridw podtaczonych do wyjscia 24VDC. Po prawidtowym przywrdceniu potaczen, wyjscie
zasilajgce akcesoria automatycznie powrdéci do dziatania.
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BATERIA BUFOROWA

Centrala TRUST24 jest wyposazona w ptlyte zasilania do zarzgdzania szeregowego dwiema bateriami 12V 2,1 Ah DA.BT2 (opcjonalnymi)
umozliwiajacymi dziatanie napedu, rowniez w przypadku chwilowego braku zasilania sieciowego.

Podczas normalnego dziatania sieci, ptyta centrali TRUST24 gwarantuje fadowanie baterii.

Maksymalny prad tadowania wynosi 1A, sredni prad tadowania wynosi 300mA. (przestrzega¢ biegunowosci).

PHOT-C DAS

DIAGNOSTYKA

Dla kazdego wejscia jest przypisany segment wyswietlacza, ktory w przypadku aktywacji
wejscia podswietla sie zgodnie z ponizszym schematem.

Wejscia N.C. sa reprezentowane przez segmenty pionowe.

Wejscia N.O. sg reprezentowane przez segmenty poziome.

W przypadku zadziatania czujnika amperometrycznego chronigcego przed przygniece-
niem, centrala wyswietla komunikat AMP1 lub AMP2.

KOMUNIKATY O BLEDACH

Ponizej opisano niektore komunikaty pojawiajace sie na wyswietlaczu w przypadku nieprawidtowego dziatania napedu:

Btad przeszkody silnika 1/zabezpieczenia

ANP przed przygnieceniem Sprawdzi¢ obecnos$¢ przeszkdd na torze skrzydta uruchamianego przez silnik 1.
AnPR Btad przeszkody silnika 2/zabezpieczenia | Sprawdzi¢ obecnos¢ przeszkdd na torze skrzydta bramy uruchamianego przez
" przed przygnieceniem silnik 2.
. Sprawdzi¢ prawidtowe podtaczenie enkodera silnika 1 do centrali sterujace;j,
{
Enc i Blad enkodera 1/wykrycie przeszkody obecnos¢ przeszkdd na torze skrzydta bramy, prawidtowe dziatanie enkodera.
. Sprawdzi¢ prawidtowe podtaczenie enkodera silnika 2 do centrali sterujace;j,
Ence Blad enkodera 2/wykrycie przeszkody obecnosc¢ przeszkdd na torze skrzydta bramy, prawidtowe dziatanie enkodera.
Err Btad AUTOSET Powtorzy¢ procedure AUTOSET.
Errt Blad przv kontroli obwodu silnika 1 Sprawdzi¢ potaczenia silnika 1. Odtgczony lub niedziatajgcy silnik. Problem cen-
! ad przy trali sterujgcej.
Errd Blad przv kontroli obwodu silnika 2 Sprawdzi¢ potagczenia silnika 2. Odtgczony lub niedziatajgcy silnik. Problem cen-
ad przy trali sterujace;j.
ErrY Blad przy kontroli fotokomérki PHOTA Sprawdzi¢ potaczenia, wyréwnanie fotokomaérki PHOT OP lub obecnos¢ prze-
szkod.
. . Sprawdzi¢ potfgczenia, wyréwnanie fotokomorki PHOT LC lub obecnos¢ prze-
ErrS Btad kontroli fotokomorki PHOTC szkod.
ErrB Blad aktywacii weisc W trakcie autoustawiania zadziatato wejscie (START/PP/Open/Close/PED) lub
rr a ywacjiwej jeden z przyciskow (+/-/PG). Powtérzy¢ procedure AUTOSET.
bAr f:lshzﬁtlsg)le wejscia BAR (listwy bezpie- W trakcie wykonywania manewru listwa bezpieczenstwa wykryta przeszkode.
A . . . . . Przegrzanie spowodowane statymi przeszkodami. Odblokowaé brame i spraw-
thr il Zadziatanie zabezpieczenia termicznego dzié, czy w ki6ryms miejscu nie zacina sie.
oud | Przecigzenie M1 Przekroczenie maksymalnej mocy. Sprawdzic¢ silnik lub zacinanie sig bramy.
oudd Przeciazenie M2 Przekroczenie maksymalnej mocy. Sprawdzic¢ silnik lub zacinanie sige bramy.
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